
PRODUKTÜBERSICHT
Schrittmotoren

Bürstenlose DC-Motoren

AC Standardmotoren

Lineare & Rotierende Aktuatoren

Lüfter

2023



Automatisierung von 
Fabriken

Transport und Bankautomaten

Herstellung von Halbleitern
und elektronischen

Komponenten

Regenerative Energie

Lebensmittelverarbeitung/
Messtechnik/Verpackungstechnik

Medizinische Geräte

Eine Vielzahl von Produkten für jeden Bedarf.
Mit unseren Produkten leisten wir einen Beitrag zum Wohl von Gesellschaft und Industrie.

W E L T W E I T  V E R F Ü G B A R ,
SCHON AB EINEM STÜCK
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GLOBALES
VERTRIEBSNETZ

Oriental Motor weltweit

Fabrikautomation – Verpackung – 
Handhabungstechnik – und vieles mehr.
Unsere innovativen Produkte helfen täglich dabei, die Welt 
am Laufen zu halten. Gemäß unserer über 100-jährigen 
Unternehmensphilosophie entwickeln wir uns ständig 
weiter, um die steigenden Anforderungen unserer Kunden 
zu erfüllen.

40 Länder

LÜFTER
Eine breite Palette von Radial- und Axiallüftern

LINEARE & ROTIERENDE AKTUATOREN
Kombination einer Mechanik mit einem Motor

AC STANDARDMOTOREN
Einfacher Betrieb durch Anschließen eines Kondensators und einer AC-Versorgung

BÜRSTENLOSE DC-MOTOREN
Hohe Leistung bei kompakter Bauform

CLOSED LOOP
SCHRITTMOTOREN
mit Treiber
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OPEN LOOP
SCHRITTMOTOREN
und Treiber
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Die AZ-Serie ermöglicht Absolutpositionierung ohne Batterie. 
Außerdem verringern sich die Gesamtkosten weil keine 
zusätzlichen Sensoren erforderlich sind. Dadurch bietet die 
AZ-Serie Absolutpositionierung zum wirtschaftlichen Preis.

CLOSED LOOP SCHRITTMOTOREN

Roboterarm

Multiturn-Absolutsystem
Die Erkennung der Absolut-
position ist im Bereich von 
±900 Umdrehungen (1.800 
Umdrehungen) der Motorwelle 
möglich. Motoren mit den 
Flanschmaßen 20 und 28 mm 
erkennen ±450 Umdrehungen 
(900 Umdrehungen).

Keine externen Sensoren
Das Absolutsystem macht 
externe Referenzsensoren 
oder Endschalter überflüssig.

Energieeinsparung
Durch den hohen Wirkungsgrad 
des Motors verringern sich die 
Wärmeverluste. Dies trägt zur 
Energieeinsparung bei.

MERKMALE

ANWENDUNGEN

Schneidemaschine

AZ-Serie
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MULTITURN-ABSOLUTSYSTEM

KEINE EXTERNEN SENSOREN

ENERGIEEINSPARUNG

Analoguhren messen die aktuelle Zeit basierend auf der Position des Sekunden-, Minuten- und 
Stundenzeigers. Der ABZO-Sensor ist ein mechanischer Sensor mit mehreren Zahnrädern, 
ähnlich den Zeigern einer Uhr. Er erkennt Positionsinformationen anhand des Drehwinkels der 
entsprechenden Zahnräder. Eine Batterie ist somit nicht notwendig.

Die hohe Effizienz führt zu weniger Wärmeentwicklung im Motor und somit zur Energieeinsparung.
Dadurch wurde der Stromverbrauch um 47 % reduziert.

Die Fahrt zur Nullposition erfolgt ohne externen Sensor und damit ohne störenden Einfluss der 
Sensorgenauigkeit. Damit kann die Nullposition mit hoher Geschwindigkeit angefahren und der 
Maschinenzyklus verkürzt werden.

①
②

　③

－LS HOME +LS

Nullposition
ABZO-Sensor

ABZO-Sensor
①

Hohe Geschwindigkeit

・Beispiel: Motor mit Sensoren ・Beispiel: AZ-Serie mit ABZO-Sensor 
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Konventionelles Produkt
AZ66AC-◇

AZ66AC-◇Konventionelles 
Produkt

・Temperaturverteilung mit Wärmebild ・Oberflächentemperatur des Motors im

   Betrieb unter identischen Bedingungen

Diese Bilder entstanden unter denselben Betriebsbedingungen.

SekundenzeigerMinutenzeiger

Stundenzeiger

Sensor
(Auge)

9:00:03

・Das Grundprinzip entspricht dem einer analogen Uhr



6

Motor Anschlusskabelsatz/ Flexibler Anschlusskabelsatz Treiber

Max. Kabellänge: 20 m

Für elektromagnetische Bremse

Für Sensor

Für Motor

Für Motor        Für Sensor       Für elektromagnetische 
Bremse

Motor, Treiber und Kabel müssen separat bestellt werden.

Computer

Zum USB- 
Anschluss

MEXE02
Parametrier-Software

Kommunikation

24 VDC Steuerstromversorgung

Haupstromversorgung

Programmierbarer 
Controller

AZ-Serie

✽

✽

✽ Nicht im Lieferumfang enthalten

Flanschmaß 
[mm]

Maximales Haltemoment*

[Nm]
Auflösung 

[°/Takt] Optionen

20 0,036 0,0036 - 0,36 -

28 0,19 0,0036 - 0,36 -

40 2,5 0,04 - 0,072 Elektromagnetische Bremse, Harmonic-Getriebe

42 18 0,0036 - 0,36
Elektromagnetische Bremse, Harmonic-Getriebe, 

Planetengetriebe, Kegelradgetriebe, Winkelgetriebe
60 65 0,0036 - 0,36

85 140 0,009 - 0,36 Elektromagnetische Bremse, Planetengetriebe

90 52 0,0036 - 0,1 Elektromagnetische Bremse, Harmonic-Getriebe, 
Planetengetriebe

✽HINWEIS: Wert in Kombination mit Getrieben von Neugart. Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an Ihr nächstes Oriental Motor Verkaufsbüro.

Produktlinie

CLOSED-LOOP SCHRITTMOTOREN MIT TREIBER 
FÜR AC UND DC STROMVERSORGUNG

Abrufbereit
ab dem 01/2023

AZ-SERIE

• Batterieloser Absolutsensor
• Keine externen Sensoren erforderlich
• Geringe Wärmeentwicklung
•

Maximales Haltemoment

Preis ab

0,036 - 157 Nm

0 - 6000 U/min

626,00 €

Drehzahlbereich

AZ Series
mini Driver
DC Input

Modular Automation Products

The AZ Series now includes a mini driver option.
Compatible with battery power operation for use in a wider range of applications.

PROFINET

AZD-KRPN

RS-485 Communication Type

AZD-KR2D

EtherCAT
Drive Profile-Compatible

AZD-KRED

EtherNet/IPTM

AZD-KREP

Ausführliche 
Informationen 
�nden Sie im
AZ-Serie 
mini Treiber
Katalog.

AZ-Series mini Treiber  
DC Stromversorgung

Für die AZ-Serie sind nun auch Treiber im Minia-
turformat verfügbar.
Durch Platzeinsparung und höherer Energieef�zienz eignet 
sich die AZ-Serie damit noch besser für batteriebetriebene 
Anwendungen.
· Kompakte Baugröße für beengte Anwendungen
· Geringes Treibergewicht reduziert das Gesamtgewicht

Verschiedene Feldbussysteme

AZD-KRED
AZD-KREP
AZD-KRPN AZD-KR2D

NEU

Systemkon�guration
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Ausführliche Informationen �nden Sie 
zur AZ-Serie auf unserer Website: 
www.orientalmotor.de

Aufbau der Produktnummer
AZ-SERIE

●Motor, Standard  

AZM 6 6 A 0 C
      ①         ②   ③  ④    ⑤   ⑥

① Motor AZM: AZ-Serie

② Flanschmaß

1: 20 mm, 2: 28 mm
4: 42 mm (mit HPG-Getriebe: 40 mm)
6: 60 mm
9: 85 mm (mit Getriebe 90 mm)

③ Motorbaulänge
④ Kon�guration A: Einzelwelle M: Mit elektromagnetischer Bremse

⑤
Ausführung der Motorwelle Blanko: Mit abge�achter Welle (D-Cut)

0: Rund           1: Mit Passfeder

⑥
Wicklungsausführung C: Für AC Stromversorgung

K: Für DC Stromversorgung

⑦ Getriebe
PS: PS-Planetengetriebe
HP: HPG-Getriebe
HS: Harmonic-Getriebe

⑧ Getriebeuntersetzung Nummer: Untersetzungsverhältnis

⑨ Abtriebswelle
Blanko: HPG mit Rundwelle und Passfeder
F: HPG mit Flansch

●Motor mit PS-, HPG- oder Harmonic-Getriebe 

AZM 6 6 A C - HP15 F
      ①         ②   ③  ④    ⑥         ⑦       ⑧    ⑨

● Motor mit TS- oder FC-Getriebe

AZM 6 6 A C - TS 10 U A
      ①         ②   ③  ④    ⑤         ⑥       ⑦    ⑧    ⑨  

① Motor AZM: AZ-Serie

② Flanschmaß
4: 42 mm
6: 60 mm
9: 90 mm (TS-Getriebe)

③ Motorbaulänge
④ Kon�guration A: Einzelwelle M: Mit elektromagnetischer Bremse

⑤
Wicklungsausführung C: Für AC Stromversorgung

K: Für DC Stromversorgung

⑥
Getriebe TS: TS-Stirnradgetriebe

FC: FC-Winkelgetriebe
⑦ Getriebeuntersetzung Nummer: Untersetzungsverhältnis

⑧

Kabelabgang* U: Oben
L: Links
R: Rechts (nur TS-Getriebe)
D: Unten (nur FC-Getriebe)

⑨ Abtriebswelle A: Rundwelle (FC-Getriebe)

✽De�nition des Kabelabgangs von der Getriebeseite aus gesehen, wobei die Abtriebs/ 
Ausgangswelle nach links zeigt.

● Treiber

AZD - K D
      ①             ②   ③

① Treiber AZD: AZ-Serie

② Stromversorgung
A: Einphasig 110~120 VAC
C: Einphasig, dreiphasig 200~240 VAC*

K: 24/48 VDC

③
Treiber-
Klassi�zierung

Blanko: Mit Takteingang
D: Mit integriertem Controller
X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle
ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle
EP: Mit Ethernet/IP-Schnittstelle
PN: Mit PROFINET-Schnittstelle

✽WARNUNG: Die AZ-Serie ist nicht für den Betrieb an 3 × 400 VAC geeignet.

● Anschlusskabelsatz/Flexibler Anschlusskabelsatz

CC 050 V Z □ F B 2
  ①          ②       ③   ④    ⑤   ⑥  ⑦  ⑧

① CC: Kabel

② Länge

005: 0,5 m   010: 1 m   015: 1,5 m
020: 2 m      025: 2,5 m   030: 3 m
040: 4 m      050: 5 m   070: 7 m      
100: 10 m   150: 15 m 200: 20 m

③ Referenznummer
④ Geeignete Produkte Z: Motoren der AZ-Serie

⑤ Referenznummer
Blanko: Flanschmaß 40 bis 90 mm
2: Flanschmaß 20 mm, 28 mm

⑥ Kabel F: Standard
R: Flexibel

⑦
Elektromagnetische 
Bremse

Blanko: Für Motoren ohne elektromagnetische   
           Bremse
B: Für Motoren mit elektromagnetischer Bremse

⑧
Kabel-
Klassi�zierung

Blanko: Für Treiber mit AC Stromversorgung
2: Für Treiber mit DC Stromversorgung
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2-Phasen und 5-Phasen Schrittmotoren sind in einer 
Vielzahl von Flanschmaßen und mit vielen Optionen 
erhältlich. Die Treiber der CVD-Serie sind optimal auf die 
Motoren der PKP-Serie abgestimmt.

X-Y-Tisch

Schnelles, synchrones 
Ansprechen
Schrittmotoren sind ideal für 
Anwendungen, die häufiges 
Starten und Stoppen 
erfordern.

Halten der Zielposition
Die elektromagnetische 
Zwangsführung des Rotors 
verhindert das Pendeln 
während der Bewegung und 
im Stillstand.

Hochauflösende Ausführung
Hochauflösende Schrittmotoren 
haben einen kleineren 
Basisschrittwinkel für eine 
verbesserte Stoppgenauigkeit.

MERKMALE

ANWENDUNGEN

OPEN LOOP SCHRITTMOTOREN

Etikettierer

PKP-Serie

CVD-Serie
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Sollbewegung

Istbewegung

SCHNELLES, SYNCHRONES ANSPRECHEN

ERREICHEN DER ZIELPOSITION

HOCHAUFLÖSENDE SCHRITTMOTOREN

Schrittmotoren arbeiten synchron zu Taktbefehlen und erzeugen ein hohes Drehmoment bei 
kompakter Bauform. Sie bieten hervorragendes Ansprech- und Beschleunigungsverhalten und
sind damit ideal für Anwendungen, die häufiges Starten und Stoppen erfordern.

Eine höhere Auflösung wird durch eine größere Anzahl von Rotorzähnen erreicht.
Der dadurch verringerte Basisschrittwinkel führt zu einer verbesserten Stoppgenauigkeit.

Der Motor fährt die Zielposition auch bei hohem Lastträgheitsmoment ohne Überschwingen an.
Eine besonders kurze Positionierzeit kann erreicht werden.

Rotor

Stator

Welle

Rotor

Stator

Welle

Standard
(50 Zähne)

Hohe Auflösung
(100 Zähne)
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• Hohes Drehmoment im unteren 
Drehzahlbereich

• Kompaktes Design
• Geringe Wärmeentwicklung 
• Energieeinsparung

Produktlinie
                           

Motor Basis-
schrittwinkel

Flanschmaß
[mm] Treiber

20 28 35 42 51 56,4 60 61 85

Standard 1,8˚ • • • • - • - - •

CVD-Serie
siehe S. 14 - 15

Standard mit Encoder 1,8˚ • • • • - • - - -

Standard mit
elektromagnetischer Bremse 1,8˚ - • • • - • - - -

Hohe Aufösung 0,9˚ - - - • - • - - -

Hohe Aufösung und Encoder 0,9˚ - - - • - • - - -

Hohe Aufösung und
elektromagnetische Bremse 0,9˚ - - - • - • - - -

Flache Ausführung 1,8˚ - - - • - - • - -

Flache Ausführung
und Harmonicgetriebe

0,018° - 
0,036° - - - - • - - • -

Standard mit Stirnradgetriebe 0,5° - 0,05° - • - • - - • - -

Systemkon�guration

Controller (separat bestellbar)

Programmierbarer 
Controller✽Motoren mit Stecker

benötigen ein Anschlusskabel.

Motor und Kabel müssen separat bestellt werden.

Motor Anschlusskabel Treiber (separat bestellbar)

24 VDC Strom-
versorgung

PKP-Serie

✽Nicht im Lieferumfang enthalten

Treiber

Treiber der CVD-Serie ➜ Seite 14-15

✽

PKP-SERIE HIGH TORQUE 2-PHASEN SCHRITTMOTOREN

Maximales Haltemoment

Basisschrittwinkel

Preis ab

0,014 - 9,5 Nm

0,018° - 1,8°

33,00 € 

Abrufbereit
ab dem 01/2023
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Aufbau der Produktnummer

●Standard 2-Phasen Schrittmotor

PKP 2 6 4 D 28 A 2
     ①        ② ③  ④   ⑦     ⑧      ⑨   ⑩

●2-Phasen Schrittmotor mit hoher Auflösung

PKP 2 6 4 M D 28 A
     ①       ②   ③  ④    ⑥     ⑦     ⑧     ⑨ 

●2-Phasen Schrittmotor flache Ausführung

PKP 2 6 2 F D 15 A W
     ①       ②   ③  ④   ⑤  ⑦     ⑧     ⑨    ⑪

① Motor PKP: PKP-Serie
② 2: 2-Phasen Schrittmotor

③

Flanschmaß 1: 20 mm  2: 28 mm  3: 35 mm  4: 42 mm
6: 56,4 mm (60 mm, wenn die Motor-Klassi�zierung 

„F“ ist)
9: 85 mm

④ Motorbaulänge
⑤ Motor-Klassi�zierung F: Motor�anschmaß 60 mm

⑥
Basisschrittwinkel Blanko: 1,8°

M: 0,9°

⑦ Anschluss D: 4 Litzen U: 5 oder 6 Litzen
⑧ Phasenstrom × 0,1 A

⑨
Kon�guration A: Einzelwelle   B: Doppelwelle

M: Mit elektromagnetischer Bremse

⑩ Stecker-Klassi�zierung
⑪ Referenzbuchstabe

●Standard 2-Phasen Schrittmotor mit Encoder

PKP 2 4 3 D 15 A 2 - R2E L
     ①       ②   ③  ④   ⑥      ⑦     ⑧   ⑨            ⑩      ⑪

●2-Phasen Schrittmotor mit hoher Auflösung mit Encoder

PKP 2 4 3 M D 15 A - R2E L
     ①       ②   ③  ④     ⑤   ⑥      ⑦     ⑧            ⑩      ⑪

① Motor PKP: PKP-Serie
② 2: 2-Phasen Schrittmotor

③
Flanschmaß 1: 20 mm  2: 28 mm  3: 35 mm

4: 42 mm  6: 56,4 mm

④ Motorbaulänge

⑤
Basisschrittwinkel Blanko: 1,8°

M: 0,9°

⑥ Anschluss D: 4 Litzen  U: 5 oder 6 Litzen
⑦ Phasenstrom × 0,1 A
⑧ Kon�guration A: Einzelwelle
⑨ Stecker-Klassi�zierung
⑩ Encoderau�ösung R2E: 200 P/R R2F: 400 P/R

⑪
Encoder-Ausgangs-
schaltung

L: Line Driver

●2-Phasen Schrittmotor mit Stirnradgetriebe 

PKP 2 4 3 D 23 B 2 - SG 18
     ①       ②   ③   ④   ⑤     ⑥     ⑦  ⑧          ⑨        ⑩  

① Motor PKP: PKP-Serie
② 2: 2-Phasen Schrittmotor
③ Flanschmaß 2: 28 mm 4: 42 mm 6: 60 mm
④ Motorbaulänge
⑤ Anschluss D: 4 Litzen  U: 5 oder 6 Litzen
⑥ Phasenstrom × 0,1 A
⑦ Kon�guration A: Einzelwelle  B: Doppelwelle
⑧ Stecker-Klassi�zierung
⑨ Getriebe SG: SH-Getriebe
⑩ Getriebeuntersetzung Nummer: Untersetzungsverhältnis

●Anschlusskabel für den Motor

LC 2 B 06 A
①      ②   ③     ④     ⑤

●Anschlusskabel für den Encoder

LC E 08 A - 006
①     ②    ③     ④             ⑤

① LC: Anschlusskabel
② 2: Für 2-Phasen Schrittmotoren

③
Kabel-Klassi�zierung B: Für 2-Phasen Schrittmotoren, bipolar

U: Für 2-Phasen Schrittmotoren, unipolar

④ Länge 06: 0,6 m 10: 1 m
⑤ Referenzbuchstabe

① LC: Anschlusskabel
② Kabel-Klassi�zierung E: Für Encoder
③ Geeignete Produkte 08: Für Encoder mit Line-Driver-Ausgang
④ Referenzbuchstabe
⑤ Länge 006: 0,6 m

Ausführliche Informationen �nden Sie zur PKP-Serie auf unserer Website: www.orientalmotor.de

PKP-SERIE
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• Kompaktes Design
• Hohes Drehmoment im

oberen Drehzahlbereich
• Vibrationsarm
• Geringe Wärmeentwicklung 
• Energieeinsparung

Produktlinie
                           

Motor Basis-
schrittwinkel

Flanschmaß
[mm] Treiber

28 42 56,4 60

Standard 0,72˚ • • • •
CVD-Serie

siehe S. 14 - 15Standard mit Encoder 0,72˚ - • • •

Hohe Auflösung 0,36˚ - • - •

Systemkon�guration

Controller (separat bestellbar)

Programmierbarer 
Controller✽Motoren mit Stecker

benötigen ein Anschlusskabel.

Motor und Kabel müssen separat bestellt werden.

Motor Anschlusskabel Treiber (separat bestellbar)

24 VDC Strom-
versorgung

PKP-Serie

✽Nicht im Lieferumfang enthalten

Treiber

Treiber der CVD-Serie ➜ Seite 14-15

✽

PKP-SERIE

Maximales Haltemoment

Basisschrittwinkel

Preis ab

5-PHASEN SCHRITTMOTOREN

0,052 - 2,3 Nm

0,36° - 0,72°

39,00 € 

Abrufbereit
ab dem 01/2023
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Aufbau der Produktnummer

●Standard 5-Phasen Schrittmotor

PKP 5 6 6 F N 24 A 2
     ①        ② ③  ④   ⑤  ⑦      ⑧     ⑨   ⑩

●5-Phasen Schrittmotor mit hoher Auflösung

PKP 5 4 4 M N 18 A
     ①       ②   ③  ④    ⑥   ⑦     ⑧      ⑨ 

●Standard 5-Phasen Schrittmotor mit Encoder

PKP 5 6 6 F N 24 A 2 - R2G L
     ①       ②   ③ ④  ⑤ ⑦     ⑧     ⑨   ⑩           ⑪      ⑫

① Motor PKP: PKP-Serie
② 5: 5-Phasen Schrittmotor

③
Flanschmaß 2: 28 mm 4: 42 mm

6: 56,4 mm
(60 mm, wenn die Motor-Klassi�zierung „F“ ist)

④ Motorbaulänge
⑤ Motor-Klassi�zierung F: Flanschmaß 60 mm

⑥
Basisschrittwinkel Blanko: 0,72°

M: 0,36°

⑦ Anschluss N: 5 Litzen
⑧ Phasenstrom × 0,1 A
⑨ Kon�guration A: Einzelwelle B: Doppelwelle
⑩ Stecker-Klassi�zierung
⑪ Encoderau�ösung R2G: 500 P/R

⑫
Encoder-
Ausgangsschaltung L: Line Driver

●Anschlusskabel für den Motor

LC 5 N 06 E
  ①      ②   ③   ④      ⑤

●Anschlusskabel für den Encoder

LC E 08 A - 006
  ①     ②   ③      ④            ⑤

① LC: Anschlusskabel
② 5: Für 5-Phasen Schrittmotoren
③ Kabel-Klassi�zierung N: Für 5-Phasen Schrittmotoren
④ Länge 06: 0,6 m 10: 1 m
⑤ Referenzbuchstabe

① LC: Anschlusskabel
② Kabel-Klassi�zierung E: Für Encoder
③ Geeignete Produkte 08: Für Encoder mit Line-Driver-Ausgang
④ Referenbuchstabe
⑤ Länge 006: 0,6 m

PKP-SERIE

Ausführliche Informationen �nden Sie zur PKP-Serie auf unserer Website: www.orientalmotor.de
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• Kompakt und leicht
• Geringe Vibration
• Für 2- oder 5-Phasen

Schrittmotoren

Produktlinie
                          

Ansteuerung Mit Takteingang Mit RS485-Schnittstelle Mit Drehzahlvorgabe

I/O -

Rückfahrt zum Referenzpunkt
Positionierbetrieb
Drehzahlvorgabe

[2-phasig/5-phasig]

2 Drehzahlen auswählbar
nur für 5-Phasen Schrittmotoren

Takteingang 1-Takt/2-Takt Modus
einstellbare Mikroschrittau�ösung - -

Modbus (RTU) -

Rückfahrt zum Referenzpunkt
Positionierbetrieb

Direct Data Operation✽

Drehzahlregelung

-

✽Fahrparameter wie Zielposition, Geschwindigkeit und Phasenstrom können On-the-fly geändert werden.

Problemloser Wechsel zwischen 2-Phasen und 5-Phasen Technologie

CVD 5-phasig

Für eine Anwendung, die geringe Vibration
und hohe Positioniergenauigkeit erfordert,
verwenden Sie den 5-Phasen Schrittmotor

CVD 2-phasig

Für ein eine Anwendung, die ein hohes
Drehmoment bei niedrigen Drehzahlen benötigt,
verwenden Sie den 2-Phasen Schrittmotor

Vorteile bei der Auswahl und Bewertung
•Einfacher Austausch durch kompatible Treiber

•Optimale, durch den Hersteller garantierte Eigenschaften
•Ähnlicher Preis

CVD -Treiber

1,8°/0,9°

0,72°/0,36°

Vorteil für Ihre
Applikation
Flexibler Einsatz
bietet hohen
Mehrwert

1,8°/0,9°- und 0,72°/0,36°-Schrittmotoren verwenden spezi�sche Treiber, die passend zur eingesetzten Motortechnologie auswählt werden müssen. Die Treiber der 2-Phasen 
und 5-Phasen Schrittmotoren der CVD-Serie sind in der Funktionsweise und den Abmessungen kompatibel. Damit können Sie unabhängig von der Motortechnologie den 
optimalen Motor gemäß Ihrer Spezi�kation auswählen. Darüber hinaus zeichnen sich die Motoren durch Kompaktheit und geringes Gewicht aus.

CVD-SERIE 2-PHASEN/5-PHASEN SCHRITTMOTORTREIBER

Eingangsstrom

Phasenstrom

Preis ab

0,5 - 4,8 A

0,35 - 4,5 A/Phase

110,00 €

Abrufbereit
ab dem 01/2023
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Aufbau der Produktnummer

Ausführliche Informationen �nden Sie 
zur CVD-Serie auf unserer Website: 
www.orientalmotor.de

1

CVD Series
Driver for 5-Phase Stepper Motors

Bipolar Driver for 2-Phase Stepper Motors

RS-485 Communication Type

CVD-SERIE

●Treiber mit Takteingang

CVD 2 23 F B R - K
     ①        ②     ③     ④  ⑤   ⑥           ⑦  ⑧

① Treiber CVD: CVD-Serie

②
2: Für 2-Phasen Schrittmotoren
5: Für 5-Phasen Schrittmotoren

③ Phasenstrom × 0,1 A
④ Referenzbuchstabe

⑤
Montageplatte Blanko: Ohne Montageplatte

B: Mit Montageplatte

⑥
Bauform der Stiftleiste Blanko: Senkrecht

R: Rechtwinklig

⑦ Stromversorgung K: 24 VDC
⑧ Treiber-Klassi�zierung Leer: Takteingang

●Treiber mit RS-485-Schnittstelle

CVD 2 B R - K R
     ①        ②   ③   ④        ⑤   ⑥

① Treiber CVD: CVD-Serie

②
2: Für 2-Phasen Schrittmotoren
5: Für 5-Phasen Schrittmotoren

③
Montageplatte Blanko: Ohne Montageplatte 

B: Mit Montageplatte

④
Steckerkon�guration Blanko: Senkrecht 

R: Rechtwinklig

⑤ Stromversorgung K: 24 VDC
⑥ Treiber-Klassi�zierung R: RS-485 Kommunikation

●Treiber mit Drehzahlvorgabe

CVD 5 18 B R - K SC
     ①        ②     ③     ④   ⑤        ⑥    ⑦

① Treiber CVD: CVD-Serie
② 5: Für 5-Phasen Schrittmotoren
③ Phasenstrom × 0,1 A

④
Montageplatte Blanko: Ohne Montageplatte

B: Mit Montageplatte

⑤
Bauform der Stiftleiste Blanko: Senkrecht

R: Rechtwinklig

⑥ Stromversorgung K: 24 VDC
⑦ Treiber-Klassi�zierung SC: Drehzahlvorgabe
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Bürstenlose DC-Motoren mit hohem Wirkungsgrad 
erreichen eine hohe Leistung in einem kompakten 
Gehäuse und bieten ein konstantes Drehmoment von 
niedrigen bis hohen Drehzahlen. Es sind Versionen für 
AC und DC Stromversorgung erhältlich.

BÜRSTENLOSE DC-MOTOREN

Mischer

Fahrerloses Transportfahrzeug (FTF)

Drehzahlstabilität
Die Drehzahl bleibt auch bei 
Lastwechsel stabil.

Alarmfunktion
Verschiedene Schutzfunktionen 
sind vorhanden, z.B. gegen 
Überlast oder Überspannung. 
Diese werden durch den 
Alarmausgang signalisiert.

Drehzahlregelung
Die Istdrehzahl wird laufend 
ermittelt und mit der 
Solldrehzahl verglichen. Bei 
Bedarf korrigiert der im Treiber 
integrierte Drehzahlregler die 
Ausgangsdrehzahl.

MERKMALE

ANWENDUNGEN

Förderband

BLE2-Serie BLH-Serie
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Istdrehzahl Nenndrehzahl0

[U/f-Steuerung]
Frequenzumrichter

BLE2-Serie 
Bürstenlose DC-Motoren 

Drehzahlabweichung (Last) ±0,2 %

Drehzahlabweichung (Last) Ca.  −15 %

• Vergleich der Drehzahlschwankungen (Referenzwert)

□
11

0  
m

m
□

10
4  

m
m

232  mm

149  mm

BMU-Serie
200 W 
Gewicht: 4,7 kg

3-Phasen
Induktionsmotor
200 W
Gewicht: 8,0 kg

Masse

−3,3 kg

−83 mm

KOMPAKT, LEICHT UND LEISTUNGSSTARK

STABILE DREHZAHL

ENERGIESPAREND

Le
is

tu
ng

sa
uf

na
hm

e 
[W

]

Nennleistung

Verlustleistung

0

100

50

150

200

250

300

32

200

121

200

3-Phasen Induktionsmotor 200 W
mit Frequenzumrichter (bei 50 Hz)200 W

BLE2-Serie 

Energieverbrauch350
um ca. 27 %

reduziert

Bürstenlose DC-Motoren haben Permanentmagneten im Rotor. Dadurch sind sie kompakt, leicht und 
trotzdem leistungsstark. Sie tragen damit zur Platzeinsparung bei.

Bürstenlose DC-Motoren haben eine deutlich geringere Leistungsaufnahme da in den - im Rotor 
verwendeten - Permanentmagneten deutlich geringere Sekundärverluste entstehen.

Der Controller überwacht zyklisch die Geschwindigkeit des Motors und stellt die angelegte Spannung 
im Verhältnis zur eingestellten Drehzahl ein. Auch bei wechselnder Last bleibt die Drehzahl über den 
gesamten Drehzahlbereich stabil.
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• 16 programmierbare Drehzahlen
• Vertikale Bewegung möglich
• Drehmomentbegrenzungs-
   funktion
• Bis zu IP67

Produktlinie
                          

Nennleistung 
[W]

Drehzahlbereich mit Getriebe
[U/min]

Max. zulässiges Drehmoment 
[Nm] Optionen

30 0,4 - 800 0,2 / 0,54 - 6*

Stirnradgetriebe, Elektromechanische Bremse
60 0,4 - 800 0,4 / 0,9 - 16

120 0,067 - 800 0,8 / 2 - 53,9 Stirnradgetriebe, Hohlwellengetriebe,
Elektromechanische Bremse

200 0,067 - 800 1,15 / 2,9 - 518* Stirnradgetriebe, Hohlwellengetriebe, Getriebe mit Fuß, 
Elektromechanische Bremse

300 0,133 - 800 1,72 / 4,3 - 583* Stirnradgetriebe, Getriebe mit Fuß

✽In Abhängigkeit von Untersetzung und Bauform.

Systemkon�guration

Motor, Treiber und Kabel müssen
separat bestellt werden.

Kombination 
(Motor und Getriebe)

Max.Kabellänge: 20 m

Kabelführung zur Welle

Kabelführung zur Rückseite

Programmierbarer 
Controller ✽

AC Stromversorgung 

AnschlusskabelMotor Treiber

BLE2-Serie

Kabelführung vertikal
Nicht im Lieferumfang enthalten.✽

TREIBER FÜR AC STROMVERSORGUNG
UND BÜRSTENLOSE DC-MOTORENBLE2-SERIE

Nennleistung

Motordrehzahl

Preis ab

30 - 300 W

80 - 4000 U/min

342,00 €

Abrufbereit
ab dem 01/2023
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TREIBER FÜR AC STROMVERSORGUNG
UND BÜRSTENLOSE DC-MOTOREN Aufbau der Produktnummer

Ausführliche Informationen �nden Sie 
zur BLE2-Serie auf unserer Website: 
www.orientalmotor.de

●Motor (mit und ohne Stirnradgetriebe)

BLM 4 60 S H P M - 50 S
     ①        ②     ③     ④   ⑤   ⑥    ⑦          ⑧     ⑨

●Motor (mit Stirnradgetriebe, IP67)

BLM 7 200 H W - 5 S
     ①        ②      ③         ④     ⑤         ⑥   ⑦   ⑧

① Motor BLM: Bürstenloser DC-Motor
② Flanschmaß 7: 110 mm
③ Nennleistung 200: 200 W
④ Anschluss H: Stecker
⑤ Schutzart W: IP67
⑥ Ausführung Nummer: Getriebeuntersetzung
⑦ Material der Ausgangswelle S: Edelstahl
⑧ Montageschrauben Blanko: Enthalten  N: Nicht enthalten

●Motor (mit Getriebe)

BLM 5 200     H P K - 5 C B 50 B - L
     ①     ②      ③     ④  ⑤  ⑥ ⑦     ⑧ ⑨ ⑩    ⑪   ⑫  ⑬

① Motor BLM: Bürstenloser DC-Motor
② Flanschmaß (Motor) 4: 80 mm 5: 90 mm

③
Nennleistung 60: 60 W 120: 120 W   

200: 200 W 300: 300 W

④ Referenzbuchstabe S
⑤ Anschluss H: Stecker
⑥ Schutzart P: IP66
⑦ Ausführung K: Rundwelle mit Passfeder
⑧ Flanschmaß (zum Motor) 4: 80 mm 5: 90 mm
⑨ Referenzbuchstabe

⑩
Getriebe H: JH Hypoid-Hohlwellengetriebe

B: JB Getriebe mit Fuß
V: JV Stirnradgetriebe

⑪ Ausführung Nummer: Getriebeuntersetzung
⑫ Material der Ausgangswelle S: Edelstahl B: Stahl
⑬ Steckerposition U: Oben   R: Rechts   L: Links   Blanko: Unten

① Motor BLM: Bürstenloser DC-Motor 

② Flanschmaß
2: 60 mm 4: 80 mm 5: 90 mm
6: 104 mm (Getriebe: 110 mm)

③ Nennleistung
30: 30 W      60: 60 W      120: 120 W
200: 200 W 300: 300 W

④ Referenzbuchstabe S
⑤ Anschluss H: Stecker
⑥ Schutzart P: IP66 
⑦ Kon�guration M: Mit elektromagnetischer Bremse

⑧
Ausführung Nummer: Getriebeuntersetzung

A: Motor ohne Getriebe mit Rundwelle
AC: Motor ohne Getriebe mit abge�achter Welle (D-Cut)

⑨ Material der Ausgangswelle S: Edelstahl

●Treiber

BLE2D 60 - C M
① ② ③  ④

① Treiber BLE2D: BLE2-Serie

② Nennleistung
30: 30 W         60: 60 W 120: 120 W
200: 200 W    300: 300 W

③ Stromversorgung
A: Einphasig 100 - 120 VAC
C: Einphasig, dreiphasig 200 - 240 VAC✽

④  Kon�guration M: Für Motoren mit elektromagnetischer Bremse

✽WARNUNG: Die BLE2-Serie ist nicht für den Betrieb an 3 × 400 VAC geeignet.

●Anschlusskabel

CC 010 KH BL F
① ② ③ ④ ⑤

① CC: Anschlusskabel

② Länge

005: 0,5 m 010: 1 m 015: 1,5 m
020: 2 m 025: 2,5 m 030: 3 m
040: 4 m 050: 5 m 070: 7 m
100: 10 m 150: 15 m 200: 20 m

③
Verriegelungsbügel KH: Aus Metall

H: Aus Kunststoff

④ Geeignete Produkte BL: Motoren der BLM-Serie

⑤ Ausrichtung des Steckers
F: Kabelführung zur Welle
B: Kabelführung zur Rückseite
V: Kabelführung vertikal

✽HINWEIS: Bei Interesse an flexiblen Verlängerungskabeln wenden Sie sich bitte an Ihr nächstes 
Oriental Motor Verkaufsbüro.

M
ot

or
Ge

tri
eb

e

BLE2-SERIE
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• 4 programmierbare Drehzahlen
• Digitale Einstellung/Anzeige
• Einfache Handhabung
• Anzeige des Lastfaktors
• Bis zu IP67

Produktlinie 
                          

Nennleistung 
[W]

Drehzahlbereich mit Getriebe
[U/min]

Max. zulässiges Drehmoment 
[Nm] Optionen

30 0,4 - 800 0,2 / 0,54 - 6 Stirnradgetriebe

60 0,4 - 800 0,4 / 0,9 - 16 Stirnradgetriebe, Hohlwellengetriebe

120 0,067 - 800 0,8 / 2 - 53,9 Stirnradgetriebe, Hohlwellengetriebe

200 0,067 - 800 1,15 / 2,9 - 518✽ Stirnradgetriebe, 
Hohlwellengetriebe, Getriebe mit Fuß

300 0,133 - 800 1,72 / 4,3 - 583✽ Stirnradgetriebe, 
Hohlwellengetriebe, Getriebe mit Fuß

✽In Abhängigkeit von Untersetzung und Bauform.

Systemkon�guration

Motor, Treiber und Kabel müssen
separat bestellt werden.

Nicht im Lieferumfang enthalten.✽

Kombination 
(Motor und Getriebe)

Max.Kabellänge: 10 m

Kabelführung zur Welle

Kabelführung zur Rückseite

Programmierbarer 
Controller ✽

AC Stromversorgung 

AnschlusskabelMotor Treiber

BMU-Serie

Kabelführung vertikal

BMU-SERIE

Nennleistung

Motordrehzahl

Preis ab

TREIBER FÜR AC STROMVERSORGUNG
UND BÜRSTENLOSE DC-MOTOREN

30 - 300 W

80 - 4000 U/min

274,00 €

Abrufbereit
ab dem 01/2023
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Aufbau der Produktnummer

Ausführliche Informationen �nden Sie 
zur BMU-Serie auf unserer Website: 
www.orientalmotor.de

●Motor (mit und ohne Stirnradgetriebe)

BLM 4 60 S H P - 50 S
     ①        ②     ③     ④   ⑤   ⑥          ⑦     ⑧

① Motor BLM: Bürstenloser DC-Motor

② Flanschmaß
2: 60 mm 4: 80 mm 5: 90 mm
6: 104 mm (Getriebe: 110 mm)

③
Nennleistung 30: 30 W      60: 60 W      120: 120 W

200: 200 W 300: 300 W

④ Referenzbuchstabe S
⑤ Anschluss H: Stecker
⑥ Schutzart P: IP66

⑦ Ausführung
Nummer: Getriebeuntersetzung
A: Motor ohne Getriebe mit Rundwelle
AC: Motor ohne Getriebe mit abge�achter Welle (D-Cut)

⑧ Material der Ausgangswelle S: Edelstahl

●Motor (mit Stirnradgetriebe, IP67)

BLM 7 200 H W - 5 S
     ①        ②       ③        ④     ⑤         ⑥   ⑦   ⑧

① Motor BLM: Bürstenloser DC-Motor
② Flanschmaß 7: 110 mm
③ Nennleistung 200: 200 W
④ Anschluss H: Stecker
⑤ Schutzart W: IP67
⑥ Ausführung Nummer: Getriebeuntersetzung
⑦ Material der Ausgangswelle S: Edelstahl
⑧ Montageschrauben Blanko: Entahlten   N: Nicht enthalten

●Motor (mit Getriebe)

BLM 5 200     H P K - 5 C B 50 B - L
     ①     ②      ③     ④  ⑤  ⑥  ⑦     ⑧ ⑨ ⑩    ⑪   ⑫  ⑬

① Motor BLM: Bürstenloser DC-Motor
② Flanschmaß 4: 80 mm 5: 90 mm

③
Nennleistung 60: 60 W 120: 120 W   

200: 200 W 300: 300 W

④ Referenzbuchstabe S
⑤ Anschluss H: Stecker
⑥ Schutzart P: IP66
⑦ Ausführung K: Rundwelle mit Passfeder
⑧ Flanschmaß (zum Motor) 4: 80 mm 5: 90 mm
⑨ Referenzbuchstabe

⑩
Getriebe H: JH Hypoid-Hohlwellengetriebe

B: JB Getriebe mit Fuß
V: JV Stirnradgetriebe

⑪ Ausführung Nummer: Getriebeuntersetzung
⑫ Material der Ausgangswelle S: Edelstahl B: Stahl
⑬ Steckerposition U: Oben   R: Rechts   L: Links   Blanko: Unten

●Treiber

BMUD 60 - C 2
① ② ③ ④

① Treiber BMUD: BMU-Serie

② Nennleistung
30: 30 W         60: 60 W 120: 120 W
200: 200 W    300: 300 W

③
Stromversorgung A: Einphasig 100-120 VAC

C: Einphasig, dreiphasig 200-240 VAC*

④ Referenznummer

✽WARNUNG: Die BMU-Serie ist nicht für den Betrieb an 3 × 400 VAC geeignet.

●Anschlusskabel

CC 010 KH BL F
① ②     ③        ④   ⑤

① CC: Anschlusskabel

② Länge

005: 0,5 m 010: 1 m 015: 1,5 m
020: 2 m 025: 2,5 m 030: 3 m
040: 4 m 050: 5 m 070: 7 m
100: 10 m

③
Verriegelungsbügel KH: Aus Metall

H: Aus Kunststoff

④ Geeignete Produkte BL: Bürstenloser Motor

⑤

Ausrichtung des Steckers F: Kabelführung zur Welle
B: Kabelführung zur Rückseite
V: Kabelführung vertikal

✽HINWEIS: Bei Interesse an flexiblen Verlängerungskabeln wenden Sie sich bitte an Ihr nächstes 
Oriental Motor Verkaufsbüro.

M
ot

or
Ge

tri
eb

e

BMU-SERIE



22

• Kompakter Treiber
• Hohes Drehmoment bei 

niedrigen Drehzahlen
• Drehmomentbegrenzung
•

Produktlinie
                          

Nennleistung
[W]

Drehzahlbereich mit Getriebe
[U/min]

Max. zulässiges Drehmoment
[Nm] Optionen

15

0,4 - 600

0,07 / 2✽ Stirnradgetriebe

30

0,17 / 17✽

0,28 / 32,5✽

0,5 / 68✽

Stirnradgetriebe
Hohlwellen�achgetriebe

Elektromagnetische Bremse
50

100

✽ In Abhängigkeit von Untersetzung und Bauform.

Systemkon�guration

Motor, Treiber und Kabel
müssen separat bestellt werden.

Nicht im Lieferumfang enthalten.✽

BLH-Serie

Zum
USB-Anschluss

Treiber (digitale Version)

●Nicht bei der analogen Version

·Stromversorgungskabel

· I/O Kabel

● Die Parametrier-Software MEXE02 kann auf der
Internetseite von Oriental Motor heruntergeladen werden.

Verlängerungskabel / Flexibles Verlängerungsskabel

Kabelsatz (Stromversorgungskabel, I/O Kabel)

Parametrier-Software 
MEXE02

24 VDC
Stromversorgung✽

Übergeordnete
Steuerung✽

Max. Abstand: 2 m (einschließlich 0,5 m Motorkabel)

Motor

Kabel USB-Standard-A auf USB-Mini-B✽

TREIBER FÜR DC STROMVERSORGUNG
UND BÜRSTENLOSE DC-MOTOREN

BLH-SERIE

Nennleistung

Motordrehzahl

Preis ab

15 - 100 W

80 - 3000 U/min

225,00 €

Abrufbereit
ab dem 01/2023
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Aufbau der Produktnummer

Ausführliche Informationen �nden Sie 
zur BLH-Serie auf unserer Website: 
www.orientalmotor.de

BLH Series
Brushless DC Motors

Improved DC Input drivers with increased   
functionality and performance

Electromagnetic Brake Motor
RS-485 Communication Type Driver

NEW

●Motor (mit und ohne Getriebe)

BLHM 4 50 K C  M - 5 FR
       ①            ②     ③      ④    ⑤    ⑥        ⑦     ⑧

① Motor BLHM: Bürstenloser DC-Motor
② Flanschmaß 0: 42 mm  2: 60 mm  4: 80 mm  5: 90 mm
③ Nennleistung 15: 15 W  30: 30 W  50: 50 W   100: 100 W
④ Wicklungsausführung K: Für DC Stromversorgung

⑤
Anschlussart
des Motors C: Kabel

⑥ Kon�guration M: Mit elektromagnetischer Bremse

⑦ Ausführung
Nummer: Getriebeuntersetzung
A: Mit abge�achter Welle (D-Cut)

⑧
Getriebe Blanko: GFS Stirnradgetriebe

FR: FR Hohlwellen�achgetriebe

●Treiber

BLH2D 50 - K D
       ①                 ②        ③     ④    

①
Treiber BLH2D: BLH-Serie 15 W, 30 W, 50 W

BLHD: BLH-Serie 100 W

② Nennleistung 15: 15 W   30: 30 W   50: 50 W   100: 100 W

③
Stromversorgung -K: 24 VDC (15 W, 30 W, 50 W)

K: 24 VDC (100 W)

④

Treiber-Klassi�zierung Blanko: Analoge Version
D: Digitale Version
R: Version mit RS-485 Schnittstelle

●Verlängerungskabel, flexibles Verlängerungskabel

CC 02 BLH R
  ①        ②         ③        ④

① CC: Verlängerungskabel
② Länge 02: 1,5 m

③
Geeignete Produkte BLH: Bürstenloser DC-Motor (15 W, 30 W, 50 W)

AXH2, BLH2: Bürstenloser DC-Motor (100 W)

④ Kabel
Blanko: Standard
R: Flexibel

●Kabelsatz (Stromversorgungskabel, I/O Kabel) 
(Für 15 W, 30 W, 50 W)

LH S 003 C D
  ①    ②        ③        ④  ⑤

① LH: Kabel
② S: Satz
③ Länge 003: 0,3 m   010: 1 m
④ C: Kabel

⑤

Geeignete Treiber C: Analoge Version, 
Version mit RS-485 Schnittstelle

D: Digitale Version

BLH-SERIE
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TREIBER FÜR DC STROMVERSORGUNG
UND BÜRSTENLOSE DC-MOTOREN

BLV-R-SERIE

Nennleistung

Motordrehzahl

Preis ab

100 - 200 W

1 - 4000 U/min

596,00 €

• Kompakt und leicht
• Positionierbetrieb
• 

Abrufbereit
ab dem 01/2023

Produktlinie
                          

Nennleistung
[W]

Drehzahlbereich mit Getriebe
[U/min]

Max. zulässiges Drehmoment
[Nm] Optionen

60 0,005 - 800 0,382 / 1,6-51* Stirnradgetriebe, Hohlwellen�achgetriebe, 
CS Getriebe

100 0,005 - 400 0,704 / 2,7 - 85*

Stirnradgetriebe, Hohlwellen�achgetriebe, 
Elektromagnetische Bremse200 0,01 -  400 1,34 / 5,4 - 108*

400 0,01 - 400 2,54 / 21,6-167*

✽In Abhängigkeit von Untersetzung und Bauform.

Systemkon�guration

BLV-R-Serie

Motor

Parametrier-Software
MEXE02

Treiber

24 - 48 VDC 
Hauptstromversorgung✽

Host Controller

24 VDC
Steuerstromversorgung✽

 Die Parametrier-Software MEXE02 steht
 auf der Webseite von Oriental Motor zum
 Download bereit.

Das Motorkabel kann direkt an
den Treiber angeschlossen werden.

Zum USB-
Anschluss

USB-Kabel

Maximale Länge: 3,5 m (Einschließlich Motorkabel 0,5 m)

Verlängerungskabel
    

Stromversorgungskabel
    

Nicht im Lieferumfang enthalten.✽
Motor, Treiber und Kabel müssen separat bestellt werden.

Hinweis: Der 60 W-Motor benötigt ein anderes Verlänge-
rungskabel als oben abgebildet. Ausführliche Informationen 
�nden Sie im Katalog.
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Ausführliche Informationen �nden Sie 
zur BLV-R-Serie auf unserer Website: 
www.orientalmotor.de

BLV Series
R Type

Brushless Motors

Modular Automation Compatible Products

Battery-Operated, Compact, and Lightweight 
Brushless Motors in the Era of Advancing 

Automation

60 W/100 W/200 W/400 W
DC Input

BLV-R-SERIE
Aufbau der Produktnummer

●Motor (mit und ohne Getriebe)

BLMR 6200S□ K M -10 FR - F
        ①       ②     ③       ④  ⑤    ⑥  ⑦         ⑧      ⑨       ⑩

① Motor BLMR: Bürstenloser DC-Motor

② Flanschmaß

2: 60 mm 
4: 80 mm
5: 90 mm
6: 104 mm (mit Getriebel: 110 mm)

③
Nennleistung 60: 60 W    100: 100 W 

200: 200 W    400: 400 W

④ Referenzbuchstabe S
⑤ Anschluss H: Stecker
⑥ Wicklungsausführung K: Für DC Stromversorgung
⑦ Kon�guration M: Mit elektromagnetischer Bremse

⑧
Ausführung Nummer: Getriebeuntersetzung

A: Mit Rundwelle

⑨

Getriebe Blanko: GFV Stirnradgetriebe
FR: FR Hohlwellen�achgetriebe
CS: CS Getriebe

⑩ Kabelabgang
F: Zur Welle
B: Zur Rückseite

●Treiber

BLVD - K R D
      ①                ②   ③   ④    

① Treiber BLVD: BLV-R-Serie
② Stromversorgung K: 24 - 48 VDC
③ Treiber-Klassi�zierung R: Version mit RS-485 und CANopen Schnittstelle
④ Referenzbuchstabe D

●Verlängerungskabel

CCM 010 B1AA F
      ①            ②                ③        ④

① CCM: Verlängerungskabel
② Länge 003: 0.3 m   010: 1 m   020: 2 m   030: 3 m
③ Kabel-Klassi�zierung B1AA, B1AB
④ F: Verlängerungskabel   R: Flexibles Verlängerungskabel

BLV-R SERIES
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AC-Motoren werden bevorzugt für Transportaufgaben 
in der Automatisierung verwendet, da sie einfach durch 
den direkten Anschluss an eine Wechselstromversorgung  
betrieben werden können. Oriental Motor bietet AC 
Standardmotoren in verschiedenen Ausführungen an.

AC STANDARDMOTOREN

Förderband

Quetsch-Förderer

Einfacher Betrieb
AC-Motoren können direkt an 
die vorhandene Netzversorgung 
angeschlossen werden. Es 
steht eine große Auswahl von 
Motoren für alle gängigen 
Netzversorgungen zur 
Verfügung.

Drehzahlsteuerung
Die Verwendung eines 
Drehstrommotors in 
Kombination mit einem 
Umrichter ermöglicht 
einstellbare Drehzahlen. 

Wasserdichte und 
staubgeschützte Motoren
Es sind AC-Motoren erhältlich, 
die nach Schutzart IP67 wasser-
dicht und staubgeschützt sind.

MERKMALE

ANWENDUNGEN

Bahnspannungsystem

Verpackungssystem

K S-Serie

WORLD K-Serie

FPW-Serie
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EINFACHER BETRIEB

DREHZAHLSTEUERUNG

WASSERDICHTE UND STAUBGESCHÜTZTE MOTOREN

Zu den AC Standardmotoren gehören Drehstrommotoren, die an einer dreiphasigen Stromversorgung 
betrieben werden, und Induktionsmotoren, die an einer einphasigen Stromversorgung betrieben werden. 
Ein Induktionsmotor kann einfach mit Hilfe des mitgelieferten Kondensators an einer einphasigen 
Stromversorgung  betrieben werden. Ein Drehstrommotor benötigt keinen Kondensator. 
In diesem Fall wird Motor direkt an eine dreiphasige Stromversorgung angeschlossen.

Es sind wasserdichte und staubgeschützte Motoren mit Getriebe erhältlich, die der IEC-Schutzart 
IP67 entsprechen. Sie sind geeignet für Applikationen die mit Wasser gereinigt werden.

Ein weiter Drehzahlbereich ist möglich, wobei auch bei niedrigen Drehzahlen ein hohes Drehmoment 
zur Verfügung steht. Unsere qualitativ hochwertigen Motoren weisen auch bei hohen Lasten nur eine 
geringe Drehzahlreduzierung auf.

L

N
PE

Motor

Kondensator

Weiß

Rot

Schwarz

Anschlussbeispiel für einen Motor mit 
einphasiger Stromversorgung

PE

L1(R)

L2(S)

L3(T)

MotorWeiß

Rot

Schwarz

Anschlussbeispiel für einen Motor mit 
dreiphasiger Stromversorgung
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• Konstante Drehzahl
• Kompakte Bauweise
• Einfacher Anschluss

und Betrieb

Produktlinie
                          

Flanschmaß
[mm]

Ausgangsleistung 
[W]

Nenndrehzahl des Motors 
[U/min] Optionen

60 6 1150 - 1500 Klemmenkasten (IP65), Stirnradgetriebe,
elektromagnetische Bremse

70 15 1200 - 1650 Stirnradgetriebe, elektromagnetische Bremse

80 25 - 60 1200 - 1600 Klemmenkasten (IP54), Stirnradgetriebe, 
Winkelgetriebe, elektromagnetische Bremse

90 40 - 90 1200 - 1600
Klemmenkasten (IP54), Stirnradgetriebe,

Winkelgetriebe, elektromagnetische Bremse

Systemkon�guration

INDUKTIONSMOTOREN, 
INDUKTIONSWENDEMOTORENWORLD K-SERIE

Ausgangsleistung

Nenndrehzahl

Preis ab

6 - 90 W

1150 - 1650 U/min

70,00 €

Abrufbereit
ab dem 01/2023

Motor mit Stirnradgetriebe

Kondensator mit 
Kappe (Im Liefer-
umfang enthalten)

AC Stromversorgung

        Flexible Kupplungen      Motor-Montagewinkel

Zubehör (Separat erhältlich)

WORLD K-Serie
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Aufbau der Produktnummer

●Motor

5 I K 40 GN - CW 2 T E
① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧ ⑨

●Getriebe

5 GN 50 S
① ② ③ ④ 

① Flanschmaß 2: 60 mm    3: 70 mm    4: 80 mm    5: 90 mm

② Ausführung
I: Induktionsmotor
R: Induktionswendemotor

③ Motor K: World K-Serie

④
Ausgangsleistung 6: 6 W          15: 15 W     25: 25 W 

40: 40 W     60: 60 W     90: 90 W

⑤

Wellenausführung A: Rund
GE: GE-Ritzel
GN: GN-Ritzel

⑥ Stromversorgung

AW: Einphasig 100 VAC, 110/115 VAC
CW: Einphasig 200 VAC, 220/230 VAC
SW: Dreiphasig 200/220/230 VAC
UW: Dreiphasig 400 VAC*1

⑦ 2, 3: RoHS-konform

⑧
T, T2, B: Mit Klemmenkasten
M: Mit elektromagnetischer Bremse

⑨ Beiliegender Kondensator*2

Blanko: Bei Motoren für dreiphasigen Anschluss ist 
kein Kondensator erforderlich
J: Für Induktionsmotoren an 100 VAC, 200 VAC 
U: Für Induktionsmotoren an 110/115 VAC
E: Für Induktionsmotoren an 220/230 VAC

✽1 WARNUNG: Ausführung UW ist nicht für den Betrieb an einem Frequenzumrichter geeignet.
✽2  Die Buchstaben J, U und E am Ende der Modellbezeichnung sind nicht auf dem Typenschild 

des Motors aufgeführt.
Die komplette Bezeichnung befindet sich auf der gemeinsamen Verpackung von Motor und 
Kondensator.
Beispiel: Typenschild Motor: 5IK40GN-CW2

                  Typenschild Verpackung: 5IK40GN-CW2E

① Flanschmaß 2: 60 mm     3: 70 mm     4: 80 mm     5: 90 mm

② Getriebe
GE: Für Motoren mit GE-Ritzel
GN: Für Motoren mit GN-Ritzel 

③
Ausführung Nummer: Getriebeuntersetzung

10X: Zwischengetriebe 10:1

④
Getriebe-Klassifizierung S: Stirnradgetriebe

RH: RH Hohlwellen-Winkelgetriebe
RA: RA Vollwellen-Winkelgetriebe

Ausführliche Informationen �nden Sie zur WORLD K-Serie auf unserer Website: www.orientalmotor.de

WORLD K-SERIE
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• Hohes zulässiges Drehmoment
• Energiesparend
• Geräuscharm
• IP66

Produktlinie
                          

Flanschmaß 
[mm]

Ausgangsleistung 
[W]

Nenndrehzahl des Motors 
[U/min] Optionen

110 200 1420 - 1700 Stirnradgetriebe, 
Hohlwellengetriebe

Systemkon�guration

DREHSTROMMOTOREN MIT HOHER AUSGANGSLEISTUNGK S-SERIE

Ausgangsleistung

Nenndrehzahl

Preis ab

200 W

1420 - 1700 U/min

214,00 €

Abrufbereit
ab dem 01/2023

   K S-Serie

Drehmomentstützen

Für Motoren mit
Hohlwellengetriebe

Motor-Montagewinkel

Für Motoren ohne Getriebe
Für Motoren mit Stirnradgetriebe

Flexible Kupplungen RC-Schaltung für
Überspannungsschutz

Zubehör (Separat erhältlich)

Mit Stirnradgetriebe Mit HohlwellengetriebeMotor

oder oder

AC Stromversorgung
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Aufbau der Produktnummer

Ausführliche Informationen �nden Sie 
zur K S-Serie auf unserer Website: 
www.orientalmotor.de

●Motor

7 I K 200 V A S - ES 3 T2
① ② ③ ④ ⑤ ⑨ ⑪ ⑥ ⑦ ⑧

●Motor mit Getriebe

7 I K 200 V ES 3 T2 - 15 S
① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧ ⑨ ⑩ ⑪

① Flanschmaß 7: 110 mm
② Ausführung I: Induktionsmotor
③ Motor K: K -Serie
④ Ausgangsleistung 200: 200 W
⑤ Refererenzbuchstabe V

⑥ Stromversorgung ES: Dreiphasig 220/230/240 VAC
EU: Dreiphasig 380/400/415 VAC

⑦ Identi�kationsnummer
⑧ T2: Mit Klemmenkasten

⑨ Ausführung
Nummer: Getriebeuntersetzung  
A: Motor ohne Getriebe

⑩ Getriebe-Klassi�zierung
Blanko: Stirnradgetriebe
RH: RH Hypoid-Hohlwellengetriebe

⑪ Material der Ausgangswelle S: Edelstahl

Induction Motors

K S Series 200 W
Frame Size 110 mm

Right-Angle Hollow Shaft Gearhead

Parallel Shaft Gearhead

■Specifications - Continuous Rating

Product Name Output
[W]

Voltage
[VAC]

Frequency
[Hz]

Current
[A]

Starting Torque
[mNm]

Rated Torque
[mNm]

Rated Speed
[r/min]Terminal Box Type

7IK200VES3T2- S
7IK200VAS-ES3T2

200

Three-Phase 220
50 1.00 1690 1350 1420

60 0.90 1410 1130 1700

Three-Phase 230
50 1.02 1690 1350 1420

60 0.89 1410 1130 1700

Three-Phase 240
50 1.06 1690 1350 1420

60 0.90 1410 1130 1700

7IK200VEU3T2- S
7IK200VAS-EU3T2

Three-Phase 380
50 0.56 1400 1350 1420

60 0.52 1300 1130 1700

Three-Phase 400
50 0.56 1400 1350 1420

60 0.51 1300 1130 1700

Three-Phase 415 50 0.57 1400 1350 1420

✽7IK200VAS-ES3T2 conforms to the Electrical Appliance and Material Safety Law.
●The values in the tabes are characteristics for motor only.
●No built-in overheat protection device (thermal protector) When there is an overload or the output shaft is locked, use the electromagnetic switch and the inverter's

electronic thermal function to prevent motor burnout.
●Use an inverter setting frequency of 120 Hz or less when driving in combination with inverter.

■Product Line

●Parallel Shaft Gearhead GV Gear
Price includes motor and gearhead.

◇Terminal Box Type

Product Name Gear Ratio List Price

7IK200VES3T2- S

5, 10, 15, 20 365.00 €

30, 50 376.00 €

100 389.00 €

7IK200VEU3T2- S

5, 10, 15, 20 374.00 €

30, 50 385.00 €

100 398.00 €

●The following items are included with each product. Motor, Gearhead, Installation Screws, 
Parallel Key, Operating Manual

●Round Shaft Type
.

◇Terminal Box Type

Product Name List Price

7IK200VAS-ES3T2 194.00 €

7IK200VAS-EU3T2 203.00 €

●The following items are included with each product. Motor, Operating Manual

Round Shaft Type

K S-SERIE
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• Wasserdicht
• Staubgeschützt
• Korrosionsbeständig
• IP67

Produktlinie
                          

Flanschmaß 
[mm]

Ausgangsleistung 
[W]

Nenndrehzahl des Motors 
[U/min]

Zulässiges Drehmoment
[Nm]

80 25 1200 - 1600 0,29 - 8

90 40 - 60 1250 - 1600 0,49 - 15

104 90 1250 - 1600 0,97 - 30

Systemkon�guration

✽ Die beiliegenden Kondensatoren für die Motoren sind weder wasserdicht noch staubgeschützt. 

Wasserdichter Klemmenkasten Wasserdichte Verlängerungskabel Motor-Montagewinkel

Zubehör (separat erhältlich)

Motor mit Getriebe

Kondensator
mit Kappe (Im
Lieferumfang 
enthalten)✽

AC Stromversorgung 

FPW Series  FPW-Serie

WASSERDICHTE, STAUBGESCHÜTZE 
INDUKTIONSMOTOREN  FPW-SERIE

Ausgangsleistung

Nenndrehzahl

Preis ab

25 - 90 W

1200 - 1600 U/min

224,00 €

Abrufbereit
ab dem 01/2023
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Aufbau der Produktnummer

●Motor mit Getriebe

FPW 4 25 C 2 - 15 E
     ①         ②     ③     ④   ⑤          ⑥     ⑦     

① Motor FPW: FPW-Serie
② Flanschmaß 4: 80 mm  5: 90 mm  6: 104 mm
③ Ausgangsleistung 25: 25 W   40: 40 W   60: 60 W   90: 90 W

④
Stromversorgung A: Einphasig 100 VAC, 110/115 VAC

C: Einphasig 200 VAC, 220/230 VAC
S: Dreiphasig 200/220/230 VAC

⑤ 2: RoHS-Richtlinie-konform
⑥ Ausführung         Nummer: Getriebeuntersetzung 

⑦

Beiliegender Kondensator*
J: Für Induktionsmotoren an 100 VAC, 200 VAC
U: Für Induktionsmotoren an 110/115 VAC
E: Für Induktionsmotoren an 220/230 VAC

✽Die Buchstaben J, U und E am Ende der Modellbezeichnung sind nicht auf dem 
Typenschild des Motors aufgeführt.
Die komplette Bezeichnung befindet sich auf der gemeinsamen Verpackung von Motor 
und Kondensator.
Beispiel: Typenschild Motor: FPW425C2-15
              Typenschild Verpackung: FPW425C2-15E

FPW-SERIE

Ausführliche Informationen �nden Sie zur FPW-Serie auf unserer Website: www.orientalmotor.de
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• Hohes Startmoment
• Einstellbares Drehmoment
• Wickler 
• Bahnspannungsregler

TORQUEMOTOR MIT LEISTUNGSCONTROLLERTM-SERIE

Motor mit Getriebe Controller

AC
Hauptstromversorgung

24 VDC
Steuerstromversorgung

Programmierbarer 
Controller

Externes Potentiometer für 
Drehmoment-
einstellung

Montagewinkel Flexible Kupplungen

Zubehör (Separat erhältlich)

Kondensator mit Kappe
(Im Lieferumfang enthalten)

TM-Serie

Nicht im Lieferumfang enthalten

Ausgangsleistung

Drehzahl bei max. Ausgangs-
leistung im Dauerbetrieb

Preis ab

3 - 20 W

750 - 900 U/min

203,00 €

Abrufbereit
ab dem 01/2023

Merkmale
                          

Flanschmaß 
[mm]

Ausgangsleistung 
[W]

Analogspannung zur
Drehmomenteinstellung  

[VDC]

Startmoment
[mNm]

60 3

0 - 5

18 - 70

70 6 45 - 140

80 10 65 - 220

90 20 85 - 350

Systemkon�guration
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Aufbau der Produktnummer

Ausführliche Informationen �nden Sie 
zur TM-Serie auf unserer Website: 
www.orientalmotor.de

TM-SERIE

TM 2 03 C - 18 S E
① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦

① TM: TM-Serie

② Flanschmaß
2: 60 mm     3: 70 mm  
4: 80 mm     5: 90 mm

③ Ausgangsleistung
03: 3 W        06: 6 W
10: 10 W      20: 20 W

④
Stromversorgung C: Einphasig 200/220/230 VAC

A: Einphasig 100/110/115 VAC

⑤ Ausführung
Nummer: Getriebeuntersetzung
A: Motor ohne Getriebe

⑥ Getriebe-Klassi�zierung S: Stirnradgetriebe

⑦
Beiliegender Kondensator E: Für Induktionsmotoren an 220/230 VAC

U: Für Induktionsmotoren an 110/115 VAC
J:  Für Induktionsmotoren an 100/200 VAC
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Die elektrischen Linearführungen und Zylinder sind 
einfach zu bedienen und bieten hohe Leistung auch 
unter anspruchsvollen Betriebsbedingungen, wie 
niedrige bis hohe Fahrgeschwindigkeiten und kleine 
oder große Lasten.

LINEARFÜHRUNGEN UND ZYLINDER

Schnelles, synchrones 
Ansprechen
Der geschlossene Regelkreis 
des Antriebssystems 
ermöglicht eine hervorragende 
Positionierzeit.

Stabilität bei niedrigen 
Geschwindigkeiten
Durch die Smooth Drive Funktion 
wird die Auflösung des Motors 
erhöht. Dadurch sind die 
Geschwindigkeitsschwankungen 
bei niedrigen Geschwindigkeiten 
minimal, was zu einer 
gleichmäßigeren Bewegung führt.

Kürzere Montagezeit,
höhere Qualität
Für die Linearführungen und 
Zylinder werden die angegebenen 
Betriebsdaten für die gesamte 
Lebensdauer garantiert. Ihr 
Einsatz verringert die 
Einstellarbeiten und gewährleistet 
eine einheitliche Qualität.

MERKMALE

ANWENDUNGEN

Lebensdauertest

X/Y/Z-Portal

EAC-Serie

EZS-Serie

EAS-Serie
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SCHNELLES, SYNCHRONES ANSPRECHEN

STABILITÄT BEI NIEDRIGEN GESCHWINDIGKEITEN

KÜRZERE MONTAGEZEIT, HÖHERE QUALITÄT

Die Linearführungen und Zylinder arbeiten synchron zu Taktbefehlen und erzeugen 
trotz kompakter Bauform ein hohes Drehmoment. Die Antriebssysteme bieten auch ein 
hervorragendes Ansprech- und Beschleunigungsverhalten. Sie sind ideal für Anwendungen, 
die häufiges Starten und Stoppen erfordern.

Gegenüber einer eigenen Konstruktion, bei der viele Einzelteile bestellt, geliefert, montiert und justiert 
werden müssen, werden die Aktuatoren von Oriental Motor in einer Einheit geliefert. Dies verkürzt die 
Produktionszeit und gewährleistet eine gleichbleibende Qualität.

Durch die Smooth Drive Funktion wird die Auflösung des Motors elektronisch erhöht.
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Die Motoren führen Fahrbefehle 
ohne Zeitverzögerung aus.

Tatsächliche Bewegung der elektrischen Linearführung in Abhängigkeit von den Fahrbefehlen
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Istgeschwindigkeit des Tisches bei einer Sollgeschwindigkeit von 1,25 mm/s

Die Geschwindigkeitsschwankung ist 
selbst bei niedriger Geschwindigkeit 
minimal.

Tisch

Motor

Motorbefestigungwinkel

Kupplung

Lagerblock

Lager
Kugelumlaufspindel

Sensor

Führung

Grundplatte

Beispiel für den Eigenbau einer elektrischen Linearführung
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• Batterieloser Absolutsensor
• Keine externen Sensoren

erforderlich
• Geringe Wärmeentwicklung
•

Produktlinie
                          

Rahmengröße
[mm]

Hub
[mm]

Max. transportierbare Masse 
[kg] Optionen

28 x 28 (ohne Führung)
50 - 150

7,5 - 15 horizontal,
2,5 - 5 vertikal

-
28 x 86 (mit Führung) 7,5  -15 horizontal,

2,0 - 4,5 vertikal

42 x 42 (ohne Führung)

50 - 300

15 - 30 horizontal,
7 - 14 vertikal

Elektromagnetische Bremse
42 x 42 (seitlich montierter Motor, 

ohne Führung)
15 - 30 horizontal,

7-12,5 vertikal

42 x 114 (mit Führung) 15 - 30 horizontal,
6 - 13 vertikal Führungsabdeckung,

elektromagnetische Bremse42 x 114 (seitlich montierter 
Motor, mit Führung)

15 - 30 horizontal,
6 - 11,5 vertikal

60 x 60 (ohne Führung) 30 - 60 horizontal,
15 - 30 vertikal Elektromagnetische Bremse

60 x 156 (mit Führung) 30 - 60 horizontal,
13 - 28 vertikal

Seitlich montierter Motor, Führungsabdeckung, 
elektromagnetische Bremse

Systemkon�guration

EAC-SERIE

Hub

Transportierbare Masse 

Preis ab

ELEKTRISCHE ZYLINDER MIT ABSOLUTWERTGEBER 
FÜR AC UND DC STROMVERSORGUNG

50 - 300 mm

2,5 - 60 kg

912,00 €

Kommunikation

Motor, Treiber und Kabel müssen separat bestellt werden.

Treiber

Computer✽

Zum 
USB-Anschluss

Parametrier-Software 
MEXE02

Programmierbarer 
      Controller✽

Hauptstromversorgung✽

Anschlusskabelsatz/ Flexibler Anschlusskabelsatz

Max. Kabellänge: 20 m

Für Encoder

Für Motor

Für elektromagnetische Bremse

Für Motor Für Encoder Für elektromagnetische
Bremse

elektrischer Zylinder

24 VDC Steuerstromversorgung✽

✽ Nicht im Lieferumfang enthalten

EAC-Serie

Abrufbereit
ab dem 01/2023
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Aufbau der Produktnummer

●Aktuator

EACM 4 R W D 25 AZ M K
        ①           ②    ③    ④     ⑤     ⑥        ⑦       ⑧     ⑨

① Aktuator EACM: EAC-Serie

②

Rahmengröße 2: 28 mm × 28 mm (ohne Führung)
28 mm × 86 mm (mit Führung)

4: 42 mm × 42 mm (ohne Führung)
42 mm × 114 mm (mit Führung)

6: 60 mm × 60 mm (ohne Führung)
60 mm × 156 mm (mit Führung)

③
Motorausrichtung Blanko: Standard

R: Mit seitlich montiertem Motor 

④
Führung Blanko: Ohne

W: Mit

⑤

Spindelsteigung D: 12 mm
E:    6 mm
F:    3 mm

⑥
Hub 005: 50 mm    010: 100 mm  015: 150 mm

020: 200 mm  025: 250 mm  030: 300 mm

⑦ Motor AZ: AZ-Serie

⑧ Kon�guration
A: Einzelwelle
M: Mit elektromagnetischer Bremse

⑨ Wicklungsausführung
C: Für AC Stromversorgung
K: Für DC Stromversorgung*

✽EAC2 nur für 24 VDC Stromversorgung erhältlich.

●Treiber

AZD - C D
① ② ③

① Treiber AZD: Treiber der AZ-Serie

② Stromversorgung
A: Einphasig 110 - 120 VAC
C: Einphasig, dreiphasig 200 - 240 VAC*

K: 24/48 VDC

③ Treiber-Klassifizierung

Blanko: Mit Takteingang
D: Mit integriertem Controller
X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle
ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle
EP: Mit EtherNet/IP-Schnittstelle
PN: Mit PROFINET-Schnittstelle

✽WARNUNG: Die AZ-Serie ist nicht für den Betrieb an 3 × 400 VAC geeignet.

●Anschlusskabelsatz/Flexibler Anschlusskabelsatz

CC 050 V Z □ F B 2
  ①          ②       ③   ④    ⑤   ⑥  ⑦  ⑧

① CC: Kabel

② Länge
005: 0,5 m  010: 1 m   015: 1,5 m  020: 2 m  
025: 2,5 m  030: 3 m   040: 4 m     050: 5 m  
070: 7 m     100: 10 m 150: 15 m  200: 20 m

③ Referenznummer
④ Geeignete Produkte Z: Motoren der AZ-Serie

⑤ Referenznummer
Blanko: Flanschmaß 42 bis 85 mm
2: Flanschmaß 20 mm, 28 mm

⑥ Kabel F: Standard
R: Flexibel

⑦
Elektromagnetische
Bremse

Blanko: Für Motoren ohne elektromagnetische Bremse
B: Für Motoren mit elektromagnetischer Bremse

⑧
Kabel-
Klassi�zierung

Blanko: Für Treiber mit AC Stromversorgung
2: Für Treiber mit DC Stromversorgung

EAC-SERIE

Ausführliche Informationen �nden Sie 
zur EAC-Serie auf unserer Website: 
www.orientalmotor.de

Electric Linear Slides   Electric Cylinders    
A

Z
 Series Equipped

These products are manufactured at plants certified with the
international standards ISO 9001 (for quality assurance) and
ISO 14001 (for systems of environmental management).

For more information please contact:

Printed in Germany

Customer Service Center (Support in German & English)

00800–22 55 66 22 

info@orientalmotor.de

Mon-Thu: 08:00 - 17:30 CET   Friday: 08:00 - 16:00 CET

* Free Call Europe

*

CA L L OM CC

Other countries: www.orientalmotor.eu

ORIENTAL MOTOR (EUROPA) GmbH

Spanish Office
C/Caléndula 93 - Ed. E - Miniparc III
28109 El Soto de La Moraleja,
Alcobendas (Madrid), Spain
Tel: +34 918 266 565
www.orientalmotor.es

European Headquarters UK Headquarters
Schiessstraße 44
40549 Düsseldorf, Germany
Tel: 0211–520 670 0 Fax: 0211–520 670 99

ORIENTAL MOTOR (UK) LTD.

Unit 5, Faraday Office Park,
Rankine Road, Basingstoke,
Hampshire RG24 8AH, U.K.
Tel: 01256–347 090 Fax: 01256–347 099

ORIENTAL MOTOR (FRANCE) SARL

France Headquarters
56, Rue des Hautes Pâtures
92000 Nanterre, France
Tel: 01–478 697 50 Fax: 01–478 245 16

www.orientalmotor.de www.oriental-motor.co.uk
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ORIENTAL MOTOR ITALIA s.r.l.

Italy Headquarters
Via XXV Aprile 5
20016 Pero (MI), Italy
Tel: 02–939 063 46  Fax: 02–939 063 48
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Switzerland Headquarters
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5200 Brugg AG, Switzerland
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AZ Series Equipped

Electric Linear Slides
Electric Cylinders
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• Batterieloser Absolutsensor
• Keine externen Sensoren erforderlich
• Geringe Wärmeentwicklung
• Für X/Y-Tische
• 

Produktlinie
                          

Rahmengröße
[mm]

Hub
[mm]

Max. transportierbare Masse
[kg] Optionen

40 x 38
(30 x 38)* 50 - 300 7,5 - 15 horizontal,

2,5 - 5 vertikal
Seitlich montierter Motor, ohne Sensorschiene, 

X- oder Y-Tischausführung

58,4 x 60
(45 x 60)* 50 - 700 15 - 30 horizontal,

7 - 14 vertikal Seitlich montierter Motor, ohne Sensorschiene,
X- oder Y-Tischausführung, elektromagnetische Bremse75,4 x 83

(62 x 83)* 50 - 850 30 - 60 horizontal, 
15 - 30 vertikal

✽Die Werte in Klammern geben die Abmessungen der Produkte ohne Sensorschienen an.

Systemkon�guration

Motor, driver and cable must be ordered separately.

✽ Not supplied

Driver

Communication

Computer✽

To USB
Port

Data Setting Software
MEXE02

Programmable
Controller✽

AC Power Supply

Connection Cable Sets/Flexible Connection Cable Sets

Max. Extension Length: 20 m

For Encoder

For Motor

For Electromagnetic Brake

For Motor For Encoder For Electromagnetic
Brake

Electric Linear Guide

24 VDC Power Supply✽

EAS Series

EAS-SERIE

Hub

Transportierbare Masse

Preis ab

ELEKTRISCHE LINEARFÜHRUNGEN MIT 
ABSOLUTWERTGEBER FÜR AC UND DC VERSORGUNG

50 - 850 mm

2,5 - 60 kg

1.024,00 €

Abrufbereit
ab dem 01/2023
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Aufbau der Produktnummer
EAS-SERIE

●Aktuator

EASM 4 R N X D 025 AZ M K
       ①          ②   ③   ④   ⑤   ⑥        ⑦        ⑧       ⑨    ⑩  

① Aktuator EASM: EAS-Serie

②

Rahmengröße 2: 40 mm × 38 mm (Mit Sensorschiene)
     30 mm × 38 mm (Ohne Sensorschiene)
4: 58,4 mm × 60 mm (Mit Sensorschiene)
     45 mm × 60 mm (Ohne Sensorschiene)
6: 75,4 mm × 83 mm (Mit Sensorschiene)
     62 mm × 83 mm (Ohne Sensorschiene)

③

Motorausrichtung Blanko: Standard
L: Mit seitlich montiertem Motor (links)
R: Mit seitlich montiertem Motor (rechts) 

④
Sensorschiene Blanko: Mit

N: Ohne

⑤
Tischausführung X: X-Tisch

Y: Y-Tisch

⑥

Spindelsteigung D: 12 mm
E:    6 mm
F:    3 mm

⑦

Hub 005: 50 mm    010: 100 mm  015: 150 mm
020: 200 mm  025: 250 mm  030: 300 mm
035: 350 mm 040: 400 mm   045: 450 mm
050: 500 mm  055: 550 mm   060: 600 mm
065: 650 mm  070: 700 mm   075: 750 mm
080: 800 mm  085: 850 mm

⑧ Motor AZ: AZ-Serie

⑨
Kon�guration A: Einzelwelle

M: Mit elektromagnetischer Bremse

⑩
Wicklungsausführung C: Für AC Stromversorgung

K: Für DC Stromversorgung*

✽EAS2 nur für 24 VDC Stromversorgung erhältlich.

●Treiber

AZD - C D
① ② ③

① Treiber AZD: Treiber der AZ-Serie

② Stromversorgung
A: Einphasig 110 - 120 VAC
C: Einphasig, dreiphasig 200 - 240 VAC*

K: 24/48 VDC

③ Treiber-Klassifizierung

Blanko: Mit Takteingang
D: Mit integriertem Controller
X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle
ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle
EP: Mit Ethernet/IP-Schnittstelle
PN: Mit PROFINET-Schnittstelle

✽WARNUNG: Die AZ-Serie ist nicht für den Betrieb an 3 × 400 VAC geeignet.

●Anschlusskabelsatz/Flexibler Anschlusskabelsatz

CC 050 V Z □ F B 2
  ①          ②       ③   ④    ⑤   ⑥  ⑦  ⑧

① CC: Kabel

② Länge
005: 0,5 m  010: 1 m    015: 1,5 m  020: 2 m  
025: 2,5 m  030: 3 m    040: 4 m     050: 5 m  
070: 7 m     100: 10 m  150: 15 m   200: 20 m

③ Referenznummer
④ Geeignete Produkte Z: Motoren der AZ-Serie

⑤ Referenznummer
Blanko: Flanschmaß 42 bis 85 mm
2: Flanschmaß 20 mm, 28 mm

⑥ Kabel F: Standard
R: Flexibel

⑦
Elektromagnetische
Bremse

Blanko: Für Motoren ohne elektromagnetische Bremse
B: Für Motoren mit elektromagnetischer Bremse

⑧
Kabel-
Klassi�zierung

Blanko: Für Treiber mit AC Stromversorgung
2: Für Treiber mit DC Stromversorgung

Ausführliche Informationen �nden Sie 
zur EAS-Serie auf unserer Website: 
www.orientalmotor.de

Electric Linear Slides   Electric Cylinders    
A

Z
 Series Equipped

These products are manufactured at plants certified with the
international standards ISO 9001 (for quality assurance) and
ISO 14001 (for systems of environmental management).

For more information please contact:

Printed in Germany

Customer Service Center (Support in German & English)

00800–22 55 66 22 

info@orientalmotor.de

Mon-Thu: 08:00 - 17:30 CET   Friday: 08:00 - 16:00 CET

* Free Call Europe

*

CA L L OM CC

Other countries: www.orientalmotor.eu

ORIENTAL MOTOR (EUROPA) GmbH

Spanish Office
C/Caléndula 93 - Ed. E - Miniparc III
28109 El Soto de La Moraleja,
Alcobendas (Madrid), Spain
Tel: +34 918 266 565
www.orientalmotor.es

European Headquarters UK Headquarters
Schiessstraße 44
40549 Düsseldorf, Germany
Tel: 0211–520 670 0 Fax: 0211–520 670 99

ORIENTAL MOTOR (UK) LTD.

Unit 5, Faraday Office Park,
Rankine Road, Basingstoke,
Hampshire RG24 8AH, U.K.
Tel: 01256–347 090 Fax: 01256–347 099

ORIENTAL MOTOR (FRANCE) SARL

France Headquarters
56, Rue des Hautes Pâtures
92000 Nanterre, France
Tel: 01–478 697 50 Fax: 01–478 245 16

www.orientalmotor.de www.oriental-motor.co.uk

www.orientalmotor.fr

ORIENTAL MOTOR ITALIA s.r.l.

Italy Headquarters
Via XXV Aprile 5
20016 Pero (MI), Italy
Tel: 02–939 063 46  Fax: 02–939 063 48

www.orientalmotor.it

ORIENTAL MOTOR SWITZERLAND AG

Switzerland Headquarters
Badenerstraße 13
5200 Brugg AG, Switzerland
Tel: 056–560 504 5 Fax: 056–560 504 7

www.orientalmotor.ch
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AZ Series Equipped

Electric Linear Slides
Electric Cylinders
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• Batterieloser Absolutsensor
• Keine externen Sensoren erforderlich
• Geringe Wärmeentwicklung
• Hohe Stei�gkeit
•

ELEKTRISCHE LINEARFÜHRUNGEN MIT HOHER STEIFIGKEIT 
UND ABSOLUTWERTGEBER FÜR AC UND DC VERSORGUNGEZS-SERIE

50 - 850 mm

3,5 - 60 kg 

1.068,00 €

Hub

Transportierbare Masse

Preis ab

Abrufbereit
ab dem 01/2023

Produktlinie
                          

Rahmengröße
[mm]

Hub
[mm]

Max. transportierbare Masse  
[kg] Optionen

54 x 50 50 - 700 7,5 - 15 horizontal,
3,5 - 7 vertikal

Seitlich montierter Motor, 
elektromagnetische Bremse74 x 50 50 - 700 15 - 30 horizontal,

7 - 14 vertikal

74 x 66,5 50 - 850 30 - 60 horizontal,
15 - 30 vertikal

Systemkon�guration

Kommunikation

Zum 
USB-Anschluss

✽ Nicht im Lieferumfang enthalten

Motor, Treiber und Kabel müssen separat bestellt werden.

Treiber

Computer✽

Parametrier-Software 
MEXE02

Programmierbarer 
      Controller✽

Hauptstromversorgung

Anschlusskabelsatz/ Flexibler Anschlusskabelsatz

Max. Kabellänge: 20 m

Für Encoder

Für Motor

Für elektromagnetische Bremse

Für Motor Für Encoder Für elektromagnetische
Bremse

Elektrische Linearführung

24 VDC Steuerstromversorgung✽

EZS-Serie
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Aufbau der Produktnummer
EZS-SERIE

Ausführliche Informationen �nden Sie 
zur EZS-Serie auf unserer Website: 
www.orientalmotor.de

Electric Linear Slides   Electric Cylinders    
A

Z
 Series Equipped

These products are manufactured at plants certified with the
international standards ISO 9001 (for quality assurance) and
ISO 14001 (for systems of environmental management).

For more information please contact:

Printed in Germany

Customer Service Center (Support in German & English)

00800–22 55 66 22 

info@orientalmotor.de

Mon-Thu: 08:00 - 17:30 CET   Friday: 08:00 - 16:00 CET

* Free Call Europe

*

CA L L OM CC

Other countries: www.orientalmotor.eu

ORIENTAL MOTOR (EUROPA) GmbH

Spanish Office
C/Caléndula 93 - Ed. E - Miniparc III
28109 El Soto de La Moraleja,
Alcobendas (Madrid), Spain
Tel: +34 918 266 565
www.orientalmotor.es

European Headquarters UK Headquarters
Schiessstraße 44
40549 Düsseldorf, Germany
Tel: 0211–520 670 0 Fax: 0211–520 670 99

ORIENTAL MOTOR (UK) LTD.

Unit 5, Faraday Office Park,
Rankine Road, Basingstoke,
Hampshire RG24 8AH, U.K.
Tel: 01256–347 090 Fax: 01256–347 099

ORIENTAL MOTOR (FRANCE) SARL

France Headquarters
56, Rue des Hautes Pâtures
92000 Nanterre, France
Tel: 01–478 697 50 Fax: 01–478 245 16

www.orientalmotor.de www.oriental-motor.co.uk

www.orientalmotor.fr

ORIENTAL MOTOR ITALIA s.r.l.

Italy Headquarters
Via XXV Aprile 5
20016 Pero (MI), Italy
Tel: 02–939 063 46  Fax: 02–939 063 48

www.orientalmotor.it

ORIENTAL MOTOR SWITZERLAND AG

Switzerland Headquarters
Badenerstraße 13
5200 Brugg AG, Switzerland
Tel: 056–560 504 5 Fax: 056–560 504 7

www.orientalmotor.ch
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Electric Linear Slides
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●Aktuator

EZSM 4 R D 025 AZ M K
① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧

① Aktuator EZSM: EZS-Serie

② Rahmengröße
3: 54 mm × 50 mm
4: 74 mm × 50 mm
6: 74 mm × 66,5 mm

③ Motorausrichtung
Blanko: Standard
L: Mit seitlich montiertem Motor (links)
R: Mit seitlich montiertem Motor (rechts)

④ Spindelsteigung
D: 12 mm
E: 6 mm

⑤

Hub 005: 50 mm    010: 100 mm  015: 150 mm 
020: 200 mm  025: 250 mm  030: 300 mm 
035: 350 mm  040: 400 mm   045: 450 mm 
050: 500 mm  055: 550 mm   060: 600 mm 
065: 650 mm  070: 700 mm   075: 750 mm 
080:   800 mm    085: 850 mm

⑥ Motor AZ: AZ-Serie

⑦ Kon�guration A: Einzelwelle
M: Mit elektromagnetischer Bremse

⑧ Wicklungsausführung
C: Für AC Stromversorgung
K: Für DC Stromversorgung

●Treiber

AZD - C D
① ② ③

① Treiber AZD: Treiber der AZ-Serie

② Stromversorgung
A: Einphasig 110 - 120 VAC
C: Einphasig, dreiphasig 200 - 240 VAC*

K: 24/48 VDC

③ Treiber-Klassifizierung

Blanko: Mit Takteingang
D: Mit integriertem Controller
X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle
ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle
EP: Mit Ethernet/IP-Schnittstelle
PN: Mit PROFINET-Schnittstelle

✽WARNUNG: Die AZ-Serie ist nicht für den Betrieb an 3 × 400 VAC geeignet.

●Anschlusskabelsatz/Flexibler Anschlusskabelsatz

CC 050 V Z F B 2
  ①          ②      ③   ④  ⑤  ⑥  ⑦

① CC: Kabel

② Länge
005: 0,5 m  010: 1 m   015: 1,5 m 020: 2 m
025: 2,5 m  030: 3 m   040: 4 m    050: 5 m
070: 7 m     100: 10 m 150: 15 m  200: 20 m

③ Referenznummer
④ Geeignete Produkte Z: Motoren der AZ-Serie

⑤ Referenznummer
Blanko: Flanschmaß 42 bis 85 mm
2: Flanschmaß 20 mm, 28 mm

⑤ Kabel F: Standard
R: Flexibel

⑥
Elektromagnetische 
Bremse

Blanko: Für Motoren ohne elektromagnetische Bremse
B: Für Motoren mit elektromagnetischer Bremse

⑦
Kabel-
Klassi�zierung

Blanko: Für Treiber mit AC Stromversorgung
2: Für Treiber mit DC Stromversorgung
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Rotierende und Lineare Aktuatoren sind eine Kombination 
aus einem Schrittmotor und einem Drehtisch mit Hohlwelle 
(Rotierende Aktuatoren) bzw. einer Kugelumlaufspindel 
(Lineare Aktuatoren). Beide Versionen werden von
AZ-Motoren mit Absolutwertgeber angetrieben.

ROTIERENDE UND LINEARE 
AKTUATOREN

Reduzierte Installationszeit
Beide Antriebe sind im Vergleich 
zu Eigenkonstruktionen einfach 
und schnell zu montierende 
Lösungen ohne Justagebedarf.

Einfache Einstellung des 
Referenzpunkts
Dank des Absolutsystems 
sind keine Referenzsensoren 
erforderlich. Das vereinfacht 
die Verdrahtung und senkt die 
Kosten.

Flexible Installationsrichtung
Die Einbaulage der Aktuatoren 
kann frei gewählt werden. Sie 
eignen sich somit für ein breites 
Anwendungsspektrum.

MERKMALE

ANWENDUNGEN

Dosierung

Vertikale Positionierung von Prüfspitzen

Bildkontrolle

Herstellung von Wafern

DG -Serie DR-Serie
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REDUZIERTE INSTALLATIONSZEIT

EINFACHE EINSTELLUNG DES REFERENZPUNKTS

FLEXIBLE INSTALLATIONSRICHTUNG

Bei Einsatz unserer Aktuatoren sind keine zusätzlichen Teile erforderlich. Der Zeitaufwand für Entwurf, 
Komponentenauswahl und Montage kann reduziert werden.

Die Aktuatoren können horizontal, hängend oder seitlich montiert werden. Die kompakten Linearaktuatoren 
bieten frontseitige, rückseitige und seitliche Montagemöglichkeiten. Zum Anbau sind auch Versionen mit 
Flansch oder Fuß erhältlich.

Sowohl die rotierenden als auch die linearen Aktuatoren verwenden Motoren der AZ-Serie mit Absolutsensor. 
Referenzsensoren oder Endschalter sind nicht erforderlich. Das senkt die Kosten, vereinfacht die Verdrahtung 
und macht eine Wartung überflüssig.

Hängend

Seitlich

Horizontal

Mit Referenzsensor Ohne Referenzsensor
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• Batterieloser Absolutsensor
• Keine externen Sensoren erforderlich
• Hohe Leistung, hohe Stei�gkeit
• Großer Hohlwellendurchmesser
•

Produktlinie

Rahmengröße
[mm]

Zulässiges Drehmoment 
[Nm]

Zulässige Traglast
[N] Optionen

60 0,9 100 -

85 3 - 9 500 Elektromagnetische Bremse

130 12 2000
Kabelabgang,

elektromagnetische Bremse
200 50 4000

Systemkon�guration

DG -SERIE

Maximale Drehzahl

Zulässiges Lastmoment

Preis ab

ROTIERENDE AKTUATOREN MIT ABSOLUTWERTGEBER 
FÜR AC UND DC STROMVERSORGUNG

600 - 1800 Grad/s

2  - 100 Nm

1.220,00 €

* Nicht im Lieferumfang enthalten

Abrufbereit
ab dem 01/2023

Für elektromagnetische Bremse

Für Motor Für
elektromagnetische

Bremse

Für Sensor

Maximale Kabellänge: 20 m

Für Sensor

Für Motor Computer ✽

Zum 
USB-Anschluss

Parametrier-Software
MEXE02

24 VDC 
Steuerstromversorgung ✽

Kommunikation

Programmierbarer 
Controller ✽

DG -Serie

Rotierender Aktuator Anschlusskabelsatz / Flexibler Anschlusskabelsatz Treiber

Hauptstromversorgung

Motor, Treiber und Kabel müssen separat bestellt werden.
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Aufbau der Produktnummer

Ausführliche Informationen �nden Sie 
zur DG -Serie auf unserer Website: 
www.orientalmotor.de

●Aktuator mit vertikaler Motorausrichtung

DGM 130 R - AZ A C R
① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦

●Aktuator mit horizontaler Motorausrichtung

DGB 85 R 12 - AZ A C R
① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧

① Aktuator DGM: DGII-Serie

② Rahmengröße 60: 60 mm   130: 130 mm
85: 85 mm   200: 200 mm

③ Lagerart
Blanko: Rillenkugellager
R: Kreuzrollenlager

④ Motor AZ: AZ-Serie

⑤ Konfiguration A: Einzelwelle
M: Mit elektromagnetischer Bremse

⑥ Wicklungsausführung
C: Für AC Stromversorgung
K: Für DC Stromversorgung

⑦ Kabelabgang
Blanko: Nach unten
R: Nach rechts
L: Nach links

  

① Aktuator DGB: DGII-Serie
② Rahmengröße 85: 85 mm

③ Lagerung
Blanko: Rillenkugellager
R: Kreuzrollenlager

④ Getriebeuntersetzung
⑤ Motor AZ: AZ-Serie

⑥ Konfiguration A: Einzelwelle
M: Mit elektromagnetischer Bremse

⑦ Wicklungsausführung
C: Für AC Stromversorgung
K: Für DC Stromversorgung

⑧ Kabelabgang R: Nach rechts
L: Nach links

  

●Treiber

AZD - C D
① ② ③

① Treiber AZD: AZ-Serie

② Stromversorgung
A: Einphasig 100 - 120 VAC
C: Einphasig, dreiphasig 200 - 240 VAC*

K: 24/48 VDC

③ Treiber-Klassifizierung

Blanko: Mit Takteingang
D: Mit integriertem Controller
X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle
ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle
EP: Mit Ethernet/IP-Schnittstelle
PN: Mit PROFINET-Schnittstelle

✽WARNUNG: Die AZ-Serie ist nicht für den Betrieb an 3 × 400 VAC geeignet.

●Anschlusskabelsatz/Flexibler Anschlusskabelsatz

CC 050 V Z □ F B 2
  ①          ②       ③   ④    ⑤   ⑥  ⑦  ⑧

① CC: Kabel

② Länge
005: 0,5 m 010: 1 m  015: 1,5 m 020: 2 m
025: 2,5 m  030: 3 m  040: 4 m   050: 5 m
070: 7 m    100: 10 m 150: 15 m 200: 20 m

③ Referenznummer
④ Geeignete Produkte Z: Motoren der AZ-Serie

⑤ Referenznummer
Blanko: Flanschmaß 42 bis 85 mm
2: Flanschmaß 20 mm, 28 mm

⑤ Kabel F: Standard
R: Flexibel

⑥
Elektromagnetische
Bremse

Blanko: Für Motoren ohne elektromagnetische Bremse
B: Für Motoren mit elektromagnetischer Bremse

⑦ Kabel-Klassi�zierung
Blanko: Für Treiber mit AC Stromversorgung
2: Für Treiber mit DC Stromversorgung

Motor nach unten gerichtet

Kabel nach unten

Ausgangstisch nach vorne 
gerichtet

R: Kabel nach
rechts

L: Kabel nach 
links

Ausgangstisch nach 
vorne gerichtet

Motor nach 
unten gerichtet

R: Kabel nach 
rechts

L: Kable nach 
links

DG -SERIE
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Produktlinie
                          

Ausführung Rahmengröße
[mm]

Schub
[N]

Max. Transportlast 
[kg] Optionen

Standard 28 x 28

20 - 40

0 (4)* horizontal,
2 - 4 vertikal

Spindelschutz, Montage�ansch, 
MontagefußMit Lineartisch 28 x 55 4 horizontal,

2 - 4 vertikal

Mit Seitenführung 66 x 28,5 0,2 (4)* horizontal,
2 - 4 vertikal

✽In Klammern sind die Spezifikationen bei der Verwendung einer externen Linearführung angegeben.

Systemkon�guration

DR-SERIE KOMPAKTE LINEARAKTUATOREN MIT ABSOLUTWERTGEBER 
FÜR DC STROMVERSORGUNG

Maximale 
Geschwindigkeit

Druckkraft

Preis ab

40 - 100 mm/s

50 N

1.347,00 €

Motor, Treiber und Kabel müssen separat bestellt werden.

Treiber

Kommunikation

Computer✽

Zum 
USB-Anschluss

Parametrier-Software 
MEXE02

Programmierbarer 
      Controller✽

24 VDC Stromversorgung✽

Anschlusskabel / Flexibles AnschlusskabelLinearaktuator

✽ Nicht im Lieferumfang enthalten

DR-Serie

Max. Kabellänge: 20 m

Für Motor und Sensor

• Batterieloser Absolutsensor
• Keine externen Sensoren erforderlich
• Kompakt und leicht
• Abrufbereit

ab dem 01/2023
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Aufbau der Produktnummer

Ausführliche Informationen �nden Sie 
zur DR-Serie auf unserer Website: 
www.orientalmotor.de

Compact Motorized Cylinder

DR Series
AZ Series Equipped

Reduced Commissioning Time

● Linear Mechanism in a Compact Housing
      As no additional parts are required, the time needed 
     for design, component selection, and assembly can 
      be reduced.

     This reduction in commissioning time frees-up resources,  
      increasing efficiency and productivity.

● Preset Parameters

Resolution:       0,001 mm

 Stroke Units:    mm

 Speed Units:    mm/s

● Comparison of the Number of Components
     System configuration examples for moving a load 
     with the same stroke length.

◇ In-House Design
Number of components: 9

◇ DR Series Table Type
Number of components: 1

The DR Series uses the same drivers and 
cables as the              AZ Series.

Details of the              AZ Series can 
be found in the separate AZ Series 
catalogue.

Table Type

Rod Type Rod Type with Guide

Home Sensor

With home sensor

Without home sensor

①

③

④
⑦ ⑥

② ⑧
⑨

⑤

①

① Installation plate, ② Transportation table,
③ Linear guide, ④ Coupling, ⑤ Fixed-side block,
⑥ Ball screw , ⑦ Fixed-side bearing,
⑧ Support-side block, ⑨ Support-side bearing

Motor

Space Reduction

[Parts Used]

 DR Series

Maximum Stroke

Load

Load

The compact and lightweight linear actuators consist of a 
stepper motor and an integrated ball screw.
The AZ Series drive motor is equipped with a battery-free 
absolute sensor, eliminating the need for external reference 
sensors or limit switches.

Space Saving and Less Wiring with the ABZO Sensor

In addition to the compact and lightweight body, AZ Series motors use a battery-free absolute encoder, the ABZO sensor. This means that 
neither reference sensors nor limit switches are required. The costs are lower, wiring is simpler, and no maintenance is required. 

Application Example  

●Aktuator

DR 28 T 2.5 BC 03 - AZ A K R - P
   ①    ②  ③  ④        ⑤    ⑥           ⑦   ⑧  ⑨  ⑩   ⑪

① Aktuator DR: DR-Serie
② Flanschmaß 28: 28 mm

③

Ausführung T: Mit Lineartisch
G: Mit Seitenführung
R: Standard

④
Spindelsteigung 1: 1 mm

2.5: 2,5 mm

⑤
Kugelumlaufspindel B: Geschliffen

BC: Geschliffen mit Spindelschutz

⑥ Hub 03: 30 mm
⑦ Motor AZ: AZ-Serie
⑧ Kon�guration A: Einzelwelle
⑨ Wicklungsausführung K: Für DC Stromversorgung

⑩

Kabelabgang U: Nach oben
D: Nach unten
R: Nach rechts
L: Nach links

⑪

Montageplatte Blanko: ohne Montageplatte
F: mit Flansch
P: mit Fuß

●Treiber

AZD - K D
     ①              ②  ③

① Treiber AZD: AZ-Serie
② Stromversorgung K: 24 VDC

③
Treiber-Klassi�zierung

Blanko: Mit Takteingang
D: Mit integriertem Controller
X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle
ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle
EP: Mit EtherNet/IP-Schnittstelle
PN: Mit PROFINET-Schnittstelle

●Anschlusskabel/Flexibles Anschlusskabel

CC 050 V Z 2 F 2
  ①           ②       ③   ④   ⑤   ⑥   ⑦

① CC: Kabel

② Länge

 005: 0,5 m      010: 1 m       015: 1,5 m
 020: 2 m         025: 2,5 m     030: 3 m
040: 4 m         050: 5 m        070: 7 m
100: 10 m       150: 15 m      200: 20 m

③ Referenzbuchstabe
④ Geeignete Produkte Z: Motoren der AZ-Serie
⑤ Referenznummer 2: Für Motoren mit Flanschmaß 20 mm, 28 mm

⑥
Kabel F: Standard

R: Flexibel

⑦ Kabel-Klassi�zierung 2: Für Treiber mit DC-Stromversorgung

DR-SERIE
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Der elektrische Greifer der EH-Serie ist eine 
Kombination aus einem Schrittmotor der AZ-Serie 
mit einem Zahnstangen- und Greifmechanismus. 
Er ist ideal zum Greifen, Manipulieren und für 
Abstandsmessungen.

AKTUATOREN - ELEKTRISCHER 
GREIFER

Feinfühliges Greifen
Ein feinfühliges Greifen wird 
durch die Feinabstimmung 
der Greifkraft in 1%-Schritten 
des Phasenstroms und eine 
langsame Annäherung an die 
Last erreicht.

Klein und leicht
Die Kombination aus 
einem Motor mit 42 mm 
Flanschmaß und dem 
Zahnstangenmechanismus 
führt zu einer kompakten 
Größe. Der Greifer misst 91 x 
46 x 48,5 mm und wiegt 380 g.

Mehrseitige 
Installationsmöglichkeit
Das Design ermöglicht eine 
flexible Installation der Greifer. 
Ideal für die Montage an 
Roboterarmen und Zylindern.

MERKMALE

ANWENDUNGEN

Probenhandling

Sortiermaschine

EH-Serie 
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EINSTELLBARE GREIFKRAFT

GREIFEN UND AUSRICHTEN

MESSEN OHNE EXTERNE SENSOREN

Die Greifbewegung des elektrischen Greifers funktioniert über eine Schubbewegung. Die Schub-
kraft (Greifkraft) wird entsprechend dem Phasenstrom des Motors eingestellt. Dies ermöglicht ver-
schiedene Greifbewegungen, wie z. B. schnelles Herantasten/langsames Greifen oder zunächst 
eine geringe Greifkraft und dann eine allmähliche Steigerung der Greifkraft.

Die Öffnungsweite des Greifers wird durch Ausgangssignale (TLC-Ausgang, AREA-Ausgang) des 
Treibers zurückgemeldet, wodurch die Größe und das Vorhandensein eines Bauteils erkannt werden 
kann.

Der minimale Verfahrweg zwischen den an den Backen befestigten Fingern beträgt 0,02 mm.
Die Richtung und Position der Bauteile kann koordiniert werden, indem sie entsprechend ihrer
Größe gegriffen werden.

Gr
ei

fk
ra

ft 
[N

]

Greifkraft und Betriebsstrom [Referenzwerte]

Betriebsstrom [%]

Große Bauteil Kleine Bauteil

① OK
(innerhalb der Toleranz)

② NG
(außerhalb der Toleranz)

③ NG
(kein Bauteil vorhanden)
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• Batterieloser Absolutsensor
• Keine externen Sensoren erforderlich
• Greifen, Ausrichten, Messen
• Geringe Wärmeentwicklung
•

ELEKTRISCHER GREIFER MIT ABSOLUTWERTGEBER
FÜR DC STROMVERSORGUNGEH-SERIE

Max. Greifkraft 

Hub

Preis ab

25 N

25 mm

1.022,00 €

To USB
Port

Motor, driver and cable must be ordered separately.

Driver

Communication

Computer✽

Data Setting Software
MEXE02

Programmable
Controller✽

24 VDC Power Supply✽

Connection Cable / Flexible Connection Cable

Max. Extension Length: 20 m

Electric Gripper

✽ Not supplied

EH Series

For Motor and Sensor

Abrufbereit
ab dem 01/2023

Produktlinie
                           

Hub
[mm]

Maximale Geschwindigkeit 
[mm/s]

Maximale Greifkraft
[N] Optionen

25 156
25 -

je Seite
12,5

je Seite
78

Systemkon�guration



● Greifer Ele

EH 4 - AZ A K H
① ② ③ ④ ⑤ ⑥

① Greifer EH: EH-Serie
② Größe 4: 46 mm (B)×46 mm (H) (Backenseite)
③ Motor AZ: AZ-Serie
④ Konfiguration A: Einzelwelle
⑤ Wicklungsausführung K: Für DC Stromversorgung
⑥ Kabelabgang H: Horizontal

● TreiberTreiber

AZD - K D
① ② ③

① Treiber AZD: AZ-Serie 
② Stromversorgung K: 24 VDC

③ Treiber-Klassi�zierung

Blanko: Mit Takteingang
D: Mit integriertem Controller
X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle
ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle
EP: Mit Ethernet/IP-Schnittstelle
PN: Mit PROFINET-Schnittstelle

●Anschlusskabel/Flexibles Anschlusskabel

CC 050 V Z 2 F 2
① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦

① CC: Kabel

② Länge

005: 0,5 m       010: 1 m        015: 1,5 m
020: 2 m          025: 2,5 m     030: 3 m
040: 4 m          050: 5 m        070: 7 m
100: 10 m       150: 15 m       200: 20 m

③ Referenzbuchstabe
④ Geeignetes Produkt Z: Motoren der AZ-Serie
⑤ Referenznummer 2: Für Motoren mit Flanschmaß 20 mm, 28 mm

⑥ Kabel
F: Standard
R: Flexibel

⑦ Kabel-Klassifizierung 2: Für Treiber mit DC Stromversorgung
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Aufbau der Produktnummer

Ausführliche Informationen �nden Sie 
zur EH-Serie auf unserer Website: 
www.orientalmotor.de

EH-SERIE
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Die L-Serie sind Linearaktuatoren, bei denen ein 
Zahnstangen-Ritzel-Mechanismus und ein Schrittmotor 
kombiniert wurden. Der Antrieb ermöglicht eine hohe 
Positioniergenauigkeit und den Transport von hohen 
Lasten bis zu 100 kg.

ZAHNSTANGENSYSTEM

Reduzierte Konstruktions- 
und Montagezeit
Das Zahnstangensystem 
reduziert die Anzahl der 
verwendeten Teile und 
verringert den Zeitaufwand 
für Konstruktion und Montage 
erheblich.

Kein Referenzsensor 
erforderlich
Der mechanische 
Absolutsensor macht
externe Sensoren und 
Endschalter überflüssig.
Die Positionsinformation
des Absolutsensors ersetzt
Referenzsensoren und 
Endschalter.

LOOP-Funktion
Eine einfache Folge sich 
wiederholender oder 
pendelnder Bewegungen 
kann ohne Verwendung einer 
SPS oder eines externen 
Impulsgebers erstellt werden.

MERKMALE

ANWENDUNGEN

Ausrichtung von Paketen

Magazinierung von Leiterplatten

L-Serie
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REDUZIERTE KONSTRUKTIONS- UND MONTAGEZEIT

KEIN REFERENZSENSOR ERFORDERLICH

LOOP-FUNKTION

Wenn alle Komponenten eines Zahnstangenantriebs einzeln gekauft werden, kann die Konstruktion 
und Montage sehr viel Zeit in Anspruch nehmen. Mit der L-Serie ist keine komplizierte Montage 
erforderlich.

Mit der LOOP-Funktion können ganze Bewegungsabläufe zyklisch wiederholt werden. Die mögliche 
Anzahl der Zyklen beträgt 255. Mit der L-Serie ist dies auch ohne den Einsatz einer SPS möglich.

Die L-Serie bietet ein Absolutsystem, durch das ein Referenzsensor überflüssig wird. Auch nach 
Wiederaufnahme des Betriebs nach einem Notstopp kann ein laufender Maschinenzyklus ohne 
Rückfahrt zum Referenzpunkt direkt fortgesetzt werden.

Betrieb fortsetzen

ZielpositionStartposition Notstopp

Wenn die Teile separat gekauft werden Mit der L-Serie

Grundplatte

Ritzel

Motor mit Getriebe

Motor-Montagewinkel

Zahnstangenführung
Zahnstange

60 mm
60 mm

60 mm

180 mm

Wiederholt eine eingestellte Anzahl von Schleifen

Position

Drehzahl

60 mm 60 mm 60 mm

0,5 s 0,5 s 0,5 s

Nr. 0 Nr. 0

Nr. 1

Nr. 0

180 mm

Referenzpunkt
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• Batterieloser Absolutsensor
• Keine externen Sensoren erforderlich
• Kompakt, für hohen Lasten
•

Produktlinie
                          

Flanschmaß 
[mm]

Hub 
[mm]

Max. Transportlast 
[kg] Optionen

60 100 - 800 7 - 30
Vertikale/horizontale Zahnstangenrichtung, 

elektromagnetische Bremse
80 100 - 1000 7 - 100

Systemkon�guration

Motor, driver and cable must be ordered separately.
✽ Not supplied

Driver

Communication

Computer✽

To USB
Port

Data Setting Software
MEXE02

Programmable
Controller✽

AC Power Supply

Connection Cable Sets/Flexible Connection Cable Sets

Max. Extension Length: 20 m

For Encoder

For Motor

For Electromagnetic Brake

For Motor For Encoder For Electromagnetic
Brake

Rack and Pinion Motor

24 VDC Power Supply

  L Series

L-SERIE
ZAHNSTANGENANTRIEB MIT ABSOLUTWERTGEBER
FÜR AC STROMVERSORGUNG

Hub

Geschwindigkeitsbereich

Preis ab

100 - 1000 mm

0 - 500 mm/s

1.180,00 €

Abrufbereit
ab dem 01/2023
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Aufbau der Produktnummer

Ausführliche Informationen �nden Sie 
zur L-Serie auf unserer Website: 
www.orientalmotor.de11

Rack and Pinion System

L Series
AZ Series Equipped

●Aktuator

LM 4 F 500 AZ M C - 1
   ①     ②  ③       ④          ⑤           ⑥    ⑦        ⑧   

① Aktuator LM: L-Serie

②
Flanschmaß 2: 60 mm

4: 80 mm

③
Bewegungsrichtung der 
Zahnstange 

F: Senkrecht zur Montage�äche
B: Parallel zur Montage�äche

④ Maximale Geschwindigkeit 40: 40 mm/s  90: 90 mm/s  500: 500 mm/s
⑤ Motor AZ: AZ-Serie

⑥
Kon�guration A: Einzelwelle

M: Mit elektromagnetischer Bremse

⑦ Wicklungsausführung C: Für AC Stromversorgung

⑧

Hub 1: 100 mm  2: 200 mm  3: 300 mm  4: 400 mm
5: 500 mm  6: 600 mm  7: 700 mm  8: 800 mm
9: 900 mm  10: 1000 mm

●Treiber

AZD - C D
     ①             ②   ③

① Treiber AZD: AZ-Serie

②
Stromversorgung A: Einphasig 100 - 120 VAC

C: Einphasig, dreiphasig 200 - 240 VAC*

③

Treiber-Klassi�zierung Blanko: Mit Takteingang
D: Mit integriertem Controller
X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle
ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle
EP: Mit Ethernet/IP-Schnittstelle
PN: Mit PROFINET-Schnittstelle

✽WARNUNG: Die AZ-Serie ist nicht für den Betrieb an 3 × 400 VAC geeignet.

●Anschlusskabelsatz/ Flexibler Anschlusskabelsatz

CC 050 V Z F B
   ①         ②       ③    ④  ⑤   ⑥

① CC: Kabel

②
Länge 005: 0,5 m 010: 1 m 015: 1,5 m 020: 2 m

025: 2,5 m 030: 3 m 040: 4 m 050: 5 m
070: 7 m 100: 10 m 150: 15 m 200: 20 m

③ Referenznummer
④ Passendes Produkt Z: Motoren der AZ-Serie 

⑤
Kabel F: Standard

R: Flexibel

⑥
Elektromagnetische
Bremse

Blanko: Für Motoren ohne
            elektromagnetische Bremse
B: Für Motoren mit elektromagnetischer Bremse

L-SERIE
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Axiallüfter verwenden ein Laufrad, um einen Luftstrom in 
Richtung der Rotationsachse zu erzeugen. Sie sind in der 
Lage, einen großen Luftstrom zu erzeugen, und eignen 
sich für Anwendungen, die eine Kühlung erfordern.

LÜFTER

Kühlung von Servern

Geräuscharm und 
stromsparend
Durch die Anpassung der 
Luftmenge an die jeweiligen 
Bedingungen lässt sich 
Lärm reduzieren und Energie 
sparen.

Ideal für schwer
zugliche Bereiche
Die Lüfter sind besonders 
geeignet für Geräte, die un-
unterbrochen in Betrieb sind 
und nicht angehalten werden 
können.

Lange Lebensdauer
Die Lüfter haben eine erwartete 
Lebensdauer von 100.000 
Stunden (ca. 11 Jahre).

MERKMALE

ANWENDUNGEN

Belüftung und 
Kühlung von 
Geräten

MU-Serie

MD-Serie
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GERÄTEBELÜFTUNG UND -KÜHLUNG

ALARMSIGNAL BEI DREHZAHLABFALL

AUSFÜHRUNGEN MIT STILLSTANDSALARM

Der große Luftdurchsatz von Axiallüftern eignet sich für die Belüftung und Kühlung von elektronischen 
Geräten.

Beim Ausfall eines Lüfters wird der Stillstandsalarm gesetzt. Ein Serviceeinsatz kann zeitnah erfolgen.

Bei einem Drehzahlabfall unter 70 % der Nenndrehzahl wird ein Alarmausgang gesetzt.

0 U/min

Alarmsignal Stillstand

Nenndrehzahl

Alarmausgang

Host Controller
Host Controller

Stillstand

Alarm bei 
Stillstand

0 U/min

Nenndrehzahl

Alarmsignal Drehzahlabfall

Host Controller

Alarmausgang

Host Controller

Drehzahl 70 %

Alarm bei 
Drehzahl-

abfall
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• Großer Luftstrom
• Ausführungen mit Alarm für 

Stillstand/Drehzahlabfall
• Ausführungen mit langer Lebens-

dauer

Produktlinie
                          

Baugröße
[mm]

Max. Luftstrom 
[m3/min]

Max. Statischer Druck
[Pa]

Geräuschpegel
[dB(A)]

42x42x10 0,13-0,18 47-86 25 - 34

52x52x10 0,2-0,27 32-54 30 - 36

62x62x25 0,37-0,5 27-49 20 - 30

80x80x25 0,55-1,0 16-49 18 - 35

92x92x25 0,9-1,3 22-49 25 - 36

119x119x25 2,5-2,7 43-70 45 - 46

140x140x51 5,8 130 49

Ø 172 6 137 47

✽Hinweis: Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an Ihr nächstes Oriental Motor Verkaufsbüro.

Systemkon�guration

Nicht im Lieferumfang enthalten

DC Stromversorgung 

MD-Serie

Zubehör (Separat erhältlich)

Fingerschutz Filter EMV-Schirm

AXIALLÜFTER FÜR DC STROMVERSORGUNGMD-SERIE

Einbaumaß

Max. Luftstrom

Preis ab

42 - 172 mm

0,13 - 6 m3/min

19,00 €

Abrufbereit
ab dem 01/2023

*
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Aufbau der Produktnummer

●Lüfter

MD     9 25 A - 12 L
   ①       ②     ③     ④      ⑤        ⑥    ⑦  

① Lüfter MD: MD-Serie

②

Ausführung S: Kein Alarm
A: Mit Alarm
E: Lange Lebensdauer

③

Einbaumaß 4: 42 mm   5: 52 mm       6: 62 mm     8: 80 mm 
9: 92 mm   12: 119 mm  14: 140 mm 
17: ϕ172 mm

④ Dicke 10: 10 mm   25: 25 mm   51: 51 mm

⑤

Drehzahl Blanko, A, B: Standarddrehzahl
M, AM, BM: Mittlere Drehzahl
AL, BL: Niedrige Drehzahl

⑥ Stromversorgung 5: 5 VDC   12: 12 VDC   24: 24 VDC   48: 48 VDC
⑦ Zusatzfunktion L: Berührungsloser Stillstandsalarm

MD-SERIE

Ausführliche Informationen �nden Sie zur MD-Serie auf unserer Website: www.orientalmotor.de
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• Großer Luftstrom
• Hoher statischer Druck

Produktlinie
                          

Baugröße
[mm]

Max. Luftstrom 
[m3/min]

Max. Statischer Druck 
[Pa]

Geräuschpegel
[dB(A)]

80x80x25 0,45 - 0,55 34 - 49 28-35

92x92x25 0,85 - 1,1 34 - 59 31-39

104x104x25 1,2 - 1,4 39 - 44 35 -39

119x119x25 1,4 - 1,9 31 - 49 33 - 40

119x119x38 1,85 - 3,0 29 - 81 33 - 46

140x140x28 2,4 - 2,7 34 -45 44 - 46

✽Hinweis: Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an Ihr nächstes Oriental Motor Verkaufsbüro.

Systemkon�guration

  MU-Serie

Zubehör (Separat erhältlich)

Fingerschutz Filter EMV-Schirm Anschlusskabel

Nicht im Lieferumfang enthalten

AC Stromversorgung

AXIALLÜFTER FÜR AC STROMVERSORGUNGMU-SERIE

Einbaumaß

Max. Luftstrom

Preis ab

80 - 140 mm

0,45 - 3,0 m3/min

24,00 €

Abrufbereit
ab dem 01/2023

*
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Aufbau der Produktnummer

●Lüfter

MU 12 38 A - 5 1 B
   ①          ②     ③      ④        ⑤  ⑥  ⑦     

① Lüfter MU: MU-Serie

② Einbaumaß
8: 80 mm  9: 92 mm  10: 104 mm  12: 119 mm
14: 140 mm

③ Dicke 25: 25 mm  28: 28 mm  38: 38 mm

④

Drehzahl A, S: Standarddrehzahl
M, B: Mittlere Drehzahl
L: Niedrige Drehzahl

⑤ Stromversorgung 5: Einphasig 220/230 VAC

⑥
Anschluss 1: 2 Klemmen

3: Litzenausführung

⑦ Referenzbuchstabe

MU-SERIE

Ausführliche Informationen �nden Sie zur MU-Serie auf unserer Website: www.orientalmotor.de



Mit unseren Technologien und Produkten streben wir 
nach Lösungen für die Bedürfnisse der Gesellschaft
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◼ Konstuktion
◼ Elektronikentwicklung
◼ Softwareentwicklung

◼ Magnetfelder
◼ Schaltkreise
◼ Software

◼ Mechanische
     Teile

◼ Wärmeabfuhr

◼ Werkstoffe
◼ Vibration
◼ Akustik

◼ Flüssigkeit
◼ Wärme
◼ Isolierung

◼ REM
◼ Spektralanalyse
◼ 3D-Messung
◼ Radioskopie

◼ EMV

◼ Vernetzung
◼ Sensoren
◼ Tribologie

◼ 3DCAD

◼ Wickeln
◼ Kleben
◼ Verbinden

◼ Pressen
◼ Druckgießen
◼ Harzgießen

◼ Bestücken
◼ Optische Kontrolle
◼ Bleifreies Löten

Motoren

Elektrische Aktuatoren/Getriebe

Treiber

Lüfte  

◼ Schneiden
◼ Wärmebehandeln
◼ Hochpräzises Schneiden von 

Zahnrädern

◼ Lackieren 
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Medizinische Ausrüstung / 
Analysegeräte

• CT-Scanner

• MRI-Scanner

• 3D-Dentaldruck

• Blut-Analysegeräte

• Elektronenmikroskope

• Medikamenten-

Verpackungsmaschinen

• Röntgengeräte

Bank- und 
Fahrkartenautomaten

• Geldautomaten

• Mautstellen

• Zählmaschinen

• Automatische Türen

• Automatische 

  Zutrittssysteme

• Fahrkartenautomaten

• Zugsitz-Drehvorrichtungen

Im Alltag

• Interaktive Installationen 
für Vergnügungsparks,
Freizeiteinrichtungen
und Museen

• Förderbänder 
für Sushi-Restaurants

• Videoüberwachung 

• Service-Roboter

• Sicherheitstore

• Solarstromerzeugung
(Ausrichtung)

• Ladestationen für
Elektroautos

• Windturbinen

• Planetarien

Fabrikautomatisierung

• Prüfgeräte

• Industrieroboter

• Spritzgussmaschinen

• Waschmaschinen

• Ausrüstung für die 
Herstellung von 
elektronischen Bauteilen

• Förderanlagen

• Maschinen für die 
Halbleiterfertigung

• Fahrerlose Transport-
fahrzeuge (FTF, AMR)

• Kühlgeräte

Automatisierung

Wissenschaftlicher 
Fortschritt

Verbesserte 
Produktivität

Schutz / Sicherheit

Energieeinsparung / 
Ressourcenschonung

Die Anforderungen an die Antriebstechnik ändern sich ständig und entwickeln sich immer weiter. Oriental Motor hat ein 
System für die Produktentwicklung aufgebaut, das von der Grundlagenforschung bis zur fortschrittlichen Fertigungstechnik 
alles abdeckt. Unsere Ingenieure verfügen über detailliertes Wissen und Verständnis in einer Vielzahl von Entwicklungs- und 
Produktionstechnologien, so dass wir die Bedürfnisse der modernen Automatisierung präzise erfüllen können. Wir bieten 
Lösungen für schwierige Probleme und steigern damit die Lebensqualität der Gesellschaft.

Nahrungsmittelindustrie
• Kontrollwaage

• Geräte für die
Lebensmittelverarbeitung

• Sortiermaschinen

• Sämaschinen

• Verpackungsmaschinen

• Maschinen zur 
Fremdkörpererkennung

• P�anzenfabriken

• Küchengeräte



„Bewegungen“
umweltfreundlicher gestalten

Wir bemühen uns durch ressourcenschonende 
Produktion unserer energieef�zienten 
Produkten die Umweltbelastung möglichst 
gering zu halten. 
Mit den folgenden Beispielen stellen wir einige 
unserer neu entwickelten Produkte vor, die 
unter diesem Leitgedanken entstanden sind.
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Um einen Beitrag zur Verringerung der Umweltbelastung zu leisten, setzen wir in unseren Produkten 
die neuesten Technologien ein. Diese unterstützen Umweltfaktoren wie z. B. die Reduzierung von CO2

durch hohe Energieef�zienz und die Einsparung von Ressourcen durch kompakte Bauweise.

Die Ökodesign-Richtlinie wurde im Rahmen der Bemühungen um eine 
frühzeitige Umsetzung des Kyoto-Protokolls eingeführt. Sie gibt allen 
energieverbrauchsrelevanten Produkten den gesetzlichen Rahmen für die 
umweltgerechte Gestaltung vor. Auch Motoren ab einer bestimmten Leistung 
sind davon betroffen. Deshalb sind Drehstrommotoren von Oriental Motor mit 
einer Leistung von 200 W sowie der Lüfter MRE (Einbaumaß 250 mm) mit 
der Ökodesign-Richtlinie kompatibel.

Die Verringerung der Größe und des Gewichts von Produkten verbessert 
die Ressourceneffizienz (Ressourceneinsparung), was zu einer geringeren 
Umweltbelastung führt. Durch die Miniaturisierung der Antriebsquelle 
Motor, und die Steigerung des Drehmoments trägt Oriental Motor durch 
sein Angebot an ressourceneffizienten Produkten in hohem Maße zur 
Ressourcenschonung bei.
Darüber hinaus unterstützen wir viele Kunden beim Erreichen ihrer Ziele zur 
Ressourceneinsparung, indem wir eine einfache Feldbusverdrahtung bieten.

Produkte, die zum globalen Umweltschutz beitragen

Beitrag zur Verringerung der CO2-Emissionen im 
Einklang mit der Ökodesign-Richtlinie der EU

Beitrag zur Ressourcenschonung durch
kompakte Bauweise und hohes Drehmoment

AC Standardmotor
Drehstrommotoren mit hohem Wirkungsgrad

K   S-Serie

• Der Motor ist energiesparend und hochef�zient durch
optimales Design der Magnete und exklusive Teile.

• Der Wirkungsgrad übertrifft die Vorgaben 
nach IE4* (200 W Version)
*Internationale Norm IEC 60034-30-1

• Lüfterlose Struktur

• Schutzart IP66

• Durch die Optimierung der verschiedenen Wicklungsvarianten auf die weltweit 
gängigen Netzspannungen konnte der Wirkungsgrad signi�kant gesteigert und 
der Temperaturanstieg im Lüfter begrenzt werden. Dadurch erreichen wir die 
längste Produktlebensdauer in der Lüfterbranche. 
(Stand März 2021. Industrielle Axiallüfter mit AC-Stromversorgung / Gleiche 
Größe / Basierend auf unserer eigenen Untersuchung)

• Erwartete Lebensdauer 100.000 Stunden

• Großer Luftstrom

• Hochef�zienter Motor mit Permanentmagneten hoher Energiedichte. 
Kompaktes Gehäuse und höhere Ausgangsleistung im Vergleich zu
einem herkömmlichen wasserdichten, staubgeschützten Induktionsmotor
der FPW-Serie.

• Beitrag zur Vereinfachung des Gerätedesign durch die Schutzart IP67.

• Platzeinsparung* und Reduzierung des Materialverbrauchs durch spezielles Design.

• Beitrag zur Vereinfachung der Verdrahtung mit einem Treiber, der mit standardisierten 
Anschlüssen für Feldbus und Stromversorgung ausgestattet ist.

* Erreicht eine Reduzierung 
der Breite um ca. 45 % und 
des Gewichts um ca. 38 % im 
Vergleich zu einem herkömm-
lichen Multi-Achs-Treiber.

* EtherCAT® ist eine eingetragene Handelsmarke mit Lizenz von Beckhoff Automation GmbH
* MECHATROLINK ist eine eingetragene Handelsmarke der MECHATROLINK Members 

Association.
* SSCNET/H ist eine eingetragene Handelsmarke von Mitsubishi Electric.

AC-Axiallüfter mit langer Lebensdauer

MRE-Serie
Flanschmaß 250 mm

Bürstenloser DC-Motor

BMU-Serie / BLE2-Serie
Staubgeschützt / Wasserdicht

AZ-Serie
Multi-Achs-Treiber für 2 Achsen
Für DC Stromversorgung

90 W 7,5 kg

FPW-Serie

400 W 4,2 kg

BMU-Serie
BLE2-Serie

22
2 

m
m

14
3 

m
m

BMU-Serie / BLE2-Serie

MRE-Serie

K   S-Serie
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ORIENTAL MOTOR -
WIR SIND IHR EXPERTE

YouTube - Die Highlights
Wir halten Sie über unsere

Produkte auf dem Laufenden.

Webinare und Seminare
Technische Webinare und 

Seminare sind Teil des 
Kundendienstes von Oriental Motor.

Neue Bewegung
Hier halten wir Sie 

über aktuelle Themen 
auf dem Laufenden.

Motorauslegung
Wir unterstützen Sie

bei der Auswahl des Antriebs.

New Motion
Wir halten Sie

über aktuelle Themen
auf dem Laufenden.

FULL-SERVICE – WIR SIND FÜR SIE DA! 



UNTERNEHMENSÜBERSICHT

Unternehmen ORIENTAL MOTOR CO., LTD

Hauptsitz Taito-ku, Tokio

Gegründet 1885

Eröffnet 1950
10 FuE-Zentren und Fabriken in Japan

ISO 9001 • ISO 14001

PRODUKTIONSNETZ 
Unsere Fabriken in Japan.

Fabrik KASHIWA
Fabrik KOFU
Fabrik SOMA
Fabrik TAKAMATSU-KOZAI
Fabrik TSUCHIURA
Fabrik TSUKUBA 
Fabrik TSURUOKA MIDDLE 
Fabrik TSURUOKA WEST

FABRIK TAKAMATSU-KOKUBUNJI

VERTRIEBSNETZ 
Unsere Standorte in Europa.

DÜSSELDORF - DEUTSCHLAND
MAILAND - ITALIEN
PARIS - FRANKREICH
LONDON - U.K.
ZÜRICH - SCHWEIZ

HAUPTSITZ DÜSSELDORF
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Notizen



Entwicklung, Herstellung und Vertrieb von kleinen Präzisionsmotoren 

und Antriebssystemen.

Made in Japan
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ORIENTAL MOTOR Switzerland AG
Brugg 
info@orientalmotor.ch
www.orientalmotor.ch

ORIENTAL MOTOR (FRANCE) SARL
Nanterre
info@orientalmotor.fr
www.orientalmotor.fr

ORIENTAL MOTOR (UK) LTD.
Hampshire
info@oriental-motor.co.uk
www.oriental-motor.co.uk

ORIENTAL MOTOR ITALIA s.r.l.
Mailand
info@orientalmotor.it
www.orientalmotor.it

BÜRO SPANIEN
Madrid
info@orientalmotor.es
www.orientalmotor.es
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