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WELTWEIT VERFUGBAR,
SCHON AB EINEM STUCK

Eine Vielzahl von Produkten fiir jeden Bedarf.
Mit unseren Produkten leisten wir einen Beitrag zum Wohl von Gesellschaft und Industrie.

Automatisierung von Herstellung von Halbleitern . .
. . Lebensmittelverarbeitung/
Fabriken und elektronischen . .
Messtechnik/Verpackungstechnik
Komponenten

Transport und Bankautomaten Regenerative Energie Medizinische Geréte



GLOBALES Oriental Motor weltweit
VERTRIEBSNETZ |  fenctaougstshnc- untviks men

Unsere innovativen Produkte helfen tglich dabei, die Welt

40 Lan d er am Laufen zu halten. GemaB unserer iiber 100-jahrigen
Unternehmensphilosophie entwickeln wir uns standig

weiter, um die steigenden Anforderungen unserer Kunden

zu erfullen.

CLOSED LOOP OPEN LOOP
SCHRITTMOTOREN 8 SCHRITTMOTOREN

mit Treiber und Treiber

BURSTENLOSE DC-MOTOREN

Hohe Leistung bei kompakter Bauform

AC STANDARDMOTOREN

Einfacher Betrieb durch AnschlieBen eines Kondensators und einer AC-Versorgung

LINEARE & ROTIERENDE AKTUATOREN

Kombination einer Mechanik mit einem Motor

LUFTER

Eine breite Palette von Radial- und Axialliiftern
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CLOSED LOOP SCHRITTMOTOREN

Die AZ-Serie ermoglicht Absolutpositionierung ohne Batterie.
AuBerdem verringern sich die Gesamtkosten weil keine
zusatzlichen Sensoren erforderlich sind. Dadurch bietet die
AZ-Serie Absolutpositionierung zum wirtschaftlichen Preis.

MERKMALE

Multiturn-Absolutsystem
Die Erkennung der Absolut-
position ist im Bereich von
+900 Umdrehungen (1.800
Umdrehungen) der Motorwelle
maoglich. Motoren mit den
FlanschmaBen 20 und 28 mm
erkennen +450 Umdrehungen
(900 Umdrehungen).

ANWENDUNGEN

Schneidemaschine

Keine externen Sensoren
Das Absolutsystem macht
externe Referenzsensoren

oder Endschalter Uberflussig.

AZ-Serie

Energieeinsparung

Durch den hohen Wirkungsgrad
des Motors verringern sich die
Warmeverluste. Dies tragt zur
Energieeinsparung bei.

Roboterarm




MULTITURN-ABSOLUTSYSTEM

Analoguhren messen die aktuelle Zeit basierend auf der Position des Sekunden-, Minuten- und
Stundenzeigers. Der ABZO-Sensor ist ein mechanischer Sensor mit mehreren Zahnradern,
ahnlich den Zeigern einer Uhr. Er erkennt Positionsinformationen anhand des Drehwinkels der
entsprechenden Zahnrader. Eine Batterie ist somit nicht notwendig.

+Das Grundprinzip entspricht dem einer analogen Uhr

Minutenzeiger Sekundenzeiger

Stundenzeiger

KEINE EXTERNEN SENSOREN

Die Fahrt zur Nullposition erfolgt ohne externen Sensor und damit ohne stérenden Einfluss der
Sensorgenauigkeit. Damit kann die Nullposition mit hoher Geschwindigkeit angefahren und der
Maschinenzyklus verkurzt werden.

-Beispiel: Motor mit Sensoren -Beispiel: AZ-Serie mit ABZO-Sensor

; g ; Hohe Geschwindigkeit
b ® ! ABZO-Sensor 0
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| ! ! | 14 — .

! ] | | % . '

l:[[v 77777, ' 777) * — 2l | . .

] ' ' ' ' Nullposition

D I |:| ABZO-Sensor

—LS HOME +LS

ENERGIEEINSPARUNG

Die hohe Effizienz fuhrt zu weniger Warmeentwicklung im Motor und somit zur Energieeinsparung.
Dadurch wurde der Stromverbrauch um 47 % reduziert.

*Temperaturverteilung mit Warmebild * Oberflachentemperatur des Motors im
Betrieb unter identischen Bedingungen
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Diese Bilder entstanden unter denselben Betriebsbedingungen. Zeit [min]
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AZ-SERIE CLOSED-LOOP SCHRITTMOTOREN MIT TREIBER
FUR AC UND DC STROMVERSORGUNG

Maximales Haltemoment e Batterieloser Absolutsensor
0,036-157 Nm « Keine externen Sensoren erforderlich
Drehzahlbereich e Geringe Warmeentwicklung

0-6000 U/min e EthercAT.™  Ethen\et/IP
. ab dem 01/2023
626,00 €

Produktlinie AN CE K
FIarEIs:;TaB Maxmales{::ﬂ;emoment AF’f/I'?:Il(jtr]lg Optionen
20 0,036 0,0036 - 0,36 -
28 0,19 0,0036 - 0,36 -
40 2,5 0,04 - 0,072 Elektromagnetische Bremse, Harmonic-Getriebe
42 18 0,0036 - 0,36

Elektromagnetische Bremse, Harmonic-Getriebe,
Planetengetriebe, Kegelradgetriebe, Winkelgetriebe

60 65 0,0036 - 0,36
85 140 0,009 - 0,36 Elektromagnetische Bremse, Planetengetriebe
90 50 0,0036 - 0,1 Elektromagnetische Bremse, Harmonic-Getriebe,

Planetengetriebe

#HINWEIS: Wert in Kombination mit Getrieben von Neugart. Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an Ihr ndchstes Oriental Motor Verkaufshiiro.

Parametrier-Software

MEXEO2
24 VDC Steuerstromversorgung -

Systemkonfiguration

—' AZ-Serie l

~(Anschlusskabelsatz/ Flexibler Anschiusskabelsatz )- 2um LS5

Anschluss

Max. Kabellange: 20 m Computer *

1
Fir elektromagnetische Bremse

C1 C3J0Cd

'ﬂ

Fur Sensor —
_D _|_ D _|_ Kommunikation

Fir Motor -

- _El ::l Programmierbarer
- Controller *
Fir Motor Fiir Sensor  Fiir elektromagnetische |
Bremse | Haupstromversorgung

Motor, Treiber und Kabel miissen separat bestellt werden. s Nicht im Lieferumfang enthalten

Xster AZ-Series mini Treiber Verschiedene Feldbussysteme
DC Stromversorgung Ethere AF' i%g%%g
Fiir die ¥sTeP AZ-Serie sind nun auch Treiber im Minia- Ethen\et/IP

turformat verfligbar.

Durch Platzeinsparung und héherer Energieeffizienz eignet Ausfuhriche

aren G - ! ! 4 Informationen
sich die AZ-Serie damit noch besser fiir batteriebetriebene finden Sie im
Anwendungen. o AZD-KRED AZ-Serie

- Kompakte BaugroBe fiir beengte Anwendungen AZD-KREP mini Treiber
- Geringes Treibergewicht reduziert das Gesamtgewicht AZD-KRPN AZD-KR2D Katalog.




Aufbau der Produktnummer

®Motor, Standard

AZM 6 6 A0 C

O @0® 6 G

® Motor mit PS-, HPG- oder Harmonic-Getriebe

AZM 6 6 AC - HP15F

O 00® e O© ® 06

® Motor mit TS- oder FC-Getriebe

AZM66AC-TSIOUA

® 2006 ® ®® 0

©

O Treiber

AZD - K D
@ ®

@

@ Anschlusskabelsatz/Flexibler Anschlusskabelsatz

CCOS0VZ[IFB2

D @ 00 600

@ |

Ausflhrliche Informationen finden Sie
zur AZ-Serie auf unserer Website:
www.orientalmotor.de

AZ-SERIE

@ | Motor AZM: AZ-Serie
1:20 mm, 2:28 mm
4: 42 mm (mit HPG-Getriebe: 40 mm)
® | FlanschmaB 6 60 mm
9: 85 mm (mit Getriebe 90 mm)
® | Motorbaulinge
@ | Konfiguration A:Einzelwelle  M: Mit elektromagnetischer Bremse
® Ausfiihrung der Motorwelle  Blanko: Mit abgeflachter Welle (D-Cut)
0: Rund 1: Mit Passfeder
® Wicklungsausfiihrung C: Fiir AC Stromversorgung
K: Fiir DC Stromversorgung
PS: PS-Planetengetriebe
@ | Getriebe HP: HPG-Getriebe
HS: Harmonic-Getriebe
Getriebeuntersetzung Nummer: Untersetzungsverhéltnis
@ | Abtriebswelle Blanko: HPG mit Rundwelle und Passfeder

F: HPG mit Flansch

@ | Motor AZM: AZ-Serie
4: 42 mm
@ | FlanschmaB 6:60 mm
9:90 mm (TS-Getriebe)
® | Motorbauldnge
@ | Konfiguration A:Einzelwelle  M: Mit elektromagnetischer Bremse
® Wicklungsausfihrung C: Fiir AC Stromversorgung
K: Fiir DC Stromversorgung
® Getriebe TS: TS-Stirnradgetriebe
FC: FC-Winkelgetriebe
@ | Getriebeuntersetzung Nummer: Untersetzungsverhaltnis
Kabelabgang™ U: Oben
L: Links
R: Rechts (nur TS-Getriebe)
D: Unten (nur FC-Getriebe)
® | Abtriebswelle A: Rundwelle (FC-Getriebe)

**Definition des Kabelabgangs von der Getriebeseite aus gesehen, wobei die Abtriebs/
Ausgangswelle nach links zeigt.

Treiber AZD: AZ-Serie

A: Einphasig 110~120 VAC

® Stromversorgung C: Einphasig, dreiphasig 200~240 VAC*
K: 24/48 IDC
Blanko: Mit Takteingang
D: Mit integriertem Controller
® Treiber- X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle

ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle
EP: Mit Ethernet/IP-Schnittstelle
PN: Mit PROFINET-Schnittstelle

Klassifizierung

s*WARNUNG: Die AZ-Serig ist nicht fiir den Betrieb an 3 X 400 VAC geeignet.

® CC: Kabel
005:05m O010:1m 015:1,5m
s 020:2m 025:25m 030:3m
@ | Linge 040:4m  050:5m 070:7m
100:10m 150:15m 200:20m
® | Referenznummer
@ | Geeignete Produkte Z: Motoren der AZ-Serie
® Referenznummer Blanko: FlanschmaB 40 bis 90 mm
2: FlanschmaB 20 mm, 28 mm
F: Standard
© | Kabel R: Flexibel
Elektromaanetische Blanko: Fiir Motoren ohne elektromagnetische
@ Bremse g Bremse
B: Fiir Motoren mit elektromagnetischer Bremse
Kabel- Blanko: Fiir Treiber mit AC Stromversorgung
Klassifizierung 2: Fiir Treiber mit DC Stromversorgung

www.orientalmotor.de | 7



OPEN LOOP SCHRITTMOTOREN

2-Phasen und 5-Phasen Schrittmotoren sind in einer
Vielzahl von FlanschmaBen und mit vielen Optionen
erhaltlich. Die Treiber der CVD-Serie sind optimal auf die

Motoren der PKP-Serie abgestimmt.

MERKMALE

Schnelles, synchrones
Ansprechen
Schrittmotoren sind ideal fur
Anwendungen, die haufiges
Starten und Stoppen
erfordern.

ANWENDUNGEN

X-Y-Tisch

Halten der Zielposition

Die elektromagnetische
Zwangsfluhrung des Rotors
verhindert das Pendeln
wéahrend der Bewegung und
im Stillstand.

Etikettierer

PKP-Serie

CVD-Serie

Hochauflésende Ausfihrung
Hochaufldsende Schrittmotoren
haben einen kleineren
Basisschrittwinkel fUr eine
verbesserte Stoppgenauigkeit.




SCHNELLES, SYNCHRONES ANSPRECHEN

Schrittmotoren arbeiten synchron zu Taktbefehlen und erzeugen ein hohes Drehmoment bei
kompakter Bauform. Sie bieten hervorragendes Ansprech- und Beschleunigungsverhalten und
sind damit ideal fur Anwendungen, die haufiges Starten und Stoppen erfordern.

Sollbewegung

Istbewegung

ERREICHEN DER ZIELPOSITION

Der Motor fahrt die Zielposition auch bei hohem Lasttragheitsmoment ohne Uberschwingen an.
Eine besonders kurze Positionierzeit kann erreicht werden.

HOCHAUFLOSENDE SCHRITTMOTOREN

Eine hdhere Auflésung wird durch eine groBere Anzahl von Rotorzéhnen erreicht.
Der dadurch verringerte Basisschrittwinkel fuhrt zu einer verbesserten Stoppgenauigkeit.

Stator Stator

Standard Hohe Auflésung
(50 Zahne) (100 Zéhne)

www.orientalmotor.de | 9



PKP-SERIE HIGH TORQUE 2-PHASEN SCHRITTMOTOREN

Maximales Haltemoment * Hohes Drehmoment im unteren

Drehzahlbereich

Basisschrittwinkel * Kompaktes Design Tad) _.
* Geringe Warmeentwicklung Aorufhereit
Preis ab e Energieeinsparung b dem 0172023

33,00 €

Produktlinie
Basi FlanschmaB
asis- .
Motor OO [mm] Treiber
schrittwinkel
1w 20 | 28 | 35 | 42 | 51 | 564 60 | 61 | 85
Standard 1,8 ® [ () ® - ) - - °
Standard mit Encoder 1,8 (] ® ® ) - ° - - -
Standard mit o
elektromagnetischer Bremse 18 . ° e e . e B ) )
Hohe Aufésung 0,9 - - - ) - ) - - -
Hohe Auftsung und Encoder 0,9 - - - ° - ° - - - CVD-Serie
Hohe Aufésung und 09 ) i el .| el . ) ) siefe S. 14 - 15
elektromagnetische Bremse ’
Flache Ausfiihrung 1,8° - - - ) - - ) - -
Flache Ausfiihrung 0,018° - ) ) ) ) ° ) i ° i
und Harmonicgetriebe 0,036°
Standard mit Stirnradgetriebe 0,5°-0,05° - (] - (] - - ® - -
Systemkonfiguration
—| PKP-Serie |
—(Anschlusskabel ) — Treiber (separat bestellbar)
[] Treiber

Treiber der CVD-Serie =» Seite 14-15

+

Programmierbarer
Controller

((Controller (separat bestellbar))-

Motoren mit Stecker
bendtigen ein Anschlusskabel.

Motor und Kabel miissen separat bestellt werden.

—— 24 VDG Strom-
versorgung*

skNicht im Lieferumfang enthalten |
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Aufbau der Produktnummer

®Standard 2-Phasen Schrittmotor

PKP264D 28 A2

®2-Phasen Schrittmotor mit hoher Auflésung

PKP264MD 28 A

O 60® 6 © ® ®

©®2-Phasen Schrittmotor flache Ausfiihrung

PKP262FDI15AW

O 20060 ® ® O

® Standard 2-Phasen Schrittmotor mit Encoder

PKP243D15A2- R2EL

O 20O © ®06

®2-Phasen Schrittmotor mit hoher Aufldésung mit Encoder

PKP243MD I15A-R2EL

D 200 @60 @ @

®2-Phasen Schrittmotor mit Stirnradgetriebe

PKP243D23B 2

® 2006 ® 0

@ |

® Anschlusskabel fiir den Motor

LC2BO06 A

O @6 ® 6

® Anschlusskabel fiir den Encoder

LCE 08 A - 006

OBNOORO; @

PKP-SERIE

SG 18

©

@ | Motor PKP: PKP-Serie
@) 2: 2-Phasen Schrittmotor
FlanschmaB 1:20mm 2:28 mm 3:35 mm 4:42 mm
6:56,4 mm (60 mm, wenn die Motor-Klassifizierung
® S ist)
9:85 mm
@ | Motorbaulinge
® | Motor-Klassifizierung F: MotorflanschmaB 60 mm
Basisschrittwinkel Blanko: 1,8°
® M:0,9°
@ | Anschluss D: 4 Litzen U: 5 oder 6 Litzen
Phasenstrom X 0,1A
® Konfiguration A: Einzelwelle B: Doppelwelle
M: Mit elektromagnetischer Bremse
Stecker-Klassifizierung
@ | Referenzbuchstabe
@ | Motor PKP: PKP-Serie
@) 2: 2-Phasen Schrittmotor
® FlanschmaB 1:20 mm 2:28 mm 3:35mm
4:42 mm 6:56,4 mm
@ | Motorbaulinge
Basisschrittwinkel Blanko: 1,8°
® M:0,9°
® | Anschluss D: 4 Litzen U:5 oder 6 Litzen
@ | Phasenstrom X 0,1A
Konfiguration A: Einzelwelle
©® | Stecker-Klassifizierung
Encoderauflosung R2E: 200 P/R R2F: 400 P/R
(@) Egr?:ﬁjrr]—é\usgangs— L: Line Driver
@ | Motor PKP: PKP-Serie
@) 2: 2-Phasen Schrittmotor
® | FlanschmaB 2:28mm 4:42mm  6:60 mm
@ | Motorbaulinge
® | Anschluss D: 4 Litzen U:5 oder 6 Litzen
(©® | Phasenstrom X 0,1A
@ | Konfiguration A:Einzelwelle  B: Doppelwelle
Stecker-Klassifizierung
©® | Getriebe SG: SH-Getriebe
Getriebeuntersetzung Nummer: Untersetzungsverhéltnis

(O} LC: Anschlusskabel

® 2: Fiir 2-Phasen Schrittmotoren

® Kabel-Klassifizierung B: Fiir 2-Phasen Schrittmotoren, bipolar
U: Fiir 2-Phasen Schrittmotoren, unipolar

@ | Lénge 06:06m 10:1m

® | Referenzbuchstabe

O) LC: Anschlusskabel

@ | Kabel-Klassifizierung E: Fiir Encoder

® | Geeignete Produkte 08: Fiir Encoder mit Line-Driver-Ausgang

@ | Referenzbuchstabe

® | Lénge 006:0,6 m

Ausfiihrliche Informationen finden Sie zur PKP-Serie auf unserer Website: www.orientalmotor.de

www.orientalmotor.de
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PKP-SERIE 5-PHASEN SCHRITTMOTOREN

Maximales Haltemoment e Kompaktes Design

® Hohes Drenmoment im

Basisschrittwinkel oberen Drehzahlbereich 2.,
* Viibrationsarm Aonuorei
Preis ab * Geringe Warmeentwicklung b dem 0172023

39,00 € e Energieeinsparung

Produktlinie
Basi FlanschmaB
asis- .
Motor OO [mm] Treiber
h kel
schrittwinke 28 2 56,4 60
Standard 0,72° ® () ) )
. . CVD-Serie
Standard mit Encoder 0,72 - (] ® ® siehe S. 14 - 15
Hohe Auflésung 0,36 - ) - )
Systemkonfiguration
— PKP-Serie
—(_ Anschlusskabel )— — Treiber (separat bestellbar)
[] Treiber

Treiber der CVD-Serie =» Seite 14-15

+

Programmierbarer
Controller

((Controller (separat bestellbar))-

Motoren mit Stecker
bendtigen ein Anschlusskabel.

Motor und Kabel miissen separat bestellt werden.

— 24 VDC Strom-
versorgung™®

*kNicht im Lieferumfang enthalten |
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Aufbau der Produktnummer

®Standard 5-Phasen Schrittmotor

PKP566FN24 A2

O 00 ®60 ® ©

®5-Phasen Schrittmotor mit hoher Auflésung

PKP544MNI18 A

O 60® 6 © ® ®

@ Standard 5-Phasen Schrittmotor mit Encoder

PKP56 6 FN24 A2-R2GL

O 200G O ® ® O W)

® Anschlusskabel fiir den Motor

LCS5NOGE

O 6066 6

® Anschlusskabel fiir den Encoder

LCE 08 A - 006

O 6 @ ®

PKP-SERIE

@ | Motor PKP: PKP-Serie
@ 5: 5-Phasen Schrittmotor
FlanschmaB 2:28 mm  4:42 mm
® 6:56,4 mm
(60 mm, wenn die Motor-Klassifizierung ,F* ist)
@ | Motorbaulénge
® | Motor-Klassifizierung F: FlanschmaB 60 mm
Basisschrittwinkel Blanko: 0,72°
® M: 0,36°
@ | Anschluss N: 5 Litzen
Phasenstrom x0,1A
® | Konfiguration A: Einzelwelle B: Doppelwelle
Stecker-Klassifizierung
@ | Encoderaufldsung R2G: 500 P/R
Encoder- . )
@ Ausgangsschaltung L: Line Driver
O) LC: Anschlusskabel
@ 5: Fiir 5-Phasen Schrittmotoren
® | Kabel-Klassifizierung N: Fiir 5-Phasen Schrittmotoren
@ | Léange 06:06m 10:1m
® | Referenzbuchstabe
O) LC: Anschlusskabel
@ | Kabel-Klassifizierung E: Fiir Encoder
® | Geeignete Produkte 08: Fiir Encoder mit Line-Driver-Ausgang
@ | Referenbuchstabe
® | Lénge 006:0,6 m

Ausfiihrliche Informationen finden Sie zur PKP-Serie auf unserer Website: www.orientalmotor.de
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CVD-SERIE 2-PHASEN/5-PHASEN SCHRITTMOTORTREIBER

Eingangsstrom e Kompakt und leicht
0,5-4,8A e Geringe Vibration
Phasenstrom e Flir 2- oder 5-Phasen
0,35 - 4,5 A/Phase Schrittmotoren Aorufhereit
. ab dem 01/2023
Preis ab
110,00 €
Produktlinie c EE
Ansteuerung Mit Takteingang Mit RS485-Schnittstelle Mit Drehzahlvorgabe
Riickfahrt zum Referenzpunkt
10 R Positionierbetrieb 2 Drehzahlen auswéhlbar
Drehzahlvorgabe nur fiir 5-Phasen Schrittmotoren
[2-phasig/5-phasig]
h 1-Takt/2-Takt Modus
Takteingang einstellbare Mikroschrittauflésung )
R[]ckfahrt_z_um_ Refergnzpunkt
Modbus (RTU) B Positionierbetrieb B

Direct Data Operation™
Drehzahlregelung

skFahrparameter wie Zielposition, Geschwindigkeit und Phasenstrom kdnnen On-the-fly geéndert werden.

Problemloser Wechsel zwischen 2-Phasen und 5-Phasen Technologie

CVD -Treiber

CVD 5-phasig

CVD 2-phasig

Fiir ein eine Anwendung, die ein hohes
Drehmoment bei niedrigen Drehzahlen bendétigt,
verwenden Sie den 2-Phasen Schrittmotor

1,8°/0,9°

Vorteile bei der Auswahl und Bewertung

@ Einfacher Austausch durch kompatible Treiber

@ Optimale, durch den Hersteller garantierte Eigenschaften
o Ahnlicher Preis

0,72°/0,36°

Fiir eine Anwendung, die geringe Vibration
und hohe Positioniergenauigkeit erfordert,
verwenden Sie den 5-Phasen Schrittmotor

Vorteil fir lhre
Applikation
Flexibler Einsatz
bietet hohen
Mehrwert

1,8°/0,9°- und 0,72°/0,36°-Schrittmotoren verwenden spezifische Treiber, die passend zur eingesetzten Motortechnologie auswéhlt werden miissen. Die Treiber der 2-Phasen
und 5-Phasen Schrittmotoren der CVD-Serie sind in der Funktionsweise und den Abmessungen kompatibel. Damit kdnnen Sie unabhéngig von der Motortechnologie den
optimalen Motor gemaB Ihrer Spezifikation auswéhlen. Dariiber hinaus zeichnen sich die Motoren durch Kompaktheit und geringes Gewicht aus.
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Aufbau der Produktnummer

®Treiber mit Takteingang

CVD223FBR-K
O @ ® ®@6G O

@ |

®Treiber mit RS-485-Schnittstelle

CVD2BR-KR

D 0@ 606

®Treiber mit Drehzahlvorgabe

CVD 5 18 BR - K SC
©®©

0 @0 0 )

® @ 0 @06

Ausfiihrliche Informationen finden Sie
zur CVD-Serie auf unserer Website:
www.orientalmotor.de

CVD-SERIE

@ | Treiber CVD: CVD-Serie
® 2: Fiir 2-Phasen Schrittmotoren
5: Fiir 5-Phasen Schrittmotoren
® | Phasenstrom x 0,1A
@ | Referenzbuchstabe
® Montageplatte Blanko: Ohne Montageplatte
B: Mit Montageplatte
Bauform der Stiftleiste Blanko: Senkrecht
® R: Rechtwinklig
@ | Stromversorgung K:24VDC
Treiber-Klassifizierung Leer: Takteingang
@ | Treiber CVD: CVD-Serie
® 2: Fiir 2-Phasen Schrittmotoren
5: Fiir 5-Phasen Schrittmotoren
® Montageplatte Blanko: Ohne Montageplatte
B: Mit Montageplatte
Steckerkonfiguration Blanko: Senkrecht
® R: Rechtwinklig
® | Stromversorgung K:24VDC
® | Treiber-Klassifizierung R: RS-485 Kommunikation
@ | Treiber CVD: CVD-Serie
@ 5: Fiir 5-Phasen Schrittmotoren
® | Phasenstrom X 0,1A
® Montageplatte Blanko: Ohne Montageplatte
B: Mit Montageplatte
Bauform der Stiftleiste Blanko: Senkrecht
® R: Rechtwinklig
® | Stromversorgung K: 24 VDC
@ | Treiber-Klassifizierung SC: Drehzahlvorgabe

www.orientalmotor.de | 15



BURSTENLOSE DC-MOTOREN

Blrstenlose DC-Motoren mit hohem Wirkungsgrad
erreichen eine hohe Leistung in einem kompakten
Gehéause und bieten ein konstantes Drehmoment von
niedrigen bis hohen Drehzahlen. Es sind Versionen fur

AC und DC Stromversorgung erhaltlich.

MERKMALE

Drehzahlstabilitat
Die Drehzahl bleibt auch bei
Lastwechsel stabil.

ANWENDUNGEN

Mischer

BLE2-Serie

Alarmfunktion

Verschiedene Schutzfunktionen
sind vorhanden, z.B. gegen
Uberlast oder Uberspannung.
Diese werden durch den
Alarmausgang signalisiert.

Forderband

Fahrerloses Transportfahrzeug (FTF)

BLH-Serie

Drehzahlregelung

Die Istdrehzahl wird laufend
ermittelt und mit der
Solldrehzahl verglichen. Bei
Bedarf korrigiert der im Treiber
integrierte Drehzahlregler die
Ausgangsdrehzahl.

16



KOMPAKT, LEICHT UND LEISTUNGSSTARK

Burstenlose DC-Motoren haben Permanentmagneten im Rotor. Dadurch sind sie kompakt, leicht und
trotzdem leistungsstark. Sie tragen damit zur Platzeinsparung bei.

149 mm

BMU-Serie b= €
200w F == €
Gewicht: 4,7 kg m E
= —
3-Phasen £
Induktionsmotor o E
200 W =
Gewicht: 8,0 kg a

N — 1

232 mm

STABILE DREHZAHL

Der Controller Uberwacht zyklisch die Geschwindigkeit des Motors und stellt die angelegte Spannung
im Verhdltnis zur eingesteliten Drehzahl ein. Auch bei wechselnder Last bleibt die Drehzahl Gber den

gesamten Drehzahlbereich stabil.
e Vergleich der Drehzahlschwankungen (Referenzwert)
Drehzahlabweichung (Last) 0,2 %

Biirstenlose DC-Motoren
BLE2-Serie

Drehzahlabweichung (Last) Ca. —15 %

Frequenzumrichter
[U/f-Steuerung]

Istdrelhzahl Nenndrehiahl

ENERGIESPAREND

Burstenlose DC-Motoren haben eine deutlich geringere Leistungsaufnahme da in den - im Rotor
verwendeten - Permanentmagneten deutlich geringere Sekundarverluste entstehen.

Energieverbrauch

um ca. 27 % -

reduziert e
121 Verlustleistung

Nennleistung

Leistungsaufnahme [W]

BLE2-Serie 3-Phasen Induktionsmotor 200 W
200w mit Frequenzumrichter (bei 50 Hz)

www.orientalmotor.de | 17



TREIBER FUR AC STROMVERSORGUNG
it | IND BURSTENLOSE DC-MOTOREN

Nennleistung ¢ 16 programmierbare Drehzahlen

30-300W e VVertikale Bewegung mdglich

Motordrehzahl ¢ Drehmomentbegrenzungs-

80-4000 U/min funktion Abrufbereit

¢ Bis zu IP67 ab dem 01/2023

Preis ab

342,00 €

Produktlinie c“us c € EE
Nennleistung Drehzahlbereich mit Getriebe | Max. zuldssiges Drehmoment Optionen
[U/min] (Nm] p
30 0,4-800 0,2/0,54-6*
Stirnradgetriebe, Elektromechanische Bremse

60 0,4-800 0,4/0,9-16

) _ Stirnradgetriebe, Hohlwellengetriebe,
120 0,067 -800 0,8/2-53,9 Elektromechanische Bremse

) _Eqq¥ Stirnradgetriebe, Hohlwellengetriebe, Getriebe mit FuB,
200 0,067-800 1,15/2,9-518 Elektromechanische Bremse
300 0,133-800 1,72/4,3-583* Stirnradgetriebe, Getriebe mit FuB

=kIn Abhéngigkeit von Untersetzung und Bauform.

Systemkonfiguration

—| BLE2-Seric |
—(_ Motor ) (__Anschlusskabel )

Max.Kabellénge: 20 m

Programmierbarer
Controller™

Kombination

(Motor und Getriebe)

Motor, Treiber und Kabel miissen
separat bestellt werden.

Kabelfiihrung vertikal

AC Stromversorgung

# Nicht im Lieferumfang enthalten.
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Aufbau der Produktnummer

® Motor (mit und ohne Stirnradgetriebe)

BLM460SHPM-50S

D @0 @00 0 ©® ®

® Motor (mit Stirnradgetriebe, IP67)
BLM7 200HW -5
O © ® ® 6 e

5
® ®

® Motor (mit Getriebe)

BIM5200 HPK-5CB50B-L

O 2@ 60 60O ®O0 O @®

@®Treiber

BLE2D 60 - C M
0] @ 06

® Anschlusskabel

CCO10 KH BL F
O © 6 ® 06

Ausfiihrliche Informationen finden Sie
zur BLE2-Serie auf unserer Website:
www.orientalmotor.de

BLE2-SERIE

@ | Motor BLM: Biirstenloser DC-Motor
2:60mm 4:80mm 5:90 mm
@ | Fianschmali 6:104 mm (Getriebe: 1105mm)
® | Nennleistung 30:30wW 60:60W 120:120 W
200:200W 300:300W
@ | Referenzbuchstabe S
® | Anschluss H: Stecker
® | Schutzart P: IP66
@ | Konfiguration M: Mit elektromagnetischer Bremse
Ausfiihrung Nummer: Getriebeuntersetzung
A: Motor ohne Getriebe mit Rundwelle
AC: Motor ohne Getriebe mit abgeflachter Welle (D-Cut)
® | Material der Ausgangswelle  S: Edelstahl
@ | Motor BLM: Biirstenloser DC-Motor
@ | FlanschmaB 7:110 mm
® | Nennleistung 200: 200 W
@ | Anschluss H: Stecker
® | Schutzart W: P67
® | Ausfiihrung Nummer: Getriebeuntersetzung
@ | Material der Ausgangswelle  S: Edelstahl
Montageschrauben Blanko: Enthalten N: Nicht enthalten
@ | Motor BLM: Biirstenloser DC-Motor
@ | FlanschmaB (Motor) 4:80 mm 5:90 mm
5 G Nennleistung 60:60W 120:120 W
g 200:200W  300:300W
@ | Referenzbuchstabe S
® | Anschluss H: Stecker
® | Schutzart P: IP66
@ | Ausfiihrung K: Rundwelle mit Passfeder
FlanschmaB (zum Motor) 4:80 mm 5:90 mm
® | Referenzbuchstabe
é Getriebe H: JH Hypoid-Hohlwellengetriebe
8 B: JB Getriebe mit FuB
© V: JV Stirnradgetriebe
@ | Ausfiihrung Nummer: Getriebeuntersetzung
@ | Material der Ausgangswelle  S: Edelstahl B: Stahl
@ | Steckerposition U:Oben R:Rechts L:Links Blanko: Unten
@ | Treiber BLE2D: BLE2-Serie
® | Nennleistung 30:30wW 60:60W 120:120W
200:200W  300:300W
A: Einphasig 100-120 VAC
@ | Stromversorgung C: Ephasi, dreiphasig 200-240 VAC*
@ Konfiguration M: Fiir Motoren mit elektromagnetischer Bremse

s*WARNUNG: Die BLE2-Serie ist nicht fiir den Betrieb an 3 x 400 VAC geeignet.

O) CC: Anschlusskabel
005:05m O010:1m 015:15m
@ | Linge 020:2m 025:25m 030:3m
g 040:4m  050:5m  070:7m
100:10m 150:15m  200:20m
® Verriegelungsbiigel KH: Aus Metall
H: Aus Kunststoff
@ | Geeignete Produkte BL: Motoren der BLM-Serie

®

Ausrichtung des Steckers

F: Kabelfiihrung zur Welle
B: Kabelfiihrung zur Riickseite
V: Kabelfiihrung vertikal

HINWEIS: Bei Interesse an flexiblen Verldngerungskabeln wenden Sie sich bitte an |hr néchstes
Oriental Motor Verkaufsbiiro.
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TREIBER FUR AC STROMVERSORGUNG
ki (/D BURSTENLOSE DC-MOTOREN

Nennleistung e 4 programmierbare Drehzahlen

30-300W e Digitale Einstellung/Anzeige

Motordrehzahl L4 Emfache Handhabung ._ :
80- 4000 U/min * Anzeige des Lastfaktors Aorufbereit
Preis ab e Bis zu IP67 ab dem 01/2023

274,00 €

Produktlinie c“@us CE EE
Nennleistung Drehzahlbereich mit Getriebe | Max. zuldssiges Drehmoment Optionen
[U/min] INm] p

30 0,4-800 0,2/0,54-6 Stirnradgetriebe

60 0,4-800 0,4/0,9-16 Stirnradgetriebe, Hohlwellengetriebe

120 0,067 - 800 0,8/2-53,9 Stirnradgetriebe, Hohlwellengetriebe
Stirnradgetriebe
- - sk 3

200 0,067 - 800 1.15/2,9-518 Hohlwellengetriebe, Getriebe mit FuB
Stirnradgetriebe
- - sk 3

300 0,133-800 1.72/4,3-583 Hohlwellengetriebe, Getriebe mit FuB

skin Abhéngigkeit von Untersetzung und Bauform.

Systemkonfiguration

—| BMU-Serie |
——(Motor ) ( Anschiusskabel ) (ireiber )——
Max.Kabellange: 10 m
[ | Programmierbarer
[ { Controller*
Kombination I
(Motor und Getriebe) AC Stromversorgung

(v

Motor, Treiber und Kabel milssen Kabelfiihrung vertikal

separat bestellt werden.

*#Nicht im Lieferumfang enthalten.
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Aufbau der Produktnummer

® Motor (mit und ohne Stirnradgetriebe)

BLM460SHP-

0] ®®@®@

® Motor (mit Stirnradgetriebe, IP67)

BLM 7 200 H
O @ ® ®

® Motor (mit Getriebe)

BLIM5200 HPK-

® @ @ @060

@ Treiber
BMUD 60 - C 2
@ @ 0

® Anschlusskabel

CCOT0KHBLF
O © 6 @06

W-5
® ®

508
® ®

5
@ ®

5CB50B-L

®00 @® @ ®

Ausfiihrliche Informationen finden Sie
zur BMU-Serie auf unserer Website:
www.orientalmotor.de

BMU-SERIE

@ | Motor BLM: Biirstenloser DC-Motor
2:60mm 4:80mm 5:90 mm
@ | Fianschmal 6:104 mm (Getriebe: 1105mm)
® Nennleistung 30:30W  60:60W  120:120W
200:200W 300:300W
@ | Referenzbuchstabe S
® | Anschluss H: Stecker
® | Schutzart P: IP66
Nummer: Getriebeuntersetzung
@ | Ausfiihrung A: Motor ohne Getriebe mit Rundwelle
AC: Motor ohne Getriebe mit abgeflachter Welle (D-Cut)
Material der Ausgangswelle  S: Edelstahl
@ | Motor BLM: Biirstenloser DC-Motor
® | FlanschmaB 7:110 mm
® | Nennleistung 200: 200 W
@ | Anschluss H: Stecker
® | Schutzart W: IP67
® | Ausfiihrung Nummer: Getriebeuntersetzung
@ | Material der Ausgangswelle  S: Edelstahl
Montageschrauben Blanko: Entahlten N Nicht enthalten
@ | Motor BLM: Biirstenloser DC-Motor
® | FlanschmaB 4:80 mm 5: 90 mm
5 6 Nennleistung 60:60W 120:120W
g 200:200W  300:300W
@ | Referenzbuchstabe S
® | Anschluss H: Stecker
® | Schutzart P: IP66
@ | Ausfiihrung K: Rundwelle mit Passfeder
FlanschmaB (zum Motor) 4:30 mm 5:90 mm
® | Referenzbuchstabe
g Getriebe H: JH Hypoid-Hohlwellengetriebe
£ B: JB Getriebe mit FuB
3 V: JV Stirnradgetriebe
@ | Ausfiihrung Nummer: Getriebeuntersetzung
@ | Material der Ausgangswelle  S: Edelstahl B: Stahl
@ | Steckerposition U:0Oben R:Rechts L:Links Blanko: Unten
@ | Treiber BMUD: BMU-Serie
@ | Nennleistung 30:30wW 60:60W 120:120W
200:200W  300:300W
® Stromversorgung A: Einphasig 100-120 VAC
C: Einphasig, dreiphasig 200-240 VAC*
@ | Referenznummer

$<WARNUNG: Die BMU-Serie ist nicht fiir den Betrieb an 3 x 400 VAC geeignet.

® CC: Anschlusskabel
005:05m O010:1m 015:15m

@ | Lange 020:2m 025:25m 030:3m

9 040:4m  050:5m  070:7m

100:10m

® Verriegelungsbiigel KH: Aus Metall
H: Aus Kunststoff

@ | Geeignete Produkte BL. Biirstenloser Motor

Ausrichtung des Steckers F: Kabelfiihrung zur Welle
® B: Kabelfiihrung zur Riickseite

V: Kabelfiihrung vertikal

=<HINWEIS: Bei Interesse an flexiblen Verldngerungskabeln wenden Sie sich bitte an Ihr nachstes
Oriental Motor Verkaufsbiiro.
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TREIBER FUR DG STROMVERSORGUNG

BLH-SERIE UND BURSTENLOSE DG-MOTOREN

Nennleistung e Kompakter Treiber
15-100 W * Hohes Drehmoment bei :
Motordrehzahl niedrigen Drehzahlen N
80-3000 U/min * Drehmomentbegrenzung Aorufbereit
. ° ab dem 01/2023
Preis ab

225,00 €

Produktlinie c“us c € gg
Nennleistung Drehzahlbereich mit Getriebe Max. zuldssiges Drehmoment ouoe
W] [U/min] [Nm] P
15 0,07/2% Stirnradgetriebe
30
0,4-600 0,17/17* Stirnradgetriebe
50 0,28/32,5* Hohlwellenflachgetriebe
0,5/68*% Elektromagnetische Bremse
100

*|n Abhéngigkeit von Untersetzung und Bauform.

Systemkonfiguration

—| BLH-Serie }

Motor
Treiber (digitale Version)
Verlédngerungskabel / Flexibles Verlingerungsskabel
Max. Abstand: 2 m (einschlieBlich 0,5 m Motorkabel) J
Kabelsatz (Stromversorgungskabel, 1/0 Kabel)
24 \VDC -Stromversorgungskabel
Stromversorgung*
+1/0 Kabel
Ubergeordnete %
ok "
Steuerung Motor, Treiber und Kabel [ Kabel USB-Standard-A auf USB-Mini-B*|
miissen separat bestellt werden.
# Nicht im Lieferumfang enthalten. @®Nicht bei der analogen Version
Parametrier-Software
MEXEO2
D Zum
USB-Anschluss
@ Die Parametrier-Software MEXEQ2 kann auf der
Internetseite von Oriental Motor heruntergeladen werden.
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Aufbau der Produktnummer

® Motor (mit und ohne Getriebe)

BLHM450KC M-5FR
® ® O

O @ ® @

@ Treiber

BLH2D 50 - K D
® @ ©® @

®Verlangerungskabel, flexibles Verlangerungskabel

CCO02 BLHR
o @ e ®

®Kabelsatz (Stromversorgungskabel, 1/0 Kabel)
(Fir 15 W, 30 W, 50 W)

LH S 003 C D
®© @ & ®6

Ausfiihrliche Informationen finden Sie
zur BLH-Serie auf unserer Website:
www.orientalmotor.de

BLH-SERIE

@ | Motor BLHM: Biirstenloser DC-Motor
@ | FlanschmaB 0:42mm 2:60 mm 4:80 mm 5:90 mm
® | Nennleistung 15:15W 30:30W 50:50W 100:100W
@ | Wicklungsausfiihrung K: Fiir DC Stromversorgung
Anschlussart
® | ges Motors C: Kabel
® | Konfiguration M: Mit elektromagnetischer Bremse
. Nummer: Getriebeuntersetzung
@ | Ausfihrung A: it abgeflachter Welle (D-Cut)
Getriebe Blanko: GFS Stirnradgetriebe
FR: FR Hohlwellenflachgetriebe
® Treiber BLH2D: BLH-Serie 15 W, 30 W, 50 W
BLHD: BLH-Serie 100 W
@ | Nennleistung 15:15W 30:30W 50:50W 100:100W

® Stromversorgung =K: 24VDC (15 W, 30 W, 50 W)
K: 24VDC (100 W)
Treiber—KIassifizierung Blanko: Analoge Version
@ D: Digitale Version
R: Version mit RS-485 Schnittstelle
[0} CC: Verldngerungskabel
@ | Lénge 02:15m
® Geeignete Produkte BLH: Biirstenloser DC-Motor (15 W, 30 W, 50 W)
AXH2, BLH2: Biirstenloser DC-Motor (100 W)
Blanko: Standard
@ | Kabel R: Flexibel
LH: Kabel
S: Satz
Lénge 003:03m 010: 1 m

C: Kabel

® ®ee

Geeignete Treiber

C: Analoge Version,

Version mit RS-485 Schnittstelle

D: Digitale Version
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TREIBER FUR DG STROMVERSORGUNG
UND BURSTENLOSE DC-MOTOREN

BLV-R-SERIE

Nennleistung e Kompakt und leicht

100-200 W e Positionierbetrieb

Motordrehzahl d CﬂNop@m

1-4000 U/min

Preis ab

596,00 €

ab dem 01/2023

Produktlinie AN CE EE
Nennleistung Drehzahlbereich mit Getriebe | Max. zuldssiges Drehmoment Ut
W] [U/min] [Nm] P
) Eq Stirnradgetriebe, Hohlwellenflachgetriebe,
60 0,005-800 0,382/1,6-51 CS Getriebe
100 0,005-400 0,704/2,7-85™
) _100% Stirnradgetriebe, Hohlwellenflachgetriebe,
200 0,01- 400 1,34/5,4-108 Elektromagnetische Bremse
400 0,01-400 2,54/21,6-167*

skIn Abhéngigkeit von Untersetzung und Bauform.

Systemkonfiguration

—| BLV-R-Serie |

Host Controller

Motor
24\VDC

| Steuerstromversorgung*®

Treiber
Parametrier-Software
— MEXEOQ2

_____________

1 1
1 1
1 1
1 1
@Das Motorkabel kann direkt an ! !
1 1

den Treiber angeschlossen werden

Zum USB- USB-Kabel

| Anschluss

@ Die Parametrier-Software MEXEQ2 steht
auf der Webseite von Oriental Motor zum
Download bereit.

ﬂ !]l 24 - 43\DC
Maximale Lénge: 3,5 m (EinschlieBlich Motorkabel 0,5 m) ) Hauptstromversorgung*

Motor, Treiber und Kabel miissen separat bestellt werden.

s Nicht im Lieferumfang enthalten.

Verldngerungskabel Stromversorgungskabel

Hinweis: Der 60 W-Motor bendtigt ein anderes Verlange-
rungskabel als oben abgebildet. Ausfiihrliche Informationen
finden Sie im Katalog.
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Aufbau der Produktnummer

® Motor (mit und ohne Getriebe)

BLMR 6200SC1 KM -10 FR -
O @ 6 ®6 6o

Gk ;|

® ©

@®Treiber

BLVD - KRD

0] ® 06

@ Verlangerungskabel

CCM O10BIAAF
@® @ ® ®

Ausfiihrliche Informationen finden Sie
zur BLV-R-Serie auf unserer Website:
www.orientalmotor.de

BLV-R SERIES

@ | Motor BLMR: Biirstenloser DC-Motor
2:60 mm
4:30 mm

® | FlanschmaB 5:90 mm

6: 104 mm (mit Getriebel: 110 mm)

Nennleistung

60:60W 100:100W

@ 200:200W 400: 400 W
@ | Referenzbuchstabe S
® | Anschluss H: Stecker
® | Wicklungsausfiihrung K: Fiir DC Stromversorgung
@ | Konfiguration M: Mit elektromagnetischer Bremse
Ausfiihrung Nummer: Getriebeuntersetzung
A: Mit Rundwelle
Getriebe Blanko: GFV Stimradgetriebe
® FR: FR Hohlwellenflachgetriebe
CS: CS Getriebe
F: Zur Welle
Kabelabgang B: Zur Rickseite
@ | Treiber BLVD: BLV-R-Serie
@ | Stromversorgung K: 24-48VDC
® | Treiber-Klassifizierung R: Version mit RS-485 und CANopen Schnittstelle
@ | Referenzbuchstabe D
® CCM: Verlangerungskabel
® | Lénge 003:03m 010:1m 020:2m 030:3m
® | Kabel-Klassifizierung B1AA, B1AB
@ | F: Verlangerungskabel R: Flexibles Verldngerungskabel
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AC STANDARDMOTOREN

AC-Motoren werden bevorzugt fur Transportaufgaben

in der Automatisierung verwendet, da sie einfach durch
den direkten Anschluss an eine Wechselstromversorgung
betrieben werden kénnen. Oriental Motor bietet AC
Standardmotoren in verschiedenen Ausflihrungen an.

WORLD K-Serie

KIS-Serie
FPW-Serie

Einfacher Betrieb Drehzahlsteuerung Wasserdichte und
AC-Motoren kdnnen direkt an Die Verwendung eines staubgeschutzte Motoren
die vorhandene Netzversorgung  Drehstrommotors in Es sind AC-Motoren erhéltlich,
angeschlossen werden. Es Kombination mit einem die nach Schutzart IP67 wasser-
steht eine groBe Auswahl von Umrichter ermdglicht dicht und staubgeschutzt sind.
Motoren fur alle gangigen einstellbare Drehzahlen.
Netzversorgungen zur
Verflgung.
Forderband

Bahnspannungsystem

Verpackungssystem

Quetsch-Forderer

N\

i /] | -~
}

I/
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EINFACHER BETRIEB

Zu den AC Standardmotoren gehoren Drehstrommotoren, die an einer dreiphasigen Stromversorgung
betrieben werden, und Induktionsmotoren, die an einer einphasigen Stromversorgung betrieben werden.
Ein Induktionsmotor kann einfach mit Hilfe des mitgelieferten Kondensators an einer einphasigen
Stromversorgung betrieben werden. Ein Drehstrommotor bendétigt keinen Kondensator.

In diesem Fall wird Motor direkt an eine dreiphasige Stromversorgung angeschlossen.

WeiB @' . [

Rt | ot 1 LRe—" ~o— &
Lo otor L Weis

Schwarz PE L2(S)o—/§/ 85 | Motor —lPE
Ne L3(T) . Schwarz

Kondensator ﬁ

Anschlussbeispiel flr einen Motor mit
einphasiger Stromversorgung

Anschlussbeispiel fUr einen Motor mit
dreiphasiger Stromversorgung

DREHZAHLSTEUERUNG

Ein weiter Drehzahlbereich ist moglich, wobei auch bei niedrigen Drehzahlen ein hohes Drehmoment
zur Verfugung steht. Unsere qualitativ hochwertigen Motoren weisen auch bei hohen Lasten nur eine

geringe Drehzahlreduzierung auf.

WASSERDICHTE UND STAUBGESCHUTZTE MOTOREN

Es sind wasserdichte und staubgeschitzte Motoren mit Getriebe erhaltlich, die der IEC-Schutzart
IP67 entsprechen. Sie sind geeignet flr Applikationen die mit Wasser gereinigt werden.
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INDUKTIONSMOTOREN,
WORLD K-SERIE INDUKTIONSWENDEMOTOREN

Ausgangsleistung
6-90W

Nenndrehzahl

1150-1650 U/min

Preis ab

70,00 €

e Konstante Drehzahl

e Kompakte Bauweise

e Einfacher Anschluss
und Betrieb

Abrufbereit
ab dem 01/2023

Produktlinie c“us c € EE
FlalErs::]?laB Ausgangsleistung Nenndreh[ﬁe;migfs Motors Optionen
o : et (769 sttt
70 15 1200-1650 Stirnradgetriebe, elektromagnetische Bremse
80 25-60 1200- 1600 Wikelgetiobe, lekromagnetiche Bremse
so e o St

Systemkonfiguration

— WORLD K-Serie

Motor mit Stirnradgetriebe

Kondensator mit
Kappe (Im Liefer-
umfang enthalten)

AC Stromversorgung

—(_Zubehir (Separat erhiltlich) )

Flexible Kupplungen Motor-Montagewinkel
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WORLD K-SERIE

FlanschmaB 2:60mm 3:70mm 4:80 mm 5:90 mm

I: Induktionsmotor

R: Induktionswendemotor

Motor K: World K-Serie

Ausgangsleistung 6:6W 15:15W 25:25W
40:40W 60:60W 90:90W

Wellenausfiihrung A: Rund

GE: GE-Ritzel

GN: GN-Ritzel

AW: Einphasig 100 VAC, 110/115 VAC

CW: Einphasig 200 VAC, 220/230 VAC

SW: Dreiphasig 200/220/230 VAC

UW: Dreiphasig 400 VAC*'

2, 3: RoHS-konform

T, T2, B: Mit Klemmenkasten

M: Mit elektromagnetischer Bremse

Aufbau der Produktnummer
® Motor

51K 40 GN-CW2TE

O o6 @ ® ®© 060

Ausfiihrung

CHICINONIC)

®

S)

Stromversorgung

Q

Blanko: Bei Motoren fiir dreiphasigen Anschluss ist
kein Kondensator erforderlich

® | Beiliegender Kondensator™? J: Fiir Induktionsmotoren an 100 VAC, 200 VAC

U: Fiir Induktionsmotoren an 110/115 VAC

E: Fiir Induktionsmotoren an 220/230 VAC

1 WARNUNG: Ausfiihrung UW ist nicht fiir den Betrieb an einem Frequenzumrichter geeignet.
%2 Die Buchstaben J, U und E am Ende der Modellbezeichnung sind nicht auf dem Typenschild
des Motors aufgefiihrt.
Die komplette Bezeichnung befindet sich auf der gemeinsamen Verpackung von Motor und
Kondensator.
Beispiel: Typenschild Motor: 5IKAOGN-CW2
Typenschild Verpackung: 5IKAOGN-CW2E

® Getriebe
5 GN 50 S @ | FlanschmaB 2:60mm 3:70mm 4:80mm 5:90 mm
. GE: Fiir Motoren mit GE-Ritzel
—— — — @ | Getriebe GN.: Fiir Motoren mit GN-Ritzel
@ @ @ @ ® Ausfiihrung Nummer: Getriebeuntersetzung
10X: Zwischengetriebe 10:1
Getriebe-Klassifizierung S: Stirnradgetriebe
@ RH: RH Hohlwellen-Winkelgetriebe
RA: RA Vollwellen-Winkelgetriebe

Ausfiihrliche Informationen finden Sie zur WORLD K-Serie auf unserer Website: www.orientalmotor.de
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KIS-SERIE DREHSTROMMOTOREN MIT HOHER AUSGANGSLEISTUNG

Ausgangsleistung e Hohes zuldssiges Drehmoment
200 W e Energiesparend

Nenndrehzahl * Gerauscharm
1420 - 1700 U/min * |P66

Preis ab

214,00 €

Abrufbereit
ab dem 01/2023

Produktlinie o
cMus C€
FlanschmaB Ausgangsleistung Nenndrehzahl des Motors _
[mm] [U/min] Optionen
110 200 1420-1700 Stirnradgetriebe,

Hohlwellengetriebe

Systemkonfiguration

KIIS-Serie

AC Stromversorgung

Fiir Motoren mit

Hohlwellengetriebe

Fiir Motoren ohne Getriebe

oder oder
Motor Mit Stirnradgetriebe Mit Hohlwellengetriebe
—(_Zubehér (Separat erhltlich) )
Drehmomentstiitzen Motor-Montagewinkel Flexible Kupplungen RC-Schaltung fiir

Uberspannungsschutz

Fiir Motoren mit Stirnradgetriebe
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KIS-SERIE

Aufbau der Produktnummer

® Motor @ | FlanschmaB 7:110 mm
@ | Ausfiihrung I: Induktionsmotor
7 1 K200VA S -ES 3 T2 ® | oo K: Kll-Ser
@ | Ausgangsleistung 200: 200 W
(‘D @ @ @ @ @ @ @ @ @ (® | Refererenzbuchstabe \4
ES: Dreiphasig 220/230/240 VAC
® | Stromversorgung ) )
. . EU: Dreiphasig 380/400/415 VAC
® Motor mit Getriebe
@ | ldentifikationsnummer
71 K200VES3T2-15 S
e — — JE— J— e . Nummer: Getriebeuntersetzung
PO ® ® ® O ® ®O — 0 A oty et
) e Blanko: Stirnradgetriebe
Getriebe-Klassifizierung RH: RH Hypoid-Hohlwellengetriebe
@ | Material der Ausgangswelle S: Edelstahl

ﬁﬁ%

Ausfiihrliche Informationen finden Sie
= i zur KIIS-Serie auf unserer Website:
www.orientalmotor.de
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FPW-SERIE

Ausgangsleistung

25-90W

Nenndrehzahl

1200-1600 U/min

Preis ab

224,00 €

WASSERDICHTE, STAUBGESCHUTZE
INDUKTIONSMOTOREN

e Wasserdicht

e Staubgeschiitzt

e Korrosionshesténdig
e |P67

Abrufbereit
ab dem 01/2023

Produktlinie c“us c E EE
FlanschmaB Ausgangsleistung Nenndrehzahl des Motors Zulassiges Drehmoment
[mm] [U/min] [Nm]
80 25 1200-1600 0,29-8
90 40-60 1250-1600 0,49-15
104 90 1250-1600 0,97-30

Systemkonfiguration

FPW-Serie

Motor mit Getriebe

Kondensator

mit Kappe (Im
Lieferumfang
enthalten)*

AC Stromversorgung

__(_ Zubehér (separat erhltiich) )

Wasserdichter Klemmenkasten

Wasserdichte Verlangerungskabel

Motor-Montagewinkel

=k Die beiliegenden Kondensatoren fiir die Motoren sind weder wasserdicht noch staubgeschiitzt.
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FPW-SERIE

Aufbau der Produktnummer

® Motor mit Getriebe Motor FPW: FPW-Serie
FPW 4 25 c 2 - 'I 5 E FlanschmaB 4:80mm 5:90 mm 6:104 mm
Ausgangsleistung 25:25W 40:40W 60:60W 90:90W
- - Stromversorgung A: Einphasig 100 VAC, 110/115 VAC
@ @ @ @ @ @ @ C: Einphasig 200 VAC, 220/230 VAC

S: Dreiphasig 200/220/230 VAC
2: RoHS-Richtlinie-konform
Ausfiihrung Nummer: Getriebeuntersetzung
Beiliegender Kondensator* J: Fiir Induktionsmotoren an 100 VAC, 200 VAC

U: Fiir Induktionsmotoren an 110/115 VAC
E: Fiir Induktionsmotoren an 220/230 VAC

Q ©B ® |©ee

sDie Buchstaben J, U und E am Ende der Modellbezeichnung sind nicht auf dem
Typenschild des Motors aufgefiihrt.
Die komplette Bezeichnung befindet sich auf der gemeinsamen Verpackung von Motor
und Kondensator.
Beispiel: Typenschild Motor: FPW425C€2-15
Typenschild Verpackung: FPW425C2-15E

Ausfiihrliche Informationen finden Sie zur FPW-Serie auf unserer Website: www.orientalmotor.de
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TM-SERIE TORQUEMOTOR MIT LEISTUNGSCONTROLLER

Ausgangsleistung
3-20W

Drehzahl bei max. Ausgangs-
leistung im Dauerbetrieb

750-900 U/min

Preis ab

203,00 €

¢ Hohes Startmoment

e Einstellbares Drehmoment
e Wickler

e Bahnspannungsregler

Abrufbereit
ab dem 01/2023

Merkmale “ c €
c us
FlanschmaB Ausgangsleistung Dé?}?:}%?ﬁgﬁ:;ﬁggeﬁﬂ; g Startmoment
[mm] VDC] [mNm]
60 3 18-70
70 6 45-140
0-5
80 10 65-220
90 20 85-350

Systemkonfiguration

— TM-Serie

Motor mit Getriebe

Kondensator mit Kappe I
(Im Lieferumfang enthalten)

Controller

24\DC

Steuerstromversorgung

Programmierbarer
Controller

AC

—(_ Zubehér (Separat erhiltlich) )

Hauptstromversorgung

Drehmoment-
einstellung

Externes Potentiometer fiir

Montagewinkel

Flexible Kupplungen

Nicht im Lieferumfang enthalten
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TM-SERIE

Aufbau der Produktnummer

TM: TM-Seri
TM203C-18SE
Flanschmaf 4:30mm  5:90 mm
® @ @ @ @ @ @ Ausgangsleistung 03:3w 06:6W

10:10W  20:20W

Stromversorgung C: Einphasig 200/220/230 VAC

A: Einphasig 100/110/115 VAC

Nummer: Getriebeuntersetzung

A: Motor ohne Getriebe
Getriebe-Klassifizierung S: Stirnradgetriebe

Beiliegender Kondensator E: Fiir Induktionsmotoren an 220/230 VAC
U: Fiir Induktionsmotoren an 110/115 VAC
J: Fir Induktionsmotoren an 100/200 VAC

Ausfiihrung

QO O | ® |0 |6 O

Ausfiihrliche Informationen finden Sie
zur TM-Serie auf unserer Website:
www.orientalmotor.de
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LINEARFUHRUNGEN UND ZYLINDER

Die elektrischen LinearfUhrungen und Zylinder sind
einfach zu bedienen und bieten hohe Leistung auch
unter anspruchsvollen Betriebsbedingungen, wie
niedrige bis hohe Fahrgeschwindigkeiten und kleine

oder groBe Lasten.

MERKMALE

Schnelles, synchrones
Ansprechen

Der geschlossene Regelkreis
des Antriebssystems
ermadglicht eine hervorragende
Positionierzeit.

ANWENDUNGEN

X/Y/Z-Portal

EAC-Serie

EAS-Serie

Stabilitat bei niedrigen
Geschwindigkeiten

Durch die Smooth Drive Funktion
wird die Aufldsung des Motors
erhoht. Dadurch sind die
Geschwindigkeitsschwankungen
bei niedrigen Geschwindigkeiten
minimal, was zu einer

gleichmaBigeren Bewegung flhrt.

Lebensdauertest

EZS-Serie

Kirzere Montagezeit,

héhere Qualitat

FUr die Linearfuhrungen und
Zylinder werden die angegebenen
Betriebsdaten flr die gesamte
Lebensdauer garantiert. lhr
Einsatz verringert die
Einstellarbeiten und gewahrleistet
eine einheitliche Qualitat.
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SCHNELLES, SYNCHRONES ANSPRECHEN

Die LinearfGhrungen und Zylinder arbeiten synchron zu Taktbefehlen und erzeugen

trotz kompakter Bauform ein hohes Drehmoment. Die Antriebssysteme bieten auch ein
hervorragendes Ansprech- und Beschleunigungsverhalten. Sie sind ideal fur Anwendungen,
die haufiges Starten und Stoppen erfordern.

Tats&chliche Bewegung der elektrischen Linearflhrung in Abhangigkeit von den Fahrbefehlen

60 60 60 180
mm mm mm mm
—_—

Istbewegung T z
P
28
=T
= o
2 S
Sollbewegung &S 3
g
L
Signal: Start
Lo . | Die Motoren fiihren Fahrbefehle
Signal: Zielposition ohne Zeitverzogerung aus.
erreicht

Zeit (Skalilerulng: 200 ms/Div)l E—
STABILITAT BEI NIEDRIGEN GESCHWINDIGKEITEN

Durch die Smooth Drive Funktion wird die Auflésung des Motors elektronisch erhdht.

Istgeschwindigkeit des Tisches bei einer Sollgeschwindigkeit von 1,25 mm/s
10

©

Die Geschwindigkeitsschwankung ist
selbst bei niedriger Geschwindigkeit
minimal.

Geschwindigkeit [mm/s]

o

0.1 02 _ 03 0.4 05
Zeit [s]

KURZERE MONTAGEZEIT, HOHERE QUALITAT

Gegenuber einer eigenen Konstruktion, bei der viele Einzelteile bestellt, geliefert, montiert und justiert
werden mussen, werden die Aktuatoren von Oriental Motor in einer Einheit geliefert. Dies verkUrzt die
Produktionszeit und gewéhrleistet eine gleichbleibende Qualitat.

Tisch

Motorbefestigungwinkel

©3 Lagerblock
A& @
ﬁ' ’AI Motor

Kupplung

Beispiel fiir den Eigenbau einer elektrischen Linearflihrung
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EAC-SERIE

ELEKTRISCHE ZYLINDER MIT ABSOLUTWERTGEBER
FUR AC UND DC STROMVERSORGUNG

Hub e Batterieloser Absolutsensor 3
50-300 mm * Keine externen Sensoren H
Transportierbare Masse erforderlich o,
2,5-60 kg * Geringe Wéarmeentwicklung Aorufhereit
e EthercAT.™ Ethen\'et/IP ab dem 01/2023

Preis ab

912,00 €

T

Produktlinie cNEus c € 85
RahmengroBe Hub Max. transportierbare Masse A
Optionen
[mm] [mm] [ke] P
. 7,5-15 horizontal,
28x28 (ohne Flihrung) 2.5-5 vertikal
20190 7,5 -15 horizontal )
— ,5 -15 horizontal,
28x86 (mit Fiihrung) 2.0-4.5 vertikal
. 15-30 horizontal,
42x42 (ohne Fihrung) 7-14 vertikal
Elektromagnetische Bremse
42 x 42 (seitlich montierter Motor, 15-30 horizontal,
ohne Fiihrung) 7-12,5 vertikal
42x114 (mit Fiihrung) 156- 3103h0rﬁ.‘|)(”tla|, )
50-300 - 1o vertika Fiihrungsabdeckung,
42x114 (seitlich montierter 15-30 horizontal, elektromagnetische Bremse
Motor, mit Fiihrung) 6-11,5 vertikal
. 30-60 horizontal, )
60x 60 (ohne Fiihrung) 15-30 vertikal Elektromagnetische Bremse
i 30-60 horizontal, Seitlich montierter Motor, Flihnrungsabdeckung,
60x156 (mit Fiirung) 13 - 28 vertikal elektromagnetische Bremse

Systemkonfiguration

Parametrier-Software

24 VDC Steuerstromversorgung®

| MEXEO?2

—| EAC-Serie I

—(_elektrischer Zylinder -

= |

——(_Anschlusskahelsatz/ Flexibler Anschlusskahelsatz )—

Max. Kabellange: 20 m

Fiir elektromagnetische Bremse

Fiir Encoder

Fiir Motor

CIC I T
LI ]

Computer™

Kommunikation

Programmierbarer
Controller®

Hauptstromversorgung™

Fiir Motor Fiir Encoder Fiir elektromagnetische
Bremse

sk Nicht im Lieferumfang enthalten

Motor, Treiber und Kabel miissen separat bestellt werden.
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EAC-SERIE

Aufbau der Produktnummer

® Aktuator @ | Axtuator EACM: EAC-Serie
EACM4A4RWD 25 AZ MK R g < o e
— — — 28 mm X 86 mm (mit Fiihrung)
® 4: 42 mm X 42 mm (ohne Fiihrung)
@ @ @ @ @ @ @ @ 42 mm X 114 mm (mit Fiihrung)
6:60 mm x 60 mm (ohne Fiihrung)
60 mm X 156 mm (mit Fihrung)
® Motorausrichtung Blanko: Standard
R: Mit seitlich montiertem Motor
o) Fihrung Blanko: Ohne
W: Mit
Spindelsteigung D: 12 mm
® E. 6mm
F: 3mm
® | M 005:50mm  010:100 mm 015:150 mm
020: 200 mm 025: 250 mm 030: 300 mm
@ | Motor AZ: AZ-Serie
) . A: Einzelwelle
Konfiguration M: Mit elektromagnetischer Bremse
- . C: Fiir AC Stromversorgung
© | Wicklungsausfilhrung K: Fiir DC Stromversorgung™

s EAC2 nur fiir 24 VDC Stromversorgung erhltlich.

®Treiber @ |Treiber AZD: Treiber der AZ-Serie
AZD - C D A Einphasig 110- 120 VAC
@ | Stromversorgung C: Einphasig, dreiphasig 200 - 240 VAC*
K: 24/48VDC
@ @ @ Blanko: Mit Takteingang

D: Mit integriertem Controller

X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle
ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle

EP: Mit EtherNet/IP-Schnittstelle

PN: Mit PROFINET-Schnittstelle

s*WARNUNG: Die AZ-Serie ist nicht fiir den Betrieb an 3 X 400 VAC geeignet.

® | Treiber-Klassifizierung

® Anschlusskabelsatz/Flexibler Anschlusskabelsatz ® CC: Kabel
cc 050 v z |:| F B 2 005:05m 010:1m 015:1,5m 020:2m
@ Lange 025:25m 030:3m 040:4m 050:5m
T e e e e e 070:7m 100:10m 150:15m 200:20 m
O ® ®® 6 60 ® | Referenanummner
@ | Geeignete Produkte Z: Motoren der AZ-Serie
® Referenznummer Blanko: FlanschmaB 42 bis 85 mm
2: FlanschmaB 20 mm, 28 mm
F: Standard
© | Kabel R: Flexibel
@ Elektromagnetische Blanko: Fiir Motoren ohne elektromagnetische Bremse
Bremse B: Fiir Motoren mit elektromagnetischer Bremse
Kabel- Blanko: Fiir Treiber mit AC Stromversorgung
Klassifizierung 2: Fiir Treiber mit DC Stromversorgung

Ausfiihrliche Informationen finden Sie
zur EAC-Serie auf unserer Website:
www.orientalmotor.de
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EAS-SERIE

Hub

50-850 mm

Transportierbare Masse
2,5-60 kg

Preis ab

1.024,00 €

ELEKTRISCHE LINEARFU]_-IRUNGEN MIT
ABSOLUTWERTGEBER FUR AC UND DC VERSORGUNG

e Batterieloser Absolutsensor

e Keine externen Sensoren erforderlich
e Geringe Warmeentwicklung

e Fiir X/Y-Tische

* EthercAT~ Etheriet/IP

T

ab dem 01/2023

Produktlinie n“us c € EE
RahmengroBe Hub Max. transportierbare Masse .
Optionen

[mm] [mm] [kg] J

40x38 50-300 7,5-15 horizontal, Seitlich montierter Motor, ohne Sensorschiene,
(30x38)* 2,5-5 vertikal X- oder Y-Tischausfiihrung
58,4 x6(=)g 50-700 15-30 horizontal,
(45x60) 7-14 vertikal Seitlich montierter Motor, ohne Sensorschiene,
75,4x83 30- 60 horizontal, X- oder Y-Tischausfiihrung, elektromagnetische Bremse
(62X83)* 50-850 15-30 vertikal

#Die Werte in Klammern geben die Abmessungen der Produkte ohne Sensorschienen an.

Systemkonfiguration

Data Setting Software

24 VDC Power Supply*

‘ MEXEO2

—| EAS Series I

—C Electric Linear Guide )—

= |

d

—C(:onnection Cahle Sets/Flexible Connection Cahle Sets)—

Max. Extension Length: 20 m

For Electromagnetic Brake

For Encoder

For Motor

i
i
i

C 1]

For Motor For Encoder For Electromagnetic
Brake

Computer®

Communication

Programmable
Controller®

AC Power Supply

=& Not supplied

Motor, driver and cable must be ordered separately.
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EAS-SERIE

Aufbau der Produktnummer

©® Aktuator
EASM 4 R N X D 025 AZ M
O 02060 66 O ©O,

@ | Aktuator EASM: EAS-Serie

RahmengroBe 2: 40 mm x 38 mm (Mit Sensorschiene)
30 mm X 38 mm (Ohne Sensorschiene)
) 4:58,4 mm x 60 mm (Mit Sensorschiene)
45 mm X 60 mm (Ohne Sensorschiene)
6: 75,4 mm X 83 mm (Mit Sensorschiene)
62 mm x 83 mm (Ohne Sensorschiene)

e A

Motorausrichtung Blanko: Standard
® L: Mit seitlich montiertem Motor (links)
R: Mit seitlich montiertem Motor (rechts)
Sensorschiene Blanko: Mit
@ N: Ohne
Tischausfiihrung X: X-Tisch
® Y: Y-Tisch
Spindelsteigung D:12 mm
® E: 6mm
F: 3mm
Hub 005:50mm 010:100 mm O15:150 mm

020: 200 mm 025: 250 mm 030: 300 mm
@ 035: 350 mm 040: 400 mm 045: 450 mm

050: 500 mm 055:550 mm 060: 600 mm
065:650 mm 070:700 mm 0O75:750 mm
080: 800 mm 085: 850 mm

Motor AZ: AZ-Serie
® Konfiguration A: Einzelwelle

M: Mit elektromagnetischer Bremse
Wicklungsausfiihrung C: Fiir AC Stromversorgung

K: Fiir DC Stromversorgung™
% EAS2 nur fiir 24 VDC Stromversorgung erhéltlich.

®Treiber @ | Treiber AZD: Treiber der AZ-Serie
AZD - C D A Einphasig 110-120 VAC
@ | Stromversorgung C: Einphasig, dreiphasig 200 - 240 VAC*
K: 24/48VDC
@ @ @ Blanko: Mit Takteingang

D: Mit integriertem Controller

X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle
ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle

EP: Mit Ethernet/IP-Schnittstelle

PN: Mit PROFINET-Schnittstelle

sxWARNUNG: Die AZ-Serig ist nicht fiir den Betrieb an 3 X 400 VAC geeignet.

® | Treiber-Klassifizierung

® Anschlusskabelsatz/Flexibler Anschlusskabelsatz ® CC: Kabel
CC 050 V z I:l F B 2 005:05m 010:1m 015:1,5m 020:2m
@) Lénge 025:25m 030:3m 040:4m 050:5m
- - = /= 070:7m 100:10m 150:15m 200:20m
® @ @ @ @ @ @ ® Referenznummer
@ | Geeignete Produkte Z: Motoren der AZ-Serie
® Referenznummer Blanko: FlanschmaB 42 bis 85 mm
2: FlanschmaB 20 mm, 28 mm
F: Standard
© | Kabel R: Flexibel
@ Elektromagnetische Blanko: Fiir Motoren ohne elektromagnetische Bremse
Bremse B: Fiir Motoren mit elektromagnetischer Bremse
Kabel- Blanko: Fiir Treiber mit AC Stromversorgung
Klassifizierung 2: Fiir Treiber mit DC Stromversorgung

Ausfiihrliche Informationen finden Sie
zur EAS-Serie auf unserer Website:
www.orientalmotor.de
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EZS-SERIE

Hub

50-850 mm

Transportierbare Masse
3,5-60 kg

Preis ab

1.068,00 €

ELEKTRISCHE LINEARFUHRUNGEN MIT HOHER STEIFIGKEIT
UND ABSOLUTWERTGEBER FUR AC UND DC VERSORGUNG

e Batterieloser Absolutsensor

e Keine externen Sensoren erforderlich
e Geringe Warmeentwicklung

¢ Hohe Steifigkeit

o EthercAT~ Etheri'et/IP

T

Abrufbereit
ab dem 01/2023

Produktlinie c“us c E EE
RahTmenm%riiBe [rnu£] Max. transpo{lr(t;(;rbare Masse Optionen
5450 50-700 7'2,‘51_57“\?;3&';"‘"
153 oot ot ot ot

Systemkonfiguration

-| EZS-Serie I

Parametrier-Software

24 VDC Steuerstromversorgung™

MEXEO2

—(Elektrische Linearfiihrung)

= |

i

—( Anschlusskabelsatz/ Flexibler Anschlusskabelsatz )—

Max. Kabelldnge: 20 m

Fiir elektromagnetische Bremse

Fiir Encoder

Fiir Motor

(N Y I
LI

Fiir Motor Fiir Encoder Filr elekiromagnetische
Bremse

Computer®

Kommunikation

Programmierbarer
Controller™

Hauptstromversorgung

s Nicht im Lieferumfang enthalten

Motor, Treiber und Kabel miissen separat bestellt werden.
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EZS-SERIE

Aufbau der Produktnummer

® Aktuator @ | Axtuator EZSM: EZS-Serie
EZSM4 R D 025 AZ MK 2 A somm
@ | RahmengroBe 4: 74 mm x 50 mm
— — — — 6: 74 mm X 66,5 mm
® 0@ 60 ©® O Bk Sancrd
® | Motorausrichtung L: Mit seitlich montiertem Motor (links)
R: Mit seitlich montiertem Motor (rechts)
’ . D:12mm
@ | Spindelsteigung E6 mm
Hub 005:50 mm  010: 100 mm 015: 150 mm

020: 200 mm 025: 250 mm 030: 300 mm
® 035: 350 mm 040: 400 mm 045: 450 mm

050: 500 mm 055: 550 mm 060: 600 mm
065: 650 mm 070: 700 mm 075: 750 mm
080: 800 mm 085: 850 mm

® | Motor AZ: AZ-Serie
A: Einzelwelle
M: Mit elektromagnetischer Bremse

C: Fiir AC Stromversorgung
K: Fiir DC Stromversorgung

@ | Konfiguration

Wicklungsausfiihrung

®Treiber @ | Treiber AZD: Treiber der AZ-Serie
AZD - C D A: Einphasig 110-120 VAC
@ | Stromversorgung C: Einphasig, dreiphasig 200 - 240 VAC*
RN — K: 24/48VDC

@ @ @ Blanko: Mit Takteingang

D: Mit integriertem Controller

X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle
ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle

EP: Mit Ethernet/IP-Schnittstelle

PN: Mit PROFINET-Schnittstelle

sxWARNUNG: Die AZ-Serig ist nicht fiir den Betrieb an 3 X 400 VAC geeignet.

® | Treiber-Klassifizierung

® Anschlusskabelsatz/Flexibler Anschlusskabelsatz 10} CC: Kabel
CC 050 V Z F B 2 005:05m 010:1m 015:1,5m020:2m
@ | Lénge 025:25m 030:3m 040:4m 050:5m
- - = - - 070:7m 100:10m 150:15m 200:20 m
@ @ @ @ @ @ @ ® Referenznummer
@ | Geeignete Produkte Z: Motoren der AZ-Serie
® Referenznummer Blanko: FlanschmaB 42 bis 85 mm
2: FlanschmaB 20 mm, 28 mm
F: Standard
® | Kabel R: Flexibel
® Elektromagnetische Blanko: Fiir Motoren ohne elektromagnetische Bremse
Bremse B: Fiir Motoren mit elektromagnetischer Bremse
® Kabel- Blanko: Fiir Treiber mit AC Stromversorgung
Klassifizierung 2: Fiir Treiber mit DC Stromversorgung

Ausfiihrliche Informationen finden Sie
zur EZS-Serie auf unserer Website:
www.orientalmotor.de
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ROTIERENDE UND LINEARE
AKTUATOREN

Rotierende und Lineare Aktuatoren sind eine Kombination
aus einem Schrittmotor und einem Drehtisch mit Hohlwelle
(Rotierende Aktuatoren) bzw. einer Kugelumlaufspindel
(Lineare Aktuatoren). Beide Versionen werden von
AZ-Motoren mit Absolutwertgeber angetrieben.

MERKMALE

Reduzierte Installationszeit
Beide Antriebe sind im Vergleich
zu Eigenkonstruktionen einfach
und schnell zu montierende
L6sungen ohne Justagebedart.

ANWENDUNGEN

Bildkontrolle

Einfache Einstellung des
Referenzpunkts

Dank des Absolutsystems
sind keine Referenzsensoren
erforderlich. Das vereinfacht
die Verdrahtung und senkt die
Kosten.

Dosierung

Herstellung von Wafern

DGII-Serie

DR-Serie

Flexible Installationsrichtung
Die Einbaulage der Aktuatoren
kann frei gewahlt werden. Sie
eignen sich somit fur ein breites
Anwendungsspektrum.

Vertikale Positionierung von Prifspitzen
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REDUZIERTE INSTALLATIONSZEIT

Bei Einsatz unserer Aktuatoren sind keine zusatzlichen Teile erforderlich. Der Zeitaufwand fur Entwurf,
Komponentenauswahl und Montage kann reduziert werden.

EINFACHE EINSTELLUNG DES REFERENZPUNKTS

Sowohl die rotierenden als auch die linearen Aktuatoren verwenden Motoren der AZ-Serie mit Absolutsensor.
Referenzsensoren oder Endschalter sind nicht erforderlich. Das senkt die Kosten, vereinfacht die Verdrahtung

und macht eine Wartung tUberflissig.

Mit Referenzsensor Ohne Referenzsensor

FLEXIBLE INSTALLATIONSRICHTUNG

Die Aktuatoren kénnen horizontal, hdngend oder seitlich montiert werden. Die kompakten Linearaktuatoren
bieten frontseitige, rickseitige und seitliche Montagemaoglichkeiten. Zum Anbau sind auch Versionen mit

Flansch oder FuB erhéltlich.

Héangend ) L

Seitlich |,

Horizontal
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DGII-SERIE

Maximale Drehzahl

600 - 1800 Grad/s

Zuldssiges Lastmoment

2-100 Nm

Preis ab

1.220,00 €

ROTIERENDE AKTUATOREN MIT ABSOLUTWERTGEBER
FUR AC UND DC STROMVERSORGUNG

e Batterieloser Absolutsensor

e Keine externen Sensoren erforderlich
e Hohe Leistung, hohe Steifigkeit

e GroBer Hohlwellendurchmesser Ab
* EthertcAT~ Etheri‘et/IP ab dem 01/2023

P

P ktlini o
oduiinie ANis C€ 5
RahmengriBe Zuldssiges Drehmoment Zuldssige Traglast Opti
tionen
[mm] [Nm] IN] P
60 0,9 100 -
85 3-9 500 Elektromagnetische Bremse
130 12 2000
Kabelabgang,
elektromagnetische Bremse
200 50 4000
Systemkonfiguration
24 \VDC
Steuerstromversorgung * Parametrier-Software
— DGII-Serie MEXEO02
(_Rotierender Aktuator ) (__Anschlusskabelsatz / Flexibler Anschlusskabelsatz ) ,
um
Maximale Kabelldnge: 20 m

by

Fiir Motor

Fiir elektromagnetische Bremse

D Fiir Sensor
i

Fiir Motor Fiir
elektromagnetische
Bremse

(]

Fiir Sensor

USB-Anschluss

Computer *

Kommunikation

Programmierbarer
Controller *

Hauptstromversorgung

Motor, Treiber und Kabel miissen separat bestellt werden.

< Nicht im Lieferumfang enthalten
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Aufbau der Produktnummer

® Aktuator mit vertikaler Motorausrichtung
DGM 130 R-AZ ACR
©® @

Motor nach unten gerichtet

Ausgangstisch nach vorne
gerichtet

L: Kabel nach
links

R: Kabel nach

® Aktuator mit horizontaler Motorausrichtung

DGB 85 R12-AZ A

o o 6 o ® ©

CR
® ®

L: Kable nach R: Kabel nach

\ isch nach links rechts
)| vorne gerichtet J 3

Motor nach
unten gerichtet

®Treiber

AZD - C D
@ @ O

® Anschlusskabelsatz/Flexibler Anschlusskabelsatz

CCOS0VZ[LIFB2

D @ 00 600

@ |

Ausfiihrliche Informationen finden Sie
zur DGII-Serie auf unserer Website:
www.orientalmotor.de

DGI-SERIE

@ | Aktuator DGM: DGII-Serie
-- 60:60 mm 130:130 mm
@ | Rahmengroe 85:85mm 200: 200 mm
Blanko: Rillenkugellager
® | Lagerart R: Kreuzrollenlager
@ | Motor AZ: AZ-Serie
. ) A: Einzelwelle
® | Konfiguration M: Mit elektromagnetischer Bremse
) . C: Fiir AC Stromversorgung
® | Wicklungsausfilhrung K: Fiir DC Stromversorgung
Blanko: Nach unten
@ | Kabelabgang R: Nach rechts
L: Nach links
@ | Aktuator DGB: DGII-Serie
@ | RahmengroBe 85:85mm
Blanko: Rillenkugellager
@ | Lagerung R: Kreuzrollenlager
@ | Getriebeuntersetzung
® | Motor AZ: AZ-Serie
. ) A: Einzelwelle
© | Konfiguration M: Mit elektromagnetischer Bremse
) . C: Fiir AC Stromversorgung
@ | Wicklungsausfilhrung K: Fiir DC Stromversorgung
R: Nach rechts
Kabelabgang L: Nach links
@ | Treiber AZD: AZ-Serie
A: Einphasig 100-120 VAC
@ | Stromversorgung C: Einphasig, dreiphasig 200 - 240 VAC*
K: 24/48VDC
Blanko: Mit Takteingang
D: Mit integriertem Controller
@ | Treiber-Klassifizierung X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle

ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle
EP: Mit Ethernet/IP-Schnittstelle
PN: Mit PROFINET-Schnittstelle

sxWARNUNG: Die AZ-Serig ist nicht fiir den Betrieb an 3 X 400 VAC geeignet.

Kabel-Klassifizierung

® CC: Kabel
005:05m010:1m 015:1,5m020:2m
(@) Lange 025:25m 030:3m 040:4m 050:5m
070:7m 100:10m 150:15m 200:20 m
® | Referenznummer
@ Geeignete Produkte Z: Motoren der AZ-Serie
® Referenznummer Blanko: FlanschmaB 42 bis 85 mm
2: FlanschmaB 20 mm, 28 mm
F: Standard
® | Kabel R: Flexibel
® Elektromagnetische Blanko: Fiir Motoren ohne elektromagnetische Bremse
Bremse B: Fiir Motoren mit elektromagnetischer Bremse
@

Blanko: Fiir Treiber mit AC Stromversorgung
2: Fiir Treiber mit DC Stromversorgung
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DR-SERIE KOMPAKTE LINEARAKTUATOREN MIT ABSOLUTWERTGEBER
FUR DC STROMVERSORGUNG

Maximale
Geschwindigkeit

40-100 mm/s

Druckkraft

Preis ab

1.347,00 €

e Batterieloser Absolutsensor

e Keine externen Sensoren erforderlich
e Kompakt und leicht

* EthercAT~ Etheri‘et/IP Abutberit

% ab dem 01/2023

Produktlinie c“us CE gg
" RahmengréBe Schub Max. Transportlast .
Ausfiihrun Optionen
9 [mm] IN] [kg] P
* .
Standard 2828 0 forzontal
- ) ) 4 horizontal, Spindelschutz, Montageflansch,
Mit Lineartisch 28x55 20-40 9_4 vertikal Montagefus
% .
it Seitenfiihrung 66X 28,5 0’2§4_) ) Cgﬂﬁ(‘;’;ta"

In Klammern sind die Spezifikationen bei der Verwendung einer externen Linearfiihrung angegeben.

Systemkonfiguration

Parametrier-Software
MEXEO2

—| DR-Serie I

—~(__ Linearaktuator ) —( Anschlusskabel / Flexibles Anschlusskabel )—

Max. Kabellange: 20 m

Fir Motor und Sensor

_._' Zum
Treiber USB-Anschluss

Computer®

Kommunikation

Programmierbarer
Controller®

24 VDC Stromversorgung™

Motor, Treiber und Kabel miissen separat bestellt werden.

sk Nicht im Lieferumfang enthalten

48



Aufbau der Produktnummer

® Aktuator

DR28T2.5BC03-AZAKR-P

O 006 6 ©

®Treiber

AZD -

@

KD
@ @

® Anschlusskabel/Flexibles Anschlusskabel

CCOS0VZ2F?2

o @

®®6 6 0

Ausfiihrliche Informationen finden Sie
zur DR-Serie auf unserer Website:

®© ®00 O

DR-SERIE

@ | Aktuator DR: DR-Serie
® | FlanschmaB 28:28 mm
Ausfiihrung T: Mit Lineartisch
® G: Mit Seitenfiihrung
R: Standard
® Spindelsteigung 1:1mm
2.5:2,5mm
® Kugelumlaufspindel B: Geschliffen
BC: Geschliffen mit Spindelschutz
® | Hub 03:30 mm
@ | Motor AZ: AZ-Serie
Konfiguration A: Einzelwelle
® | Wicklungsausfiihrung K: Fiir DC Stromversorgung
Kabelabgang U: Nach oben
D: Nach unten
R: Nach rechts
L: Nach links
Montageplatte Blanko: ohne Montageplatte
(D) F: mit Flansch
P: mit FuB
@ | Treiber AZD: AZ-Serie
@ | Stromversorgung K: 24VDC
Blanko: Mit Takteingang
D: Mit integriertem Controller
® Treiber-Klassifizierung X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle
ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle
EP: Mit EtherNet/IP-Schnittstelle
PN: Mit PROFINET-Schnittstelle
(O} CC: Kabel
005:05m O010:1m O015:15m
® | Linge 020:2m 025:25m 030:3m
9 040:4m  050:5m  070:7m
100:10m 150:15m 200:20m
® | Referenzbuchstabe
@ | Geeignete Produkte Z: Motoren der AZ-Serie
® | Referenznummer 2: Fiir Motoren mit FlanschmaB 20 mm, 28 mm
Kabel F: Standard
® R: Flexibel
@ | Kabel-Klassifizierung 2: Fiir Treiber mit DC-Stromversorgung
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AKTUATOREN - ELEKTRISCHER

GREIFER

Der elektrische Greifer der EH-Serie ist eine
Kombination aus einem Schrittmotor der AZ-Serie
mit einem Zahnstangen- und Greifmechanismus.
Er ist ideal zum Greifen, Manipulieren und fir

Abstandsmessungen.

MERKMALE

Feinfuhliges Greifen

Ein feinfUhliges Greifen wird
durch die Feinabstimmung
der Greifkraft in 1%-Schritten
des Phasenstroms und eine
langsame Annaherung an die
Last erreicht.

ANWENDUNGEN

Probenhandling

Klein und leicht

Die Kombination aus

einem Motor mit 42 mm
Flanschmal3 und dem
Zahnstangenmechanismus
fihrt zu einer kompakten
GroBe. Der Greifer misst 91 x
46 x 48,5 mm und wiegt 380 g.

Sortiermaschine

EH-Serie

Mehrseitige
Installationsméglichkeit
Das Design ermdoglicht eine
flexible Installation der Greifer.
|deal fur die Montage an
Roboterarmen und Zylindern.
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EINSTELLBARE GREIFKRAFT

Die Greifboewegung des elektrischen Greifers funktioniert Uber eine Schubbewegung. Die Schub-
kraft (Greifkraft) wird entsprechend dem Phasenstrom des Motors eingestellt. Dies ermdglicht ver-
schiedene Greifbewegungen, wie z. B. schnelles Herantasten/langsames Greifen oder zunachst
eine geringe Greifkraft und dann eine allméhliche Steigerung der Greifkraft.

Greifkraft und Betriebsstrom [Referenzwerte]

30

25 v
_.20 /

= /

B .

::"E 15

5 //

—

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Betriebsstrom [%)]

GREIFEN UND AUSRICHTEN

Der minimale Verfahrweg zwischen den an den Backen befestigten Fingern betragt 0,02 mm.
Die Richtung und Position der Bauteile kann koordiniert werden, indem sie entsprechend ihrer

GroBe gegriffen werden.

Grof3e Bautell Kleine Bautell

MESSEN OHNE EXTERNE SENSOREN

Die Offnungsweite des Greifers wird durch Ausgangssignale (TLC-Ausgang, AREA-Ausgang) des
Treibers zurtickgemeldet, wodurch die GroBe und das Vorhandensein eines Bauteils erkannt werden

DT

@®OK @NG @ NG

(innerhalb der Toleranz) (auBerhalb der Toleranz)  (kein Bauteil vorhanden)
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EH-SERIE

Max. Greifkraft

Hub

Preis ab

1.022,00 €

ELEKTRISCHER GREIFER MIT ABSOLUTWERTGEBER
FUR DC STROMVERSORGUNG

e Batterieloser Absolutsensor
e Keine externen Sensoren erforderlich
e Greifen, Ausrichten, Messen
* Geringe Wérmeentwicklung et

* Ethen\et/IP ﬁ% ab dem 01/2023
—
EtherCAT.

Produktlinie ° UK
A CE E8
Hub Maximale Geschwindigkeit Maximale Greifkraft .
[mm] [mmis] IN] Optionen
25 156
— — 25
je Seite je Seite
12,5 78
Systemkonfiguration
Data Setting Software
MEXEO2
—| EH Series I
—(__Electric Gripper ) ——(_ Connection Cahle / Flexible Connection Cable  )—
Computer®
Communication
Max. Extension Length: 20 m
I 1
ﬂ For Motor and Sensor
Programmable
_ Controller™
24 VDC Power Supply*
Motor, driver and cable must be ordered separately. i
=k Not supplied
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Aufbau der Produktnummer

EH-SERIE

@ | Greifer EH: EH-Serie
EH 4 - AZ A K H @ | GroBe 4: 46 mm (B)x46 mm (H) (Backenseite)

® | Motor AZ: AZ-Serie

e @ | Konfiguration A: Einzelwelle

@ @ @ @ @ @ ® | Wicklungsausfiihrung K: Fiir DC Stromversorgung

(® | Kabelabgang H: Horizontal
@ | Treiber AZD: AZ-Serie
@ | Stromversorgung K:24VDC

Blanko: Mit Takteingang

AZD -KD
D: Mit integriertem Controller

. e X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle
® ® ® ® | Treiber-Klassifizierung ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle
EP: Mit Ethernet/IP-Schnittstelle
PN: Mit PROFINET-Schnittstelle

@ Anschlusskabel/Flexibles Anschlusskabel 10) CC: Kabel
CC 050 V Z 2 F 2 005:05m 010:1m  015:15m
® | i 020:2m 025:25m 030:3m
e e e e e Lange 040:4m  050:5m 070:7m
@ @ @ @ @ @ @ 100:10m 150:15m  200:20 m
® | Referenzbuchstabe
@ | Geeignetes Produkt Z: Motoren der AZ-Serie
® | Referenznummer 2: Fiir Motoren mit FlanschmaB 20 mm, 28 mm
F: Standard
© | Kabel R: Flexibel
@

Kabel-Klassifizierung 2: Fiir Treiber mit DC Stromversorgung

Ausfiihrliche Informationen finden Sie
zur EH-Serie auf unserer Website:
www.orientalmotor.de
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ZAHNSTANGENSYSTEM

Die L-Serie sind Linearaktuatoren, bei denen ein
Zahnstangen-Ritzel-Mechanismus und ein Schrittmotor
kombiniert wurden. Der Antrieb ermdglicht eine hohe
Positioniergenauigkeit und den Transport von hohen

Lasten bis zu 100 kg.

MERKMALE

Reduzierte Konstruktions-
und Montagezeit

Das Zahnstangensystem
reduziert die Anzahl der
verwendeten Teile und
verringert den Zeitaufwand
fOr Konstruktion und Montage
erheblich.

ANWENDUNGEN

Magazinierung von Leiterplatten

L-Serie
Kein Referenzsensor LOOP-Funktion
erforderlich Eine einfache Folge sich
Der mechanische wiederholender oder
Absolutsensor macht pendelnder Bewegungen
externe Sensoren und kann ohne Verwendung einer
Endschalter UberflUssig. SPS oder eines externen
Die Positionsinformation Impulsgebers erstellt werden.

des Absolutsensors ersetzt
Referenzsensoren und
Endschalter.

Ausrichtung von Paketen
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REDUZIERTE KONSTRUKTIONS- UND MONTAGEZEIT

Wenn alle Komponenten eines Zahnstangenantriebs einzeln gekauft werden, kann die Konstruktion
und Montage sehr viel Zeit in Anspruch nehmen. Mit der L-Serie ist keine komplizierte Montage

erforderlich.

Motor-Montagewinkel

Mit der L-Serie

Wenn die Teile separat gekauft werden

KEIN REFERENZSENSOR ERFORDERLICH

Die L-Serie bietet ein Absolutsystem, durch das ein Referenzsensor Uberflissig wird. Auch nach
Wiederaufnahme des Betriebs nach einem Notstopp kann ein laufender Maschinenzyklus ohne

Ruckfahrt zum Referenzpunkt direkt fortgesetzt werden.

ﬁ otsons
= — =
— ;i
Betrieb fortsetzen

LI

LOOP-FUNKTION

Mit der LOOP-Funktion k&nnen ganze Bewegungsablaufe zyklisch wiederholt werden. Die mdgliche
Anzahl der Zyklen betragt 255. Mit der L-Serie ist dies auch ohne den Einsatz einer SPS moglich.

Wiederholt eine eingestellte Anzahl von Schieifen
| -
>

Drehzahl
60 mm 60 mm 60 mm

Referenzpunktf Nr.0 i / Nr.0 \ / Nr. 0 \
05s 05s 05s
Position
Nr. 1

180 mm
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L-SERIE ZAHNSTANGENANTRIEB MIT ABSOLUTWERTGEBER
FUR AC STROMVERSORGUNG

Hub e Batterieloser Absolutsensor

100-1000 mm e Keine externen Sensoren erforderlich
Geschwindigkeitsbereich * Kompakt, fir hohen Lasten |
0-500 mm/s ¢ EtherCAT.* Ethen\'et/IP Abrufbereit

. ab dem 01/2023
res i%%%%g

1.180,00 €

Produktlinie c“\@us C € EE
FlanschmaB Hub Max. Transportlast .
Optionen
[mm] [mm] [kl P
60 100-800 7-30
Vertikale/horizontale Zahnstangenrichtung,
elektromagnetische Bremse
80 100-1000 7-100
Systemkonfiguration
Data Setting Software
24 VDC Power Supply | MEXEO2

—| L Series }

—(Rack and Pinion Motor -

[l

——(Connection Cable Sets/Flexible Connection Cable Sets )—

N R

) Computer®
Max. Extension Length: 20 m
1
For Electromagnetic Brake
For Encoder
D Communication
For Motor D
Programmable
Controller®

AC Power Supply

For Motor For Encoder For Electromagnetic
Brake

Motor, driver and cable must be ordered separately.

sk Not supplied
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Aufbau der Produktnummer

® Aktuator

LM4F500AZMC-1
® @

©

O Treiber

AZD - CD
ON©)

0]

® Anschlusskabelsatz/ Flexibler Anschlusskabelsatz

CCOS0VZFB

O @ 0 06 6

Orentaimotor f—

Ausfiihrliche Informationen finden Sie
zur L-Serie auf unserer Website:
www.orientalmotor.de

L-SERIE

@ | Aktuator LM: L-Serie
® FlanschmaB 2:60 mm
4:80 mm
® Bewegungsrichtung der F: Senkrecht zur Montagefléche
Zahnstange B: Parallel zur Montagefldche
@ | Maximale Geschwindigkeit 40: 40 mm/s 90: 90 mm/s 500: 500 mm/s
® | Motor AZ: AZ-Serie
® Konfiguration A: Einzelwelle
M: Mit elektromagnetischer Bremse
@ | Wicklungsausfiihrung C: Fiir AC Stromversorgung
Hub 1:100 mm 2:200 mm 3:300 mm 4:400 mm
5:500 mm 6:600 mm 7:700 mm 8:800 mm
9:900 mm 10: 1000 mm
@ | Treiber AZD: AZ-Serie
® Stromversorgung A: Einphasig 100-120 VAC
C: Einphasig, dreiphasig 200 - 240 VAC*
Treiber-Klassifizierung Blanko: Mit Takteingang
D: Mit integriertem Controller
) X: Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle

ED: Mit EtherCAT-Schnittstelle
EP: Mit Ethernet/IP-Schnittstelle
PN: Mit PROFINET-Schnittstelle

skWARNUNG: Die AZ-Serig ist nicht fiir den Betrieb an 3 X 400 VAC geeignet.

O] CC: Kabel

Lange 005:05m010:1m015:1,5m020:2m
@] 025:2,5m 030:3m 040:4m 050:5m

070:7m 100:10m 150:15m 200:20 m

® | Referenznummer
@ | Passendes Produkt Z: Motoren der AZ-Serie

Kabel F: Standard
® R: Flexibel

Elektromagnetische Blanko: Fiir Motoren ohne
® | Bremse elektromagnetische Bremse

B: Fiir Motoren mit elektromagnetischer Bremse
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LUFTER

Axiallufter verwenden ein Laufrad, um einen Luftstrom in
Richtung der Rotationsachse zu erzeugen. Sie sind in der

Lage, einen groBen Luftstrom zu erzeugen, und eignen MU-Serie
sich fur Anwendungen, die eine KUhlung erfordern.

MD-Serie
Gerauscharm und Ideal far schwer Lange Lebensdauer
stromsparend zugliche Bereiche Die LUfter haben eine erwartete
Durch die Anpassung der Die Lufter sind besonders Lebensdauer von 100.000
Luftmenge an die jeweiligen geeignet fur Gerate, die un- Stunden (ca. 11 Jahre).
Bedingungen lasst sich unterbrochen in Betrieb sind
L&rm reduzieren und Energie und nicht angehalten werden

Sparen. konnen.

ANWENDUNGEN

Kihlung von Servern

NN 17 e

Kdhlung von
Geréten
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GERATEBELUFTUNG UND -KUHLUNG

Der groB3e Luftdurchsatz von Axialliftern eignet sich fur die Belliftung und Kuhlung von elektronischen

Geraten.

ALARMSIGNAL BEI DREHZAHLABFALL

Bei einem Drehzahlabfall unter 70 % der Nenndrehzahl wird ein Alarmausgang gesetzt.

> Aarm bel
A~ 2 ot
apfall
: 75
> Host Controller
” Host Controller
Drehzahl 70 %
Nenndrehzahl \F X
| i <5
0 U/min
(
S 5
Alarmsignal Drehzahlabfall Alarmausgang

AUSFUHRUNGEN MIT STILLSTANDSALARM

Beim Ausfall eines Lufters wird der Stillstandsalarm gesetzt. Ein Serviceeinsatz kann zeitnah erfolgen.

"

4 Aarm bel
gillstand
Mot

Host Controller

(

)

N
> Host Controller
Nenndrehzahl ;
0 U/min m

Alarmsignal Stillstand

Alarmausgang
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MD-SERIE AXIALLUFTER FUR DG STROMVERSORGUNG

EinbaumaB

42-172 mm

Max. Luftstrom
0,13-6 m%min
Preis ab

19,00 €

e GroBer Luftstrom

e Ausfiihrungen mit Alarm fiir
Stillstand/Drehzahlabfall

e Ausfiihrungen mit langer Lebens-
dauer

Abrufbereit
ab dem 01/2023

Produktlinie AN C € UK*
BaugroBe Max. Luftstrom Max. Statischer Druck Geréuschpegel
[mm] [m°*/min] [Pa] [dB(A)]
42x42x10 0,13-0,18 47-86 25-34
52x52x10 0,2-0,27 32-54 30-36
62x62x25 0,37-0,5 27-49 20-30
80x80x25 0,55-1,0 16-49 18-35
92x92x25 09-13 22-49 25 - 36
119x119x25 2,5-2,7 43-70 45 - 46
140x140x51 58 130 49
0172 6 137 47
stHinweis: Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an Ihr nachstes Oriental Motor Verkaufsbilro.
Systemkonfiguration
: DC Stromversorgung

—(__Zubehér (Separat erhiltlich) )

Fingerschutz Filter

EMV-Schirm

Nicht im Lieferumfang enthalten
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MD-SERIE

Aufbau der Produktnummer

© Lifter @ | Liifter MD: MD-Serie
Ausfiihrung S: Kein Alarm
- :
MD 925A-12L ® e
S — — E: Lange Lebensdauer
® @ ® ® 6 ® O EinbaumaB 4:42mm 5:52mm  6:62mm  8:80mm
® 9:92mm 12:119mm 14:140 mm
17: 172 mm
@ | Dicke 10:10mm 25:25mm 51:51 mm
Drehzahl Blanko, A, B: Standarddrehzahl
® M, AM, BM: Mittlere Drehzahl
AL, BL: Niedrige Drehzahl
® | Stromversorgung 5:5VDC 12:12VDC 24:24VDC 48:48VDC
@ | Zusatzfunktion L: Beriihrungsloser Stillstandsalarm

Ausfiihrliche Informationen finden Sie zur MD-Serie auf unserer Website: www.orientalmotor.de
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MU-SERIE AXIALLUFTER FUR AC STROMVERSORGUNG

EinbaumaB e GroBer Luftstrom
80-140 mm « Hoher statischer Druck _
Max. Luftstrom ) .
0,45-3,0 m*/min Abrufbereit
) ab dem 01/2023
Preis ab
24,00 €
Produktlinie cNus c € EE
BaugroBe Max. Luftstrom Max. Statischer Druck Gerduschpegel
[mm] [m°*/min] [Pa] [dB(A)]
80x80x25 0,45-0,55 34-49 28-35
92x92x25 0,85-1,1 34-59 31-39
104x104x25 1,2-1,4 39-44 35-39
119x119x25 1,4-19 31-49 33-40
119x119x38 1,85-3,0 29-81 33-46
140x140x28 2,4-2,7 34-45 44-46

skHinweis: Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an I[hr néchstes Oriental Motor Verkaufsbiiro.

Systemkonfiguration

— MU-Serie

Nicht im Lieferumfang enthalten

AC Stromversorgung

—( Zubehér (Separat erhaltlich) )

Fingerschutz Filter EMV-Schirm Anschlusskabel
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MU-SERIE

Aufbau der Produktnummer

3: Litzenausfiihrung

© Lifter @ | Liifter MU: MU-Serie
) 8:80mm 9:92mm 10:104 mm 12:119 mm
MU 1238A-518B @ | Enbaumat Ta o
- - ® | Dicke 25:25mm 28:28 mm 38:38 mm
® @ @ @ @ @ @ Drehzahl A, S: Standarddrehzahl
@ M, B: Mittlere Drehzahl
L: Niedrige Drehzahl
® | Stromversorgung 5: Einphasig 220/230 VAC
Anschluss 1:2 Klemmen
®
@

Referenzbuchstabe

Ausfiihrliche Informationen finden Sie zur MU-Serie auf unserer Website: www.orientalmotor.de
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I Bestiicken
| Optische Kontrolle
I Bleifreies Loten




Medizinische Ausrustung /
Analysegerate

e CT-Scanner

o MRI-Scanner

o 3D-Dentaldruck

o Blut-Analysegerate

e Elekironenmikroskope

=) Bank- und

¢ Medikamenten-
Verpackungsmaschinen
® Rontgengerate

=~ Fahrkartenautomaten

* Geldautomaten

o Mautstellen

o Z&hlmaschinen

o Automatische Tiiren

@ Im Alltag

o |nteraktive Installationen
fiir Vergniigungsparks,
Freizeiteinrichtungen
und Museen

o Forderbander
fiir Sushi-Restaurants

e Videoiiberwachung

e Service-Roboter

e Sicherheitstore

¢ Automatische
Zutrittssysteme

e Fahrkartenautomaten

e Zugsitz-Drehvorrichtungen

e Solarstromerzeugung
(Ausrichtung)

e | adestationen fiir
Elektroautos

e Windturbinen
e Planetarien

@ Nahrungsmittelindustrie

e Kontrollwaage
e Gerdte fiir die

Lebensmittelverarbeitung

e Sortiermaschinen
e Samaschinen

e \erpackungsmaschinen

e Maschinen zur
Fremdkorpererkennung

e Pflanzenfabriken
e Kiichengerate

G Fabrikautomatisierung

o Priifgeréte

© |ndustrieroboter

o Spritzgussmaschinen
 \Waschmaschinen

o Ausriistung fiir die
Herstellung von
elektronischen Bauteilen

e Forderanlagen

e Maschinen fiir die
Halbleiterfertigung

e Fahrerlose Transport-
fahrzeuge (FTF, AMR)

e Kiihlgerate

=
a5}
=
(&
2
@
(7]
[<b)
(&)
=
=]
S
H}
[
o
[<b)
(=)
c
o}
(/2]
He)
—l

Automatisierung
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Verbesserte
Produktivitat

&

Wissenschaftlicher
Fortschritt

Schutz / Sicherheit

¢
=

Energieeinsparung /
Ressourcenschonung



Wir bemiihen uns durch ressourcenschonende
Produktion unserer energieeffizienten
Produkten die Umweltbelastung mdglichst
gering zu halten.

Mit den folgenden Beispielen stellen wir einige
unserer neu entwickelten Produkte vor, die
unter diesem Leitgedanken entstanden sind.



Produkte, die zum globalen Umweltschutz beitragen

Um einen Beitrag zur Verringerung der Umweltbelastung zu leisten, setzen wir in unseren Produkten
die neuesten Technologien ein. Diese unterstiitzen Umweltfaktoren wie z. B. die Reduzierung von CO,
durch hohe Energieeffizienz und die Einsparung von Ressourcen durch kompakte Bauweise.

Beitrag zur Verringerung der CO,_Emissionen im
Einklang mit der Okodesign-Richtlinie der EU

Die Okodesign-Richtlinie wurde im Rahmen der Bemiihungen um eine
friihzeitige Umsetzung des Kyoto-Protokolls eingefiihrt. Sie gibt allen
energieverbrauchsrelevanten Produkten den gesetzlichen Rahmen fiir die
umweltgerechte Gestaltung vor. Auch Motoren ab einer bestimmten Leistung
sind davon betroffen. Deshalb sind Drehstrommotoren von Oriental Motor mit
einer Leistung von 200 W sowie der Liifter MRE (EinbaumaB 250 mm) mit
der Okodesign-Richtlinie kompatibel.

AC Standardmotor
Drehstrommotoren mit hohem Wirkungsgrad

KIIS-Serie

 Der Motor ist energiesparend und hocheffizient durch
optimales Design der Magnete und exklusive Teile.

 Der Wirkungsgrad Ubertrifft die Vorgaben
nach IE4* (200 W Version)
*Internationale Norm |IEC 60034-30-1

o Liifterlose Struktur
 Schutzart IP66

KIIS-Serie

AC-Axiallifter mit langer Lebensdauer

MRE-Serie

FlanschmaB 250 mm

 Durch die Optimierung der verschiedenen Wicklungsvarianten auf die weltweit
gangigen Netzspannungen konnte der Wirkungsgrad signifikant gesteigert und
der Temperaturanstieg im Lifter begrenzt werden. Dadurch erreichen wir die
léangste Produktlebensdauer in der Liifterbranche.
(Stand Mérz 2021. Industrielle Axialliifter mit AC-Stromversorgung / Gleiche
GroBe / Basierend auf unserer eigenen Untersuchung)

o Erwartete Lebensdauer 100.000 Stunden
 GroBer Luftstrom

MRE-Serie

Beitrag zur Ressourcenschonung durch
kompakte Bauweise und hohes Drehmoment

Die Verringerung der GroBe und des Gewichts von Produkten verbessert
die Ressourceneffizienz (Ressourceneinsparung), was zu einer geringeren
Umweltbelastung fiihrt. Durch die Miniaturisierung der Antriebsquelle
Motor, und die Steigerung des Drehmoments trégt Oriental Motor durch
sein Angebot an ressourceneffizienten Produkten in hohem MaBe zur
Ressourcenschonung bei.

Dariiber hinaus unterstiitzen wir viele Kunden beim Erreichen ihrer Ziele zur
Ressourceneinsparung, indem wir eine einfache Feldbusverdrahtung bieten.

ster AZ-Serie
Multi-Achs-Treiber fiir 2 Achsen
Fir DC Stromversorgung

o Platzeinsparung* und Reduzierung des Materialverbrauchs durch spezielles Design.

o Beitrag zur Vereinfachung der Verdrahtung mit einem Treiber, der mit standardisierten
Anschliissen fiir Feldbus und Stromversorgung ausgestattet ist.

* Erreicht eine Reduzierung
der Breite um ca. 45 % und
des Gewichts um ca. 38 % im
Vergleich zu einem herkdmm-
lichen Multi-Achs-Treiber.

EtherCAT. MECHATROLNK  #Z SSCNET It

* EtherCAT® ist eine eingetragene Handelsmarke mit Lizenz von Beckhoff Automation GmbH

* MECHATROLINK ist eine eingetragene Handelsmarke der MECHATROLINK Members
Association.

* SSCNET/H ist eine eingetragene Handelsmarke von Mitsubishi Electric.

Burstenloser DC-Motor

BMU-Serie / BLE2-Serie

Staubgeschiitzt / Wasserdicht

 Hocheffizienter Motor mit Permanentmagneten hoher Energiedichte.
Kompaktes Gehduse und hohere Ausgangsleistung im Vergleich zu
einem herkdmmlichen wasserdichten, staubgeschiitzten Induktionsmotor
der FPW-Serie.

 Beitrag zur Vereinfachung des Gerétedesign durch die Schutzart IP67.

90W7,5kg  400W 4,2 kg
ﬂ E BMU-Serie / BLE2-Serie

!
=
|
old 1

FPW-Serie BMU-Serie
BLE2-Serie

222 mm
143 mm

www.orientalmotor.de | 67



ORIENTAL MOTOR -
WIR SIND IHR EXPERTE

68

FULL-SERVICE — WIR SIND FUR SIE DA!

Webinare und Seminare New Motion
Technische Webinare und Wir halten Sie
Seminare sind Teil des uber aktuelle Themen
Kundendienstes von Oriental Motor. auf dem Laufenden.

¥’

YouTube - Die Highlights

Wir halten Sie tber unsere
Produkte auf dem Laufenden.

2 YouTube

Motorauslegung

Wir unterstiitzen Sie
bei der Auswahl des Antriebs.

=



AN
HAUPTSITZ DUSSELDORF UNTERN EH M ENS“BERSIGHT

VERTRIEBSNETZ

Unsere Standorte in Europa.

DUSSELDORF - DEUTSCHLAND
MAILAND - ITALIEN

PARIS - FRANKREICH

LONDON - UK.
ZURICH - SCHWEIZ

PRODUKTIONSNETZ
Unsere Fabriken in Japan. [ )

Fabrik KASHIWA
Fabrik KOFU
Fabrik SOMA
Fabrik TAKAMATSU-KOZAI
Fabrik TSUCHIURA

Fabrik TSUKUBA

Fabrik TSURUOKA MIDDLE
Fabrik TSURUOKA WEST

|
|

/
I

Unternehmen ORIENTAL MOTOR CO., LTD

Hauptsitz Taito-ku, Tokio

Gegriindet 1885

Er6ffnet 1950
10 FuE-Zentren und Fabriken in Japan

ISO 9001 * ISO 14001

I



Notizen

70




Orientalmotor

Made in Japan

Entwicklung, Herstellung und Vertrieb von kleinen Prazisionsmotoren
und Antriebssystemen.



00800 22

Kostenloser Anruf beim Customer Service Center:

99 66 22

WWW...

Besuchen Sie uns

www.orientalmotor.de

www.orientalmotor.eu

www.oriental-motor.co.uk www.orientalmotor.ch www.orientalmotor.it www.orientalmotor.fr www.orientalmotor.es

Deutsch

NEWSLETTER —

Registrieren Sie sich fiir unser digitales,
technisches Magazin und erhalten
Sie Losungsideen fiir lhre
Anwendung.

Orientalmolor

ORIENTAL MOTOR (EUROPA) GmbH
Européischer Hauptsitz
SchiessstraBe 44

40549 Diisseldorf, Deutschland

Tel.: 0211 52067-00
Fax: 0211 52067-099

info@orientalmotor.de
www.orientalmotor.de

BURO SPANIEN
Madrid
info@orientalmotor.es
www.orientalmotor.es

ORIENTAL MOTOR Switzerland AG
Brugg

info@orientalmotor.ch
www.orientalmotor.ch

ORIENTAL MOTOR (UK) LTD.
Hampshire
info@oriental-motor.co.uk
www.oriental-motor.co.uk

Englisch

ORIENTAL MOTOR (FRANCE) SARL
Nanterre

info@orientalmotor.fr
www.orientalmotor.fr

ORIENTAL MOTOR ITALIA s.r.l.
Mailand

info@orientalmotor.it
www.orientalmotor.it
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