Orientalmotor

s7erAZ-Serie

Mit Steckeranschluss

Mit batterielosem Absolutencoder

Mit allen Funktionen der AZ-Serie. Standard QD> Mit Getriebe
Ein einziges Kabel. EtherCAT= Etheritet/IP 252222 Modbus

I Direkter Anschluss des Motors an den Treiber.

Far die Verbindung zwischen Motor und Treiber stehen verschiedene Kabelldngen bis maximal 10 m zur Auswahl.
Ein Verlangerungskabel kann nicht verwendet werden. Der Verdrahtungsaufwand ist wesentlich geringer, da die Leitungen fir Motor, Signale,
Bremse und Erdung durch ein gemeinsames Kabel geflihrt werden.

——
Motor mit
Steckeranschluss
Treiber

I Der Stecker wird mit einem Verriegelungsbuigel gesichert.

Der Anschluss des Kabels ist dank des Verriegelungsbiigels werkzeuglos und damit sehr einfach moglich.

| )¢

Stecker einstecken Verriegelungsbiigel schlieBen Verbindung hergestellt

I Drei Kabelausfihrungen kénnen gewahlt werden.

Je nach gewiinschter Ausrichtung der Stecker kann der Anwender zwischen 3 Arten von Anschlusskabeln wahlen.
Fir die Verbindung zwischen Motor und Treiber stehen verschiedene Kabellangen bis maximal 10 m zur Auswahl.

Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal Kabelfiihrung zur Riickseite



Die Verkabelung mit nur einem Kabel reduziert die Montagezeit und den

bendtigten Bauraum.

@Herkémmliches Produkt (Mit Kabel) @Mit Steckeranschluss
Z-Achse (Motor mit elektromagnetischer Bremse): 3 Kabel

Z-Achse (Motor mit elektromagnetischer Bremse): 1 Kabel
Y-Achse (Standardmotor): 2 Kabel

Y-Achse (Standardmotor): 1 Kabel

ﬁ 5 Kabel ﬁ @

Durch den direkten Anschluss wird der Zeitaufwand fir den Austausch

von Motoren und Kabeln reduziert.

@Herkémmliches Produkt (Mit Kabel) @Mit Steckeranschluss

Vergleich von Durchmessern, Querschnitten und Gewichten der Anschlusskabel
Beispiel: Motor mit elektromagnetischer Bremse, flexibles Anschlusskabel, 5 m Lange

@ Mit Kabel @ Mit Steckeranschluss

‘ Anschlusskabel

i .
o jj= =

Anschlusskabelsatz

Mit Kabel Mit Steckeranschluss
(drei Kabel®) (ein Kabel)
e Fiir den Motor ¢:8
o Fiir die elektromagn.

Bremse ¢6
 Fiir den Encoder $6,5

Querschnitt [mm?] 11,7 44’3% Einsparung 62,2

Masse [kg] 1,19

Durchmesser [mm] $8,9

—
55,5% Einsparung
=3 Kabel fiir Motor, Encoder und elektromagnetische Bremse




Produktibersicht AZ-Serie

Einphasig 100-120 V, einphasig/dreiphasig 200-240 V

Motoren (Flanschmas: 42 mm, 60 mm) 24/48 V

Standard
ohne Max. statisches
2Drehmoment 0,36 4500
Motorwellenform einseitig
abgeflacht, rund oder mit Passfeder
mit
15-Getriebe I X0 (ED Zudssiges  Zulissiges
Drehi t i -
(Geradverzahnung) ohne rehmoment  Spitzendreh
/ moment
6 10 10 0,012 833
Der Kabelabgang kann ausgewéhlt
werden: unten, oben, rechts, links — ——
mit
Getriebeuntersetzung 3,6 /7,2 /10/20/ 30
o .
5| FC-Getriebe D Zusssges
§ (Stirnverzahnung) ohne | moment
L 10,5 10 0,012 416
= Der Kabelabgang kann ausgewahit 2
8 werden: unten, oben -
o [—
'c mit
g Winkelgetriebe zur Positionierung
Getriebeuntersetzung 7,2/10/20/ 30
. S S Zulassiges Zulassiges
PS-Getriebe D i
Drehmoment  Spitzendreh-
(Planetenverzahnung) ohne roment
8 20 7 0,0072 600
; N ;
mit
Getriebeuntersetzung 5/7,2/10/25/36 /50
o . v - Zulassiges Zuléssiges
D Hurmom_c Ge?"'e@be @ Drehmoment  Spitzendreh-
= (Harmonic Drive®) ohne \ moment
% f 10 36 0 0,0036 70
] o)
Qo YSTEMS
.g N N
b .
8 Hohe Positioniergenauigkeit mit
Getriebeuntersetzung 50 / 100

Die oben angegebenen Werte dienen als Referenz, um die Unterschiede zwischen den verschiedenen Varianten zu veranschaulichen.
Die Werte variieren je nach Motoreinbauwinkel, Untersetzung usw.

Als Ergénzung zu Schrittmotoren bieten wir Motoren mit montiertem Getriebe an.
Sie kénnen das optimale Getriebe fur jeden Motor je nach gewiinschtem Drehmoment, Genauigkeit (Umkehrspiel) und Preis auswahlen.

Sehr hohe Genauigkeit
Sehr hohes Drehmoment
Harmonic-Getriebe
Hohes Drehmoment
Platzsparend

. PS-Getriebe
FC-Getriebe
TS-Getriebe

Funktion (Drehmoment, Umkehrspiel)

Preis

@ Harmonic Drive und M_J

sind eingetragene Marken oder Marken der Harmonic Drive Systems Inc.



Treiber

Feldbus-konforme Treiber

Der Treiber kann direkt von einer Gibergeordneten
Steuerung Uber ein Feldbus gesteuert werden.

—
EtherCAT. ™
Ethen ‘et/IP

T

MIECHATROLINK

£7 SSCNETII/H

'SERVO SYSTEM CONTROLLER NETWORK

Modbus &)

Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle

Bei diesem Treiber werden Schritte durch Taktsignale
zum Treiber ausgefiihrt. Uber die RS-485-Schnittstelle

Mit integriertem Controller .JGLE

Der Treiber mit integriertem Controller speichert
bis zu 256 Fahrsétze, die von einer Uibergeordneten
Steuerung Uber I/O, Modbus (RTU)/RS-485 oder
Feldbus ausgefuhrt werden.

Modbus &)

Mit Takteingang

Die Bewegungssteuerung wird Uber einen
Taktgenerator ausgefihrt.

kann neben der Ansteuerung
der Fahrprofile auch der
Motorstatus (Position,
Drehzahl, Drehmoment,
Alarm, Temperatur usw.)
Uberwacht werden.

mini-Treiber

Kompakter und leichter als Einzelachs-Treiber.

Netzwerk kompatibel Mit RS-485 Schnittstelle
EtherCAT.— Ethen 'et/IP Modbus )

Mit Takteingang und
RS-485 Schnittstelle

Anschlusskabel/Flexibles Anschlusskabel

Kabel fur die direkte Verbindung zwischen Motor und Treiber. Wenn das Kabel stetig bewegt
wird, verwenden Sie das flexible Anschlusskabel.

(1-10 m) (0,5-10 m) Fur mini-Treiber (0,2-10 m)

©® EtherCAT. ™ ist ein eingetragenes Warenzeichen mit Lizenz von Beckhoff Automation GmbH in Deutschland.
® Ether'et/IP ist ein eingetragenes Warenzeichen der ODVA.
® Modbus s ist ein eingetragenes Warenzeichen der Schneider Automation Inc.

.i%%%%q ist eine eingetragene Marke der PROFIBUS Nutzerorganisation e.V. (PNO).

(FLED ist ein Sammelbegriff fur Produkte, die 1/0-Steuerung, Modbus (RTU)-Anbindung und Feldbus-Anbindung

Uber Netzwerkkonverter unterstiitzen.



X sTEP

AZ 'Se F1€ mit Steckeranschluss fiir AC-Stromversorgung

uoneanByuoywalshs

iSystemkonfiguration

>
@Kombination aus Motor mit elektromagnetischer Bremse und Einzelachs-Treiber mit EtherCAT-Schnittstelle &
Motor, Treiber und Kabel miissen separat bestellt werden. 5
=
. ) . <
@ Fur den Betrieb notwendig [}
(2]
O Optionales Zubehdr o
Q
Nicht im Lieferumfang @ Treiber g
enthalten. O DC-Stromversorgungskabel Q
24\DC
Steuerstrom- | w m
versorgung T='
@® Anschlusskabel - Seite 85
———
@® Motor —
j —
_
O Ac-Stromversorgungskabel
AC —_—
Parametrier-Software MEXEQ2 Hauptstrom- |~ e T——rT—>
Nicht im Lieferumfang
enthalten.
@Die Parametrier-Software MEXEQ2 steht auf der

Webseite von Oriental Motor zum Download bereit.

O 1/0-Kabel
Bei Steuerung tiber I/O

Host-Controller

Nicht im Lieferumfang enthalten.

—
EtherCAT

@Beispiel einer Systemkonfiguration

Motor Treiber Anschlusskabel Allgemeine Kabel fiir

_|_ Kabelabgang zur Welle (1 m) 1/0-Signale (1 m)
CCMO10Z1BFF CC16DO10B-1

_|_

AZD-CED

® ® ® @)

@ Die oben aufgefiihrte Systemkonfiguration ist ein Beispiel. Es sind auch andere Kombinationen erhaltlich.

AZM66MCH




B Aufbau der Produkthummer

®Motor
{>Standard

AZM66A0OCH
® ©® O

O 066

<>PS, Harmonic-Getriebe

AZM 6 6 A CH-PS 7.2
©® @

® 20600
OTS-Getriebe
AZM66ACH-TS7.2U

266 ®

® @0 @ ®

® ©®

FC-Getriebe
AZM 6 6 ACH-FC7.2U
ONONO; ©O,

® @0 @ ®

Clp

@Anschlusskabel / Flexibles Anschlusskabel

CCMO10Z1 AFF

0] @ © ®06 O

@ | Motor AZM: AZ-Serie
@ FlanschmaB 4:42 mm

6:60 mm
® | Motorbaulénge
@ | Konfiguration A: Einzelwelle M: Mit elektromagnetischer Bremse
® | Wellenform™® 0:Rund 1: Mit Passfeder
® | Motorspezifikation C: Fiir AC-Stromversorgung
@ | Anschluss H: Stecker
Getriebe PS: PS-Getriebe

HS: Harmonic-Getriebe
® | Getriebeuntersetzung

=k Bei Standardmotoren ohne spezifizierte Wellenform ist eine Wellenseite abgeflacht (D-Cut).

@ | Motor AZM: AZ-Serie
@ | Flanschmas 4:42mm
6:60 mm
® | Motorbaulénge
@ | Konfiguration A: Einzelwelle M: Mit elektromagnetischer Bremse
® | Motorspezifikation C: Fiir AC-Stromversorgung
® | Anschluss H: Stecker
@ | Getriebe TS: TS-Getriebe
Getriebeuntersetzung
©® | Steckerausrichtung U: Oben L: Links R: Rechts
@ | Motor AZM: AZ-Serie
® | FlanschmaB 4: 42 mm, 6: 60 mm
® | Motorbaulénge
@ | Konfiguration A: Einzelwelle M: Mit elektromagnetischer Bremse
(® | Motorspezifikation C: Fiir AC-Stromversorgung
® | Anschluss H: Stecker
@ | Getriebe FC: FC-Getriebe
Getriebeuntersetzung
® | Steckerausrichtung™ D: Unten U: Oben
Identifikation A: Rundwelle

skDie Steckerausrichtung gibt die Ausrichtung von der Getriebeseite aus gesehen an, wobei die

Abtriebswelle links liegt.

Stecker zeigt nach oben: U

Abtriebswelle 'ﬂjl/ Getriebe nach vorne gerichtet
nach links
Stecker zeigt nach unten: D
©) CCM: Kabel
® Lange 010:1m,020:2m,030:3 m,
050:5m,070:7m, 100: 10 m,
® | Geeignetes Produkt Z1: Motoren der AZ-Serie mit Steckeranschluss
@ Elektromagnetische A: Fiir Motoren ohne elektromagnetische Bremse
Bremse B: Fiir Motoren mit elektromagnetischer Bremse
Steckerausrichtung™ F: Kabelfiihrung zur Welle
® V: Kabelfiihrung vertikal
B: Kabelfiihrung zur Riickseite
® Kabel F: Standard
R: Flexibel

sEs stehen drei Versionen von Anschlusskabeln zur Verfiigung.
Wahlen Sie die fiir die Installation erforderliche Ausfiihrung.

F: Kabelfiihrung zur Welle

V: Kabelfiihrung vertikal B: Kabelfiihrung

zur Riickseite



B Produktiibersicht

Motor, Treiber und Kabel missen separat bestellt werden.

@®Motor
<>Standard

<Mit elektromagnetischer Bremse

FlanschmaB

Produktname

FlanschmaB

Produktname

42 mm

AZMA46ACH
AZMA46A0CH
AZM48ACH
AZMA48AOCH
AZM48A1CH

42 mm

AZM46MCH
AZM46MOCH

60 mm

AZM66ACH
AZM66A0CH
AZM66A1CH
AZM69ACH
AZM69A0CH
AZM69A1CH

O Mit TS-Getriebe

FlanschmaB

Produktname

42 mm

AZM46ACH-TS3.6
AZMA46ACH-TS3.6R
AZM46ACG-TS3.6U
AZMA46ACG-TS3.6L
AZMA46ACH-TS7.2
AZMA46ACG-TS7.2R
AZMA46ACH-TS7.2U
AZMA46ACH-TS7.2L
AZMA46ACH-TS10
AZMA46ACH-TS10R
AZMA46ACH-TS10U
AZMA46ACH-TS10L
AZMA46ACH-TS20
AZMA46ACH-TS20R
AZMA46ACH-TS20U
AZMA46ACH-TS20L
AZMA46ACH-TS30
AZMA46ACH-TS3OR
AZM46ACH-TS30U
AZMA46ACH-TS30L

60 mm

AZM66ACH-TS3.6
AZM66ACH-TS3.6R
AZM66ACH-TS3.6U
AZM66ACH-TS3.6L
AZM66ACH-TS7.2
AZM66ACH-TS7.2R
AZM66ACH-TS7.2U
AZM66ACH-TS7.2L
AZM66ACH-TS10
AZM66ACH-TST0R
AZM66ACH-TS10U
AZM66ACH-TS10L
AZM66ACH-TS20
AZM66ACH-TS20R
AZM66ACH-TS20U
AZM66ACH-TS20L
AZM66ACH-TS30
AZM66ACH-TS30R
AZM66ACH-TS30U
AZM66ACH-TS30L

60 mm

AZM66MCH
AZM66MOCH
AZM66M1CH
AZM69MCH
AZM69MOCH
AZM69M1CH

O Mit TS-Getriebe und elektromagnetischer Bremse

FlanschmaB

Produktname

42 mm

AZM46MCH-TS3.6
AZM46MCH-TS3.6R
AZM46MCH-TS3.6U
AZM46MCH-TS3.6L
AZM46MCH-TS7.2
AZMA46MCH-TS7.2R
AZM46MCH-TS7.2U
AZM46MCH-TS7.2L
AZM46MCH-TS10
AZM46MCH-TS10R
AZM46MCH-TS10U
AZM46MCH-TS10L
AZM46MCH-TS20
AZM46MCH-TS20R
AZM46MCH-TS20U
AZM46MCH-TS20L
AZM46MCH-TS30
AZM46MCH-TS30R
AZM46MCH-TS30U
AZM46MCH-TS30L

60 mm

AZM66MCH-TS3.6
AZM66MCH-TS3.6R
AZM66MCH-TS3.6U
AZM66MCH-TS3.6L
AZM66MCH-TS7.2
AZM66MCH-TS7.2R
AZM66MCH-TS7.2U
AZM66MCH-TS7.2L
AZM66MCH-TS10
AZM66MCH-TS10R
AZM66MCH-TS10U
AZM66MCH-TS10L
AZM66MCH-TS20
AZM66MCH-TS20R
AZM66MCH-TS20U
AZM66MCH-TS20L
AZM66MCH-TS30
AZM66MCH-TS30R
AZM66MCH-TS30U
AZM66MCH-TS30L
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<Mit FC-Getriebe

FlanschmaB Produktname

AZMA46ACH-FC7.2UA
AZMA46ACH-FC7.2DA
AZM46ACH-FC10UA
AZMA46ACH-FC10DA
AZMA46ACH-FC20UA
AZMA46ACH-FC20DA
AZM46ACH-FC30UA
AZMA46ACH-FC30DA

42mm

AZM66ACH-FC7.2UA
AZM66ACH-FC7.2DA
AZM66ACH-FC10UA
AZM66ACH-FC10DA
AZM66ACH-FC20UA
AZM66ACH-FC20DA
AZM66ACH-FC30UA
AZM66ACH-FC30DA

60mm

<OMit PS-Getriebe

FlanschmaB Produktname

AZMA46ACH-PS5
AZMA46ACH-PS7.2
AZMA46ACH-PS10
AZMA46ACH-PS25
AZMA46ACH-PS36
AZMA46ACH-PS50

42mm

AZM66ACH-PS5
AZM66ACH-PS7.2
AZM66ACH-PS10
AZM66ACH-PS25
AZM66ACH-PS36
AZM66ACH-PS50

60mm

<>Mit Harmonic-Getriebe

FlanschmaB Produktname

AZMA46ACH-HS50

42mm AZM46ACH-HS100

AZM66ACH-HS50

60mm AZM66ACH-HS100

@Anschlusskabel / Flexibles Anschlusskabel

Zur Verbindung von Motor und Treiber wird ein Anschlusskabel benétigt.
Verwenden Sie flexible Anschlusskabel fiir Anwendungen, bei denen die Kabel stetig bewegt werden. Einzelheiten finden Sie auf Seite 85.

BlLieferumfang

< Mit FC-Getriebe und elektromagnetischer Bremse

FlanschmaB

Produktname

42mm

AZM46MCH-FC7.2UA
AZMA46MCH-FC7.2DA
AZM46MCH-FCTOUA
AZM46MCH-FC10DA
AZM46MCH-FC20UA
AZM46MCH-FC20DA
AZM46MCH-FC30UA
AZM46MCH-FC30DA

60mm

AZM66MCH-FC7.2UA
AZM66MCH-FC7.2DA
AZM66MCH-FCT1O0UA
AZM66MCH-FC10DA
AZM66MCH-FC20UA
AZM66MCH-FC20DA
AZM66MCH-FC30UA
AZM66MCH-FC30DA

< Mit PS-Getriebe und elektromagnetischer Bremse

FlanschmaB

Produktname

42mm

AZM46MCH-PS5
AZM46MCH-PS7.2
AZM46MCH-PS10
AZM46MCH-PS25
AZM46MCH-PS36
AZM46MCH-PS50

60mm

AZM66MCH-PS5
AZM66MCH-PS7.2
AZM66MCH-PS10
AZM66MCH-PS25
AZM66MCH-PS36
AZM66MCH-PS50

< Mit Harmonic-Getriebe
und elektromagnetischer Bremse

FlanschmaB

Produktname

42mm

AZM46MCH-HS50
AZM46MCH-HS100

60mm

AZM66MCH-HS50
AZM66MCH-HS100

] SR Passfeder
Variante

Motor

Befestigungsschrauben

einseitig abgeflacht -

Standard rund - -
mit Passfeder 1 Stiick -
FlanschmaB 42 mm - -
TS-Getriebe - -
FlanschmaB 60 mm 1 Stiick M4 x 60 P0,7 (4 Stiick)
FC-Getriebe 1 Stiick -
PS-Getriebe 1 Stiick -

Harmonic-Getriebe 1 Stiick




.Ubersicht der Kombinationen

Version

Produktname

AZMA46[1ICH, AZM48ACICH

Standard AZM66LIICH, AZM69LITICH
) AZM46[ICH-TSCH
TS-Getriebe AZM66LICH-TSCH
) AZMA46[ICH-FCLJIA
Motor FC-Getriebe AZM66LICH-FCLITA
) AZMA46[ICH-PS[]
PS-Getriebe AZM66LICH-PS[]
. ) AZMA46[ICH-HS[]
Harmonic-Getriebe AZM66LICH-HS ]
Version Produktname
Mit EtherCAT Schnittstelle AZD-AED, AZD-CED
Mit EtherNet/IP Schnittstelle AZD-AEP, AZD-CEP
Treiber Mit PROFINET Schnittstelle AZD-APN, AZD-CPN
Mit integriertem Controller AZD-AD, AZD-CD
Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle AZD-AX, AZD-CX
Mit Takteingang AZD-A AZD-C
Version Produktname

Anschlusskabel /
Flexbiles Anschlusskabel

Anschlusskabel

Fiir Motor/Encoder: CCM{>O<OZ 1 ABF
Fiir Motor/Encoder/elektromagn. Bremse: CCM{<><>Z 1 BEIF

Flexbiles Anschlusskabel

Fiir Motor/Encoder: CCMOO<Z 1 AR
Fiir Motor/Encoder/elektromagn. Bremse: CCM{<>Z1BER

© Die folgenden Informationen werden an der Stelle der Kodierung im Produktnamen angegeben.

[[I: Konfiguration

[: Ausfiihrung der Motorwelle
[ Getriebeuntersetzung

I: Steckerausrichtung

Il Kabelfiihrungsrichtung

{>: Kabelldnge

® Katalog AZ-Serie

M Treiberfunktionen

M Spezifikationen flr
Kommunikation

M Treiber-Abmessungen

H Kabel und Peripheriegeréte

Bunbiosianwonsg-oy
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10

Standard rianschmas 42 mm, 60 mm

B Spezifikationen

cMuis C€

Motor Einzelwelle AZM46A[ICH AZM48A[ICH AZM66A[ICH AZM69A[LICH

Mit elektromagnetischer Bremse AZM46M[ICH — AZM66M[ICH AZM69M[LICH
Treiber AZD-Al, AZD-CH
Maximales Haltemoment Nm 0,3 0,77 1,2 2
Haltemoment bei Mit Haltestrom Nm 0,15 0,38 0,6 1
Motorstillstand Mit Bremse Nm 0,15 - 0,6 1

-7 -7 -7

Rotortragheitsmoment J: kgm? (7515:118_7)* 115x10°7 (53‘,37(?:118_7)* (gg(?::g 7%
Auflosung Bei Einstellung: 1000 0,36°/Takt
Hauptstromversorgung

Steuerstromversorgung

Siehe unter , M Treiberspezifikationen“ auf Seite 18 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.

@ Die Ausfiihrung der Motorwelle wird an der Stelle, an der sich das Kastchen (] m Produktnamen befindet, entweder durch eine O (Rundwelle) oder eine 1 (Rundwelle mit Passfeder) angegeben (AZM46
nur Version mit Rundwelle). Bei Motoren mit abgeflachter Welle (D-Cut) ist im Késtchen [] keine Nummer angegeben.
Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Késtchen [ im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der M Liste der Kombinationen® auf Seite 9.

s Die Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)

AZM46 AZM48
04 1,0
I — 08
—03 =
£ £
£ &
= = 0,6]
€ g O
202 \ g
g E04
® 3 _—
[al¥l a
g 012 —
% w200 300 4000 5000 % 7000 2w 300 4000 5000
Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min]
0 10 20 30 40 50 60 70 80 0 10 20 30 40 5 60 70 80
Taktfrequenz [kHz] Taktfrequenz [kHz]
(Aufldsungseinstellung: 1000) (Auflésungseinstellung: 1000)
AZM66 AZM69
15 3
~
E E
Z10 z2
5 51 Y
£ £
o o
£ €
§05 G 1
a T a
0 0
0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000
Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min]
0 10 20 30 40 5 60 70 80 0 10 20 30 40 50 60 70 80

Taktfrequenz [kHz]
(Auflsungseinstellung: 1000)

Taktfrequenz [kHz]
(Aufldsungseinstellung: 1000)

@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien wurden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen dndern, kann sich auch der Kennlinienverlauf dndern.

@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehéuses 80 °C nicht iibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.

Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehéuses 75 °C nicht iibersteigen.

Erklarung der verwendeten Begriffe

Maximales Haltemoment:

Zulassiges Drehmoment:
Spitzendrehmoment:

Haltemoment bei Motorstillstand

Der Motor hat das maximale Haltemoment, wenn bei Motorstillstand Nennstrom flieBt. (Bei Motoren mit Getriebe kann das zuléssige

Haltemoment aufgrund der Getriebefestigkeit geringer ausfallen).
Zulassiges Moment bei rotierender Welle im Dauerbetrieb.
Das maximale Drehmoment, das beim Beschleunigen und Abbremsen am Wellenabtrieb anliegen darf.

Mit Haltestrom:
Mit Bremse:

Das Haltemoment bei aktivierter automatischer Stromreduzierung im Stillstand.
Das statische Reibmoment, das die elektromagnetische Bremse im stromlosen
(geschlossenen) Zustand generiert.




TS-Getriebe Fianschmas 42 mm

B Spezifikationen

¢\ C€

Einzelwelle AZMA46ACH-TS3.6(1 | AZM46ACH-TS7.2(1 | AZM46ACH-TS10[] | AZM46ACH-TS20[] | AZM46ACH-TS30(]
Hotor i oiekliomagnetsoher | AZMAGMCH-TS3.6] | AZMA6MCH-TS7.20] | AZMAGMCH-TS10T] | AZMA6MCH-TS200] | AZMA6MCH-TS300]
Treiber AZD-A, AZD-CO
Maximales Haltemoment Nm 0,65 \ 1,2 \ 17 \ 2 23
Rotortragheitsmoment J: kgm2 55107 (71 x 10
Getriebeuntersetzung 3,6 7,2 10 20 30
Auflésung Bei Einstellung: 1000 0,1°/Takt 0,05"/Takt 0,036°/Takt 0,018"/Takt 0,012"/Takt
Zuléssiges Drehmoment Nm 0,65 1,2 1,7 2 2,3
Spitzendrehmoment Nm 0,85 1,6 2
Haltemoment bei Mit Haltestrom Nm 0,54 1 15 1,9 2,2
Motorstillstand Mit Bremse Nm 0,54 1 1,5 1,9 2,2
Zuléssiger Drehzahlbereich U/min 0-833 0-416 0-300 0-150 0-100
Getriebespiel arcmin (°) 45 (0,75) 25(0,42") 15 (0,25)

Hauptstromversorgung

Steuerstromversorgung

Siehe unter , M Treiberspezifikationen“ auf Seite 18 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.

@ Die Steckerausrichtung - R (rechts), U (oben), L (links) - wird an der Stelle (] eingefiigt. Fiir die Steckerausrichtung nach unten ist kein Buchstabe vorgesehen.
Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Kastchen I im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der , Ml Liste der Kombinationen“ auf Seite 9.
= Die Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)
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@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien werden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen andern, kann sich auch der Kennlinienverlauf &ndern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehéuses 80 °C nicht iibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.
Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehéuses 75 °C nicht iibersteigen.
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TS-Getriebe rianschmas 60 mm

B Spezifikationen

¢\ C€

Einzelwelle AZM66ACH-TS3.6(1 | AZM66ACH-TS7.2[1 | AZM66ACH-TS10[] | AZM66ACH-TS20[] | AZM66ACH-TS30L]
Hotor i oeklromagnetsoher | AZM66MCH-TS3.6] | AZM66MCH-TS7.20] | AZM66MCH-TS10T] | AZM66MCH-TS200] | AZM66MCH-TS300]
Treiber AZD-A, AZD-CO
Maximales Haltemoment Nm 1,8 \ 3 \ 4 \ 5 \ 6
Rotortrédgheitsmoment J: kgm? 370x107 (5301 0’7)*
Getriebeuntersetzung 3,6 7,2 10 20 30
Auflésung Bei Einstellung: 1000 0,1°/Takt 0,05"/Takt 0,036°/Takt 0,018"/Takt 0,012°/Takt
Zuléssiges Drehmoment Nm 1,8 3 4 5 6
Spitzendrehmoment Nm % 4,5 6 8 10
Haltemoment bei Mit Haltestrom Nm 1,3 2,6 37 5 6
Motorstillstand Mit Bremse Nm 1,3 2,6 3,7 5 6
Zulassiger Drehzahlbereich U/min 0-833 0-416 0-300 0-150 0-100
Getriebespiel arcmin (°) 35 (0,59") 15(0,25) 10(0,17)
Hauptstromversorgung

Steuerstromversorgung

Siehe unter ,, M Treiberspezifikationen“ auf Seite 18 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.

@ Die Steckerausrichtung - R (rechts), U (oben), L (links) - wird an der Stelle (] eingefiigt. Fiir die Steckerausrichtung nach unten ist kein Buchstabe vorgesehen.
Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Kastchen E im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der Ml Liste der Kombinationen“ auf Seite 9.

=& Fir das Drehmoment an der Getriebewelle siehe Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie.
s Die Spezifikationen fir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)
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@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien werden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen dndern, kann sich auch der Kennlinienverlauf &ndern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehduses 80 °C nicht tibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.

Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehéuses 75 °C nicht tibersteigen.
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FC-Getriebe rianschmas 42 mm z
]
. . ° &
BiSpezifikationen s CE S
=
Einzelwelle AZMA46ACH-FC7.2[ 1A | AZM46ACH-FC10LJA | AZM46ACH-FC20JA | AZM46ACH-FC30L A =
Mot i i
o L oeiomagnetsoher | AZMA4GMCH-FC7.20A | AZMA6MCH-FCTOTIA | AZMAGMCH-FC2001A | AZMA6MCH-FC30CA 3
Treiber AZD-AE, AZD-CH z z
Maximales Haltemoment Nm 0,7 \ 1 \ 2 \ 3 . g
Rotortréagheitsmoment J: kgm2 55x107 (71 ><10'7)* = g
Getriebeuntersetzung 72 10 20 30 g =
Aufldsung Bei Einstellung 1000 0,05°/Takt 0,0367/Takt 0,018"/Takt 0,012°/Takt 5 @
Zulssiges Drehmoment Nm 0,7 1 2 3 TS ©
Haltemoment bei Mit Haltestrom Nm 07 1 2 3 s =
Motorstillstand Mit Bremse Nm 0,7 1 2 3 S % =
Zuléssiger Drehzahlbereich U/min 0-416 0-300 0-150 0-100 Q B g._
Getriebespiel arcmin (°) 25(0,42) 15(0,25) § e
=
Hauptstromversorgung Siehe unter , M Treiberspezifikationen“ auf Seite 18 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor. ® 5
Steuerstromversorgung

@ Die Steckerausrichtung - U (oben) oder D (unten) - wird an der Stelle [] eingefiigt. g
Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Kastchen [IE im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der ,lll Liste der Kombinationen“ auf Seite 9. g
% Die Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben. 2
3
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@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien werden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen andern, kann sich auch der Kennlinienverlauf dndern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehéuses 80 °C nicht iibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.
Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehéuses 75 °C nicht iibersteigen.
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FC-Getriebe rianschmas 60 mm

B Spezifikat

ionen

¢\ C€

Einzelwelle AZM66ACH-FC7.2[ 1A | AZM66ACH-FC10L]A | AZM66ACH-FC20[ /A | AZM66ACH-FC30[ /A
Hotor D oekromagnetsher | AZM66MCH-FC7.20A | AZM66MCH-FCTOTIA | AZM66MCH-FC2001A | AZM66MCH-FC30CA
Treiber AZD-AL, AZD-CH
Maximales Haltemoment Nm 2,5 3,5 \ 7 10,5
Rotortréagheitsmoment J: kgm2 370x107 (5301 0'7)*
Getriebeuntersetzung 7,2 10 20 30
Aufldsung Bei Einstellung 1000 0,057/Takt 0,036°/Takt 0,018"/Takt 0,012°/Takt
Zuléssiges Drehmoment Nm 2,5 35 7 10,5
Haltemoment bei Mit Haltestrom Nm 2,5 35 7 10,5
Motorstillstand Mit Bremse Nm 2,5 35 7 10,5
Zulassiger Drehzahlbereich U/min 0-416 0-300 0-150 0-100
Getriebespiel arcmin (°) 15(0,25) 10(0,17)
Hauptstromversorgung

Steuerstromversorgung

Siehe unter , MTreiberspezifikationen“ auf Seite 18 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.

@ Die Steckerausrichtung - U (oben) oder D (unten) - wird an der Stelle (] eingefiigt.
Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Kastchen I im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der ,ll Liste der Kombinationen“ auf Seite 9.
s Die Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)
AZM66 Getriebeuntersetzung 7,2
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@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien werden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen &ndern, kann sich auch der Kennlinienverlauf &ndern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgeh&uses 80 °C nicht iibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.
Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehéuses 75 °C nicht iibersteigen.



PS-Getriebe Fianschmas 42 mm

B Spezifikationen

¢\ C€

Einzelwelle AZMA46ACH-PS5 | AZM46ACH-PS7.2 | AZMA6ACH-PS10 | AZM46ACH-PS25 | AZM46ACH-PS36 | AZM46ACH-PS50
Hotor Dt oieklromagnetisoher | \ZMAGMCH-PS5 | AZMAGMCH-PS7.2| AZMAGMCH-PS10 | AZMA6MCH-PS25 | AZMAGMCH-PS36 | AZMAGMCH-PS50
Treiber AZD-AL, AZD-CH
Maximales Haltemoment Nm 1 \ 1,5 \ 25 \ 3
Rotortragheitsmoment J: kgm2 55x107 (71 10)¥
Getriebeuntersetzung 5 7,2 10 25 36 50
Auflésung Bei Einstellung 1000 0,072"/Takt 0,057/Takt 0,036°/Takt 0,0144°/Takt 0,01°/Takt 0,0072°/Takt
Zuléssiges Drehmoment Nm 1 15 2,5 3
Spitzendrehmoment Nm 1,5 2 6
Haltemoment bei Mit Haltestrom Nm 0,75 1 15 2,5 3
Motorstillstand Mit Bremse Nm 0,75 1 1,5 2,5 3
Zuléssiger Drehzahlbereich U/min 0-600 0-416 0-300 0-120 0-83 0-60
Getriebespiel arcmin (°) 15 (0,25)

Hauptstromversorgung

Steuerstromversorgung

Siehe unter , MTreiberspezifikationen® auf Seite 18 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.

@ Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Kastchen I im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der ,Jl Liste der Kombinationen® auf Seite 9
s Die Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)
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@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien werden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen &ndern, kann sich auch der Kennlinienverlauf &ndern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehéuses 80 °C nicht iibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.
Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehéuses 75 °C nicht iibersteigen.
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B Spezifikationen

PS-Getriebe rianschmas 60 mm

¢\ C€

Einzelwelle AZM66ACH-PS5 | AZM66ACH-PS7.2 | AZM66ACH-PS10 | AZM66ACH-PS25 | AZM66ACH-PS36 | AZM66ACH-PS50

Mot i i
ol '\B"r';;'::""mag”e““her AZM66MCH-PS5 | AZM66MCH-PS7.2 | AZM66MCH-PS10 | AZM66MCH-PS25 | AZM66MCH-PS36 | AZM66MCH-PS50

Treiber AZD-A, AZD-CH
Maximales Haltemoment Nm 35 \ 4 \ 5 8
Rotortrédgheitsmoment J: kgm2 370x107 (5301 0'7)*
Getriebeuntersetzung 5 7.2 10 25 36 50
Auflésung Bei Einstellung: 1000 0,072°/Takt 0,05"/Takt 0,036°/Takt 0,0144°/Takt 0,01°/Takt 0,0072°/Takt
Zuléssiges Drehmoment Nm 35 4 5 8
Spitzendrehmoment Nm * * 1 16 \ 20
Haltemoment bei Mit Nm 3 4 5 8
Motorstillstand Haltestrom

Mit Bremse Nm 3 4 5 8
Zulassiger Drehzahlbereich U/min 0-600 0-416 0-300 0-120 \ 0-83 \ 0-60
Getriebespiel arcmin (°) 7(0,12) 9(0,15)
Hauptstromversorgung Siehe unter , MTreiberspezifikationen“ auf Seite 18 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.
Steuerstromversorgung

@ Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Kastchen Eim Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der .l Liste der Kombinationen® auf Seite 9.

= Fiir das Drehmoment an der Getriebewelle siehe Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie.
s Die Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)
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8 10 ‘ ‘ 15
—6 e _ 8 Spitzendrehmoment _ Spitze‘wdrehm‘oment
€ € €
= Z Z 10
< = 6 =
s c f=
o
g 41" Zutassiges Drehmoment g Zulassiges Drehmoment g
E \ E 4 r _g Zuldssiges Dr*hmomeh
g ~— o M e 5
(Sl a a

2
00 100 200 300 400 500 600 700 00 100 200 300 400 500 00 100 200 300
Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min]
0 10 20 30 40 50 0 0 20 30 40 50 60 0 10 20 30 0 50

Taktfrequenz [kHz]
(Aufldsungseinstellung: 1000)

AZM66 Getriebeuntersetzung 25

Taktfrequenz [kHz]
(Auflésungseinstellung: 1000)

AZM66 Getriebeuntersetzung 36

Taktfrequenz [kHz]
(Auflésungseinstellung: 1000)

AZM66 Getriebeuntersetzung 50

20 ‘ ‘ 25 ‘ 25 ‘
Spitzendrehmoment 20 Spitzendrehmoment 2 Spitzendrehmoment
T 15 T T I
z \ = £
= =15 — =15
@ @ @
g 10 p— £ £
S L s Drehmoment Qo Qo
£ £ 10 ZuiAssiges Dreh n £10 —
5 @ ulassiges Drehmomen @ Zulassiges Drenmoment
S 5 a a
5 5
% 50 100 150 % 2 10 60 80 100 % 10 20 30 4 50 60 70
Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min]
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50
Taktfrequenz [kHz] Taktfrequenz [kHz] Taktfrequenz [kHz]
(Auflésungseinstellung: 1000) (Aufldsungseinstellung: 1000) (Auflésungseinstellung: 1000)

@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien werden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen &ndern, kann sich auch der Kennlinienverlauf &ndern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehéuses 80 °C nicht iibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.
Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehéuses 75 °C nicht iibersteigen.



Harmonic-Getriebe Fianschmas 42 mm, 60 mm

B Spezifikationen

¢\ C€

Einzelwelle AZM46ACH-HS50 AZM46ACH-HS100 AZM66ACH-HS50 AZM66ACH-HS100
Motor Nt oeklromagnetisher | AZMAGMCH-HS50 | AZMA6MCH-HS100 | AZMG6MCH-HS50 | AZM66MCH-HS100
Treiber AZD-AL AZD-CO
Maximales Haltemoment Nm 3,5 \ 5 7 \ 10
Rotortragheitsmoment J:kgm? 72x107 (88107 405x107 (565X 107)¥
Getriebeuntersetzung 50 100 50 100
Auflésung Bei Einstellung 1000 0,0072/Takt 0,0036°/Takt 0,0072°/Takt 0,0036°/Takt
Zuldssiges Drehmoment Nm 35 5 7 10
Spitzendrehmoment Nm 8,3 1 23 36
Haltemoment bei Mit Nm 35 5 7 10
Motorstillstand Haltestrom

Mit Bremse Nm 35 5 7 10
Zulassiger Drehzahlbereich U/min 0-70 0-35 0-70 0-35
Lost Motion arcmin () 1,5 max. 1,5 max. 0,7 max. 0,7 max.
(Lastmoment) (+0,16 Nm) (£0,20 Nm) (£0,28 Nm) (+0,39 Nm)
Hauptstromversorgung

Steuerstromversorgung

Siehe unter , MTreiberspezifikationen* auf Seite 18 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.

@ Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Kastchen I im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der , Ml Liste der Kombinationen“ auf Seite 9.

=& Fiir das Drehmoment an der Getriebewelle siehe Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie.
% Die Spezifikationen fir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.

@ Das angegebene Rotortragheitsmoment beriicksichtigt das Tragheitsmoment des Getriebes im Bezug auf die Motorwelle.

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)

AZM46 Getriebeuntersetzung 50

12

10

Spitzendrehmoment

8

Drehmoment [Nm]
>

4 ——— Zulassiges Drehmoment
2
0
0 20 40 60 80

Drehzahl [U/min]

0 10 20

30

0 50 60

Taktfrequenz [kHz]
(Aufldsungseinstellung: 1000)

AZMA46 Getriebeuntersetzung 100

15 ‘
_ Spitzendrehmoment
R0
k=
o
£
S
é Zuléssiges Drehmoment
s 5
o

0

0 10 20 30 40

Drehzahl [U/min]

30

0 50 60

Taktfrequenz [kHz]
(Auflésungseinstellung: 1000)

AZM66 Getriebeun

tersetzung 50

30 ‘

25

|

Spitzendrehmoment

n
o

Drehmoment [Nm]
&

10
Zulassiges Drehmoment
5
0
0 20 40 60 80

Drehzahl [U/min]

0 10 20

30 40 50 60

Taktfrequenz [kHz]
(Aufldsungseinstellung: 1000)

AZM66 Getriebeuntersetzung 100

50 ‘

_ 40 Spitzendrehmoment

£

Z

= 30

f=

Q

5

£ 20

<

<

o 10 Zulassiges Drehmoment
% 10 2 30 )

Drehzahl [U/min]

0 10 20

30 40 50 60

Taktfrequenz [kHz]
(Auflésungseinstellung: 1000)

@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien werden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen &ndern, kann sich auch der Kennlinienverlauf &ndern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgeh&uses 80 °C nicht iibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.

Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehéuses 75 °C nicht iibersteigen.
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B Treiberspezifikationen

AZD-AED AZD-CED
AZD-AEP AZD-CEP
Treiber AZD-APN AZD-CPN
AZD-AX AZD-CX
AZD-A AZD-C
Einphasig Einphasig Dreiphasig
Nennspannung 100-120 VAC 200-240 VAC 200-240 VAC*2
—15/+6% —15/4+6% —15/+6%
Hauptstrom- 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
versorgung AZM46 2,7A 1,7A 1,0A
Stromaufnahme AZM48 2,7A 1,6A 1,0A
AZM66 3,8A 2,3A 1,4A
AZM69 54A 3,3A 2,0A
Steuerstrom-  Nennspannung 24VDC +5%
versorgung Stromaufnahme 0,25A (0,5 Ay¥1
e 2 (Optokoppler)
Takteingang . Max Eipgangstakﬂrequenz . i
Line Driver: 1 MHz (wenn das Tastverhéltnis 50 % betrdgt)
Open Collector: 250 kHz (wenn das Tastverhaltnis 50 % betragt)
Schnittstelle Digitale Eingange 6 (Optokoppler)
Taktausgang 2 (Line Driver)
Digitale Ausgédnge 6 (Optokoppler und Open Collector)

Eingédnge Stromabschaltung

2 (Optokoppler)

Ausgang Stromabschaltung

1 (Optokoppler und Open Collector)

=1 Der Wert in Klammern () gilt, wenn ein Motor mit elektromagnetischer Bremse angeschlossen ist. Fiir den AZM46 betrégt der Wert 0,33 A.
k2 WARNUNG: Die AZ-Serie ist nicht fiir den Betrieb an 3x400 VAC geeignet.

Treiber Aro D AZD-CD
Einphasig Einphasig Dreiphasig
Nennspannung 100-120 VAC 200-240 VAC 200-240 VAC*2
—15/+6% —15/+6% —15/+6%
Hauptstrom- 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
versorgung AZM46 2,7A 1,7A 1,0A
Stromaufnahme AZM438 2,7A 1,6A 1,0A
AZM66 3,8A 2,3A 1,4A
AZM69 54A 3,3A 2,0A
Steuerstrom- Nennspannung 24\VDC +5%
versorgung Stromaufnahme 0,25A (0,5 Ayt
Digitale Eingénge 10 (Optokoppler)
Taktausgang 2 (Line Driver)
Schnittstelle Digitale Ausgénge 6 (Optokoppler und Open-Collector)
Eingdnge Stromabschaltung 2 (Optokoppler)

Ausgang Stromabschaltung

1 (Optokoppler und Open-Collector)

=1 Der Wert in Klammern () gilt, wenn ein Motor mit elektromagnetischer Bremse angeschlossen ist. Fiir den AZM46 betragt der Wert 0,33 A.
=2 WARNUNG: Die AZ-Serie ist nicht fiir den Betrieb an 3x400 VAC geeignet.



B Alilgemeine Spezifikationen 2
@
Treiber %
Mit EtherCAT Schnittstelle é"
Motor Mit EtherNet/IP Schnittstelle =
Mit PROFINET Schnittstelle Mit Takteingang =3
Mit integriertem Controller
Mit Takteingang und RS-485-Schnittstelle g
o
. 130 (B) _ c
Isolierstoffklasse (UL 105 (A)-zertifiziert (J% g
1
100 MQ oder mehr, wenn ein 500-VDC-Isolationsmessgerat 100 MQ oder mehr, wenn ein 500-VDC-Isolationsmessgerét zwischen den folgenden ] g
zwischen den folgenden Stellen angelegt wird: Stellen angelegt wird: o §.
Isolationswiderstand - Gehause - Motorwicklungen + PE-Anschlluss - Stromversorgungsanschluss E -
- Gehéuse - Wicklungen der elektromagnetischen Bremse™1 - Encoderstecker - Stromversorgungsanschluss M- 0
- 1/0-Signalanschluss - Stromversorgungsanschluss 8 g_ 'g
3 N,
Ausreichend, um 1 Minute lang dem folgenden Belastungen Ausreichend, um 1 Minute lang den folgenden Bedingungen standzuhalten: % % ;—;
standzuhalten: + PE-Anschluss - Stromversorgungsanschluss 1,5 KVAC 50/60 Hz 8 =8
Durchschlagsfestiakeit - Gehéuse - Motorwicklung - Encoderstecker - Stromversorgungsanschluss 1,8 kVAC 50/60 Hz E g'
9 g 1,5 KVAC 50/60 Hz - 1/0-Signalanschluss - Stromversorgungsanschluss 1,8 KVAC 50/60 Hz % o]
- Gehéuse - Wicklungen der elektromagnetischen Bremse™1 =)
1,5 KVAC 50/60 Hz >
] Umgebungstemperatur 0 bis+40°C (kein Frost)*2 0 bis+55°C (kein Frost)™3 g
Betr}ebs— Luftfeuchtigkeit 85 % oder weniger (keine Kondensation) 3
bedingungen — - " @
(im Betrieb) Hohe Max. 1000 m (iber Meeresspiegel _ =
Atmosphére der Umgebung Keine korrosiven Gase - kein Staub. Keine direkte Einwirkung von Wasser, 0, etc. §
Mit befestigtem Anschlusskabel IP66
Schutzart (ausgenommen Montagefldche des Motors und Stecker auf IP10 1P20 @
der Treiberseite des Anschlusskabels) E,
Statische Winkelgenauigkeit AZMA46, AZMA48: +4 Bogenminuten (+0,067) AZM66, AZM69: +3 Bogenminuten (+0,05) %
Wellenrundlauf 0,05 TLR. (mm)*4 - 2
o 2
Kgnzentr|2|tat des 0,075 TLR. (mm)*4 B s
Fiihrungszapfens zur Welle S
Rechtwinkligkeit der Montagefléiche zur Welle 0,075 T.R. (mm)*4 -
o
Multi-Turn-Erkennungsbereich 3
im stromlosen Zustand +900 Umdrehungen (+1800 Umdrehungen) 5 g
%1 Nur fiir Produkte mit elektromagnetischer Bremse ¢,0>075 9 §
*x2 Basierend auf unseren Messbedingungen 0% ) 3.
%3 Mit einem Kiihlkorper, dessen Warmeleitkapazitat mindestens dem einer Aluminiumplatte der GréBe 200x200 mm und einer Dicke von 2 mm entspricht. - g %
%4 Max-Min (TIR): Die Gesamtabweichung bei einer vollen Umdrehung um die Referenzachse. [ <
A 2 5%
@ Bei der Messung des Isolationswiderstands und der Durchfiihrung der elektrischen Festigkeitspriifung diirfen Motor und Treiber nicht angeschlossen sein. S o ﬁ
Die Tests diirfen nicht am Absolutsensor des Motors durchgefiihrt werden.. ‘E % ;
S
T . : & 28
BiSpezifikationen der elektromagnetischen Bremse 3 S
® 3
Produktname AZM46 | AZM66 | AZM69
Version Haltebremse, im stromlosen Zustand geschlossen >
Nennspannung 24VDC £5% 5
Stromaufnahme A 0,08 0,25 0,25 @
Zeitverhalten Dauerbetrieb 3
S
B Drehrichtung
Die Drehrichtung der Getriebewelle unterscheidet sich je nach @ Standardmotor n;’:
Version und Untersetzung vom Standardmotor wie folgt: 3
. . Drehrichtung in Bezug -
Getriebe Getriebeuntersetzung s e
. 3,6/7,2/10 Gleiche Richtung
TS-Getriebe 20/30 Entgegengesetzte Richtung /Drehrchtung im Uhrzeigersinn
N (cw)
FC-Getriebe . . 2
PS-Getricbe Alle Untersetzungen Gleiche Richtung (
Harmonic-Getriebe Alle Untersetzungen Entgegengesetzte Richtung Drenrimgegen den Uhrzsigersinn

(ccw)
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B Zulassige Radial- und Axiallast

Einheit: [N]

Zuldssige Radiallast
Version FlanschmaB Produkt Getriebeuntersetzung Abstand vom Wellenende [mm] Zulassige Axiallast
0 5 10 15 20
42 mm AZM46 35 44 58 85 — 15
Standard AZM48 - 30 35 44 58 85
60 mm AZM66, AZM69 90 100 | 130 | 180 | 270 30
3,6/7,2/10 20 30 40 50 —
TS-Getrieh 42 mm AZMa6 20/30 40 50 60 70 — 15
“hetriebe 60 mm AZMG6 3,6/7,2/10 | 120 | 135 | 150 | 165 | 180 “
20/30 170 | 185 | 200 | 215 | 230
) 42 mm AZM46 180 | 200 | 220 | 250 - 100
FC-Getriebe 60 mm AZM66 7,2/10/20/30 570500 310 | 330 | 350 200
5 70 80 95 120 -
7,2 80 90 110 | 140 —
10 85 100 | 120 | 150 —
42 mm Azma6 25 120 | 140 | 170 | 210 - 100
36 130 | 160 | 190 | 240 -
) 50 150 | 170 | 210 | 260 -
PS-Getriebe 5 170 | 200 | 230 | 270 | 320
7,2 200 | 220 | 260 | 310 | 370
10 220 | 250 | 290 | 350 | 410
60 mm AzZMé6 25 300 | 340 | 400 | 470 | 560 200
36 340 | 380 | 450 | 530 | 630
50 380 | 430 | 500 | 600 | 700
Harmonic- 42 mm AZM46 50/100 180 220 270 360 510 220
Getriebe 60 mm AZM66 320 | 370 | 440 | 550 | 720 450

@ Die Produkte sind durch den Produktschliissel identifizierbar.
@ Das PS-Getriebe hat eine Lebensdauer von 20.000 Stunden, wenn entweder die zuldssige Radiallast oder die zuldssige Axiallast wirkt.
Fiir weitere Informationen wenden Sie sich bitte an Ihr néchstes Oriental Motor Verkaufsbiiro.

@Radial- und Axiallast
Abstand vom Wellenende
20

) Axiallast

Radiallast

[mm]



B Zulassiges Lastmoment

Wenn beim Befestigen eines Hebels oder Tisches an der Flanschflache eine exzentrische Last anliegt, berechnen Sie das Lastmoment

mit den folgenden Formeln. Die Belastungen dirfen die in der nachfolgenden Tabelle angegebenen zuldssigen Werte nicht Gbersteigen.

@®Harmonic-Getriebe

FlanschmaB Zuldssige Axiallast [N] Zuléssiges Lastmoment [Nm] Kozf{:-rz:]ent
42 mm 220 5,6 0,009
60 mm 450 116 00114

Das auftretende Lastmoment und die Axiallast kénnen mit den folgenden Formeln berechnet werden:

Beispiel 1: Wenn eine externe Kraft F [N] in einem

Abstand von L [m] vom Mittelpunkt des
Flanschabtriebs angreift.

L
e
F | mDrehpunkt
o (- T E— =
| —  —
e astmoment o Axiallast
AM=F-L AF=F+m-g
AM=M ' J| 4FsFs

Beispiel 2: Wenn eine externe Kraft F [N] in einem

Abstand von L [m] von der Montageflache
des Flanschabtriebs angreift.

AM
77X

g

e[ astmoment
AM=F-(L+a)
AM=M

R e O

 — —
Drehpunkt e Axiallast
AF=m-g
C 1 Ar=Fs
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B Genauigkeit des Harmonic-Getriebes

®Aufbau
o

Circular Spline

Wave Generator

(0]

Flexspline

@ Genauigkeit

Im Gegensatz zu Untersetzungsgetrieben mit Stirnrddern haben
Harmonic-Getriebe kein Getriebespiel. Die groBe Anzahl von
Zahnen, die gleichzeitig ineinandergreifen, gleicht die Aus-
wirkungen von Zahnteilungsfehlern und kumulierten Teilungs-
fehlern auf die Rotationsgenauigkeit aus, wodurch eine hohe
Positioniergenauigkeit erreicht wird. Darlber hinaus ist aufgrund
der hohen Untersetzung des Harmonic-Getriebes die Torsion
beim Aufbringen des Lastmoments auf die Abtriebswelle sehr
gering und sehr steif im Vergleich zum Motor allein oder anderen
Getriebemotoren. Die hohe Steifigkeit macht sie resistent gegen
Lastschwankungen und erméglicht eine stabile Positionierung.
Wenn eine hohe Positioniergenauigkeit oder Steifigkeit erforderlich
ist, beachten Sie die folgenden Merkmale.

<> Genauigkeit der Winkellbertragung

Dies ist der Fehler zwischen dem theoretischen und dem
tatsachlichen Drehwinkel der Abtriebswelle, der aus der Anzahl
der EingangsTakte berechnet wird. Sie wird ausgedriickt als der
Bereich zwischen dem minimalen und dem maximalen Wert des
Fehlers bei der Messung einer Umdrehung der Abtriebswelle von
einer beliebigen Position aus.

Genauigkeit der
Produktname Winkeliibertragung [arcmin
©n
AZM46-HS[]
= - V= | 1 25°
AZM66-HS[] 50,0257

@ Wert unter Leerlaufbedingungen (Referenzwert des Getriebeteils)

<>Drehmoment-Torsions-Eigenschaften

In realen Anwendungen wird immer eine Reibungskraft erzeugt,
die zu einer der Reibungskraft entsprechenden Verlagerung
fuhrt. Wenn die Reibungslast konstant ist, ist die Verlagerung
im unidirektionalen Betrieb konstant, aber wenn das Getriebe
sowohl in Vorwérts- als auch in Ruckwértsrichtung betrieben
wird, verdoppelt sich die Verlagerung in beiden Richtungen. Die
Auslenkung lasst sich aus der folgenden Drehmoment-Torsions-
Kennlinie ableiten.

Diese Auslenkung tritt auf, wenn im Stillstand eine auBere Kraft
aufgebracht wird oder wenn der Antrieb einer Reiblast ausgesetzt
ist. Je nach GroBe des Lastmoments kann diese Steigung durch
Federkonstanten der folgenden drei Kategorien angenéhert
werden, die durch Berechnung abgeschétzt werden kénnen.

1. Lastmoment 77 kleiner als oder gleich 7"

TL .
0= "%, [min]
2. Lastmoment 7% gréBer als 77 und kleiner als oder gleich T
T —T1 .
0=01+_H
1 % [min]
3. Lastmoment 7% gréBer als T2
TL —Te .
0=02+ 2212
2 K [min]

Der durch die Berechnung ermittelte Torsionswinkel gilt nur fur das
Harmonic-Getriebe.

Torsionswinkel 6

i Kz//

T T2 DrehmomentT

Torsionswinkel-Drehmoment-Kennlinie
In den Berechnungen verwendete numerische Werte

Getriebe-
Produktname unterset-
ung

AZM46-HS50 5 | 08 | 064 |125| 2 087 | 26 | 093
AZM46-HS100 | 100 | 08 | 0,79 | 1,02 | 2 099 | 2,2 1,28
AZM66-HS50 50 2 0,99 2 69 | 1,37 | 56 | 1,66
AZM66-HS100 | 100 2 1,37 | 1,46 | 69 | 1,77 | 4.2 2,1

T K1 01 T2 K2 02 K3
Nm | Nm/min. | min. | Nm | Nm/min. | min. | Nm/min.




.Abmessungen (Alle MaBangaben in mm) 2
@
3
@®Motor g
{>Standard g
FlanschmaB 42 mm %
. Gewicht o
Ausfiihrung der Welle Produktname 3
lka] g
Al > =1
bgeflacht (D-Cut) AZMA46ACH 04 N =
Rund AZMA46A0CH ’ o 2
= o
Abgeflacht (D-Cut) Rund ‘3’ =
<
75 20+1 42 20= O T
12 3102 4xM3x4,5 2 S Fl
150,25 <§ = =
. X f\*b . 2 EE
g 9 ) ©l o 3 0
P ; T D 3
=R e T4 o 3
5 =l =
Ol os|os
& o PE-Anschluss M4 21 ‘ 20 |
3
O Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelfuhrung vertikal Kabelftihrung zur Rickseite
(3) (3) 24 ©
' IR ' T ' I g
(N 4N (&) 3
~, N AN g
S
= ] 0 = s
5 =
(44) 21 | 20 (44) 21 20 3
o
g =
(27) 21 | 20 o g
wn (]
=+ 4
1
<
2
i =
Ausfiihrung der Welle Produktname LTI S 2@
lkg] d =5
o x
Abgeflacht (D-Cut) AZM48ACH 3 =8
Rund AZM48AOCH 063 5 3
it Passfeder AZM48A1CH oS
Abgeflacht (D-Cut) Rund =
98 241 42 241 o g
12 31=02 4 xM3x4,5 2 | = @
20025 2 5
] s a: © S
| ki ﬂ>\ ol @
1) *\.j =) !:
BN 14 g
il |
2.3 8 Mit Passfeder 2
o o PE-Anschluss M4 21 ‘20 g
5o o = =
d Passfeder (enthalten)
M3x8 15—8,18 H 3—8,025 1,8+8’1
9.2 g 8
il
@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelflihrung vertikal Kabelflihrung zur Riickseite
.8 .8 (24)
T T & T S T T D
1 R 1
@) @ &
N N N
N~ ~
= g =
(44) 21120 44 21|20
(27) 21120
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhaltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

Ausfiihrung der Welle Produktname L GB[\{(V;(]:ht
Abgeflacht (D-Cut) AZM66ACH
Rund AZM66A0OCH 74,5 0,84
Mit Passfeder AZM66A1TCH
Abgeflacht (D-Cut) AZM69ACH
Rund AZM69A0CH 100 1,3
Mit Passfeder AZM69A1ICH
Abgeflacht (D-Cut)
L 24+1 60
7,12 500,35 4xd45
200,25
3
[

(33)

60
500,35
N&@CJ
63
69

9,5+0,15

PE-Anschluss M4 27 119

$10-8015(h7)
$36-0025(h7)

Mit Passfeder

Passfeder (enthalten)

0 0
M3x8 15-0,18 3-0,025
‘ - e E
1.2 -5 88
ol o
O Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelftihrung vertikal
(3) )
| |
] ]
] ]
| |
(44) 27 |19
(27)

Kabelftihrung zur Rickseite
25

(44) 27 |19

@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.

(37)
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< Mit Standard und elektromagnetischer Bremse @
(%]
FlanschmaB 42 mm g
3
) Gewicht =
Ausfiihrung der Welle Produktname e
[kg] s
4
Abgeflacht (D-Cut) AZM46MCH 054 =
Rund AZM46MOCH ’ g
Abgeflacht (D-Cut) > %
106,5 201 42 o g
12 3102 |  4xM3x45 @ G
15025 o | s
I X 2 -
o [ (%)
§ f () w4 ¢ S50
, S RN A RSAIE: S 2af
; 2 S S o % a =5
HEEE= S o F
258 @ =
°21°%  PEAnschiussM4/ | 2120 ] 5 S
sy W 5
@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelflihrung vertikal
(3) (3)
T SO T P
+ L% -
(N N

o
M 1,20

K

(17
(37)
uoienBiyuoyweIshs

(27) 21|20

Kabelfiihrung zur Ruckseite g
(24) e

f=i}

' 4+ 19 g

<2

(17

Bunbiosianwons-od
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@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

Ausfiihrung der Welle Produktname L Gé:[\/kvé(]:ht
Abgeflacht (D-Cut) AZM66MCH
Rund AZM66MOCH 120 1,2
Mit Passfeder AZM66MI1CH
Abgeflacht (D-Cut) AZM69MCH
Rund AZM69MOCH 145,5 17
Mit Passfeder AZM69M1CH
Abgeflacht (D-Cut)
L 241 60
2 50=0,35 4xd4,5

20=0,25

n

9,5+0,15

<b10—8015(h7)
$36-9 025(7)

@ Mit installiertem Anschlusskabel

Kabelfiihrung zur Welle

()

60

500,35
2
(33)
63
69

(44)

Kabelfiihrung zur Ruckseite

(25)
| &
]
(N
: &
=
(44) 27 |19 ‘
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhaltliches Anschlusskabel.

-

15-

Passfeder (enthalten)

0 0
0,18 3-0,025

—0,004

3-0,025
3-0,029

Kabelfiihrung vertikal
3)

(27)

(37)
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O Mit TS-Getriebe ©
(%]
FlanschmaB 42 mm g
=
i o
Steckerausrichtung Produktname Getriebeuntersetzung Ge[\;(v;ht g«
=
Unten AZM46ACH-TSH g
Rechts AZMA46ACH-TSER =
0,55
Oben AZM46ACH-TSEHU 3,6/7,2/10/20/30 ’ -
Links AZMA6ACH-TSHEL 8
=
> A
106 201 42 Qs
35 4xM4x8 o 2
12 o =)
. e 7/ s =
<
— = < é} R = 2 co
oLl K| = oY s » 30
s s N S a 2
©lg TE ~ () =
RIS > c =%
<°7|°7 0 T S 8%
g~ 5 2120 @ =
= 3 0
PE-Anschluss M4 (<) g
)
5
@ Steckerausrichtung
Unten Rechts Oben Links

uoienBiyuoyweIshs

O Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelftihrung vertikal

@) 3)

' = [ ' = [
9= ]

Kabelftihrung zur Rickseite

1yaisiaqnpinpold

Bunbiosianwons-od

s[ewnsl\ pun
usuoneyyizeds

(24) g

F e
r

(44) SHEE S

]

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle E eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

Steckerausrichtung Produktname Getriebeuntersetzung Ge[\:gi](]:ht
Unten AZM66ACH-TSH
Rechts AZM66ACH-TSER
,6/7,2/10/2 1,2
Oben AZM66ACH-TSEU 3.6/ /10/20/30
Links AZM66ACH-TSHL

© Befestigungsschrauben: M4 x 60 P0,7 (4 Schrauben enthalten)

117,5 32:+1 b
4xb45
50 4 szf)x 60
18 ] S5
KA -
1N ®)
2 9 5 = © 8
o; o£
P 27 |19
Passfeder (enthalten) PE-Anschluss M4
= &
o
18+02 f @ i
@ Steckerausrichtung
Unten Rechts Oben Links

@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelftihrung vertikal
(©)] (3)

) |

(27) 27 |19

Kabelftihrung zur Ruickseite

(25)
| = @\
i

(44) E‘ 27

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle E eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.



O Mit TS-Getriebe und elektromagnetischer Bremse ©
(%]
FlanschmaB 42 mm g
=
i o
Steckerausrichtung Produktname Getriebeuntersetzung Ge[\:;]:ht g«
=
Unten AZM46MCH-TSH %
Rechts AZM46MCH-TSER -
3,6/7,2/10/20/30 0,69
Oben AZMA46MCH-TSEHU 1)
Links AZM46MCH-TSEL g‘
> =
137,5 20+1 o g
35 4xM4x8 42 o 2
12 o =
T ‘ ?D
=y = (2]
EEES ShiE g 3%
! H R <= N a N
ol b5 Q ==
8|8 S o x
k= 3 0
23
® 35
@ Steckerausrichtung
Unten Rechts Oben Links
=
[}
=3
S
(3':
=
=
&
3
@ Mit installiertem Anschlusskabel =
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal 8 g
() () o 8
s ¢
T 3 T ——— 3 =
= (7 = [ +
@ °
' §\//4 0 §\//4 S 3¢
=, — Q =z
o
— S 23
~ Q x =+
’,:F | SBT 3 6.
(44) = |21]20 D3
o ()
=]
(27) 21120
>
3
Kabelftinrung zur Riickseite D
24 g
>
s
- (O
. N
] 2
R o
~ o
(44) = 2120

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle E eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

Steckerausrichtung Produktname Getriebeuntersetzung Ge[‘gg]:ht
Unten AZM66MCH-TSH
Rechts AZM66MCH-TSER
3,6/7,2/10/20/30 1,6
Oben AZM66MCH-TSEHU
Links AZM66MCH-TSEL
© Befestigungsschrauben: M4 x 60 P0,7 (4 Schrauben enthalten)
163 321
50 " N 60 4x 45
e \“Q‘f
I ™
— = © B ReIf=x
. = EENENIDY Eln
| 2l g 5 =4 ®) ~
oS|es
o
= g 27 |19
PE-Anschluss M4
Passfeder (enthalten) A-A B-B
9 =2 11,2 M3
i = 1,7
1802 3002 1870 6
@ Steckerausrichtung
Unten Rechts Oben Links

O Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelftihrung vertikal
3) 3)

(37)

)|

Kabelfiihrung zur Ruckseite
(25)

o |

(17

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle E eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.



<OMit FC-Getriebe
FlanschmaB 42 mm, Steckerausrichtung nach oben

Gewicht
[kl
AZMA46ACH-FCEUA 7,2/10/20/ 30 0,75

Produktname Getriebeuntersetzung

uopeInBluoywWasAS

PE-Anschluss M4

42
435

~
wn
o

alsiegnpinpold

o3|

25+

20
18

>

—

A 0
$10-0,015 (h7)

A-A B-B
o 6
ﬁ 1.7 12
@ $30-8021 (h7)

Passfeder (enthalten) %
0 370,004 X0
18+02_ . 3-0025 [ 00,029 —7 =

i AL | ('Bﬁ

> )| \orle

Bunbiosianwonsg-oy

s[ewWMSA pun
usuoneyyizadg

025
8y
4

3.0
1

42 4xb4,5

@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal
2120, (44) 2120 (27)

g [

uoienBiyuoyweIshs

;\o
8
(37)

I N

1yaisiaqnpinpold

Kabelftihrung zur Rickseite
2120, (44)

\ =

@
Bunbiosianwons-od

s[ewnsl\ pun
usuoneyyizeds

LA .|

\
o
(q
B
usBunssewqy

leqey

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 42 mm, Steckerausrichtung nach unten

Produktname

Getriebeuntersetzung

Gewicht
[kg]

AZMA46ACH-FCEDA

7,2/10/20/30

0,75

Passfeder (enthalten)

136

)
1802 38055 So i axd
] = NS
,,AF — ) o
8 ‘ o&o4 H@_ B}“ /| ¥
o% 3-01029 e
™ ¢¢6’X
%0,
A-A B-B
_ 6 0
54 % $30-0,021 (h7)
N 1,7
48 f:‘h M3 0 $12
rjﬂL - $10-0,015 (h7)
PE-Anschiuss M4 AlLA
Al =l 33
U TE-
/‘ 5 N -0 [ u’\-; )
? < @D
o
—J N ,_‘ 1
@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelftihrung vertikal
(3) (3)
T oW T

7

‘20 21

/
il

Kabelfiihrung zur Ruckseite

L

2N 7
N2 W=

(44)

(24)

20 | 21 (27)

L

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle E eingefiigt werden.
zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.

@ Der farbige Teil




FlanschmaB 60 mm, Steckerausrichtung nach oben

Produktname

Getriebeuntersetzung

Gewicht
[kg]

AZM66ACH-FCEUA

7,2/10/20/30

1,7

PE-Anschluss M4

Passfeder (enthalten)

_25+0,2 ) ‘578,030

T T |
s s
o
]

— =
wf _
=< T ~'8
B-B =& 1)

10 . A A
5 3 d15-0018(h7) | |

17,5
$37-0025 (h7)

0
5-0,030

+0,1
0

@ Mit installiertem Anschlusskabel

Kabelftihrung zur Welle

Kabelftuihrung vertikal

Kabelftihrung zur Rickseite

(44)

-

| —
—

(25)

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.

L2719 27
| —
N4
©
13)

Bunbiosianwonsg-oy

Bunbiosianwons-od

WoIsIaqNPNpold  uoneInBijuoywelsAs

s[ewWMSA pun
usuoneyyizadg

s[ewnyial\ pun
uabunssaway i WoISIeqnpPNpold  uoneinBijuoyweisAs

leqey

33



34

FlanschmaB 60 mm, Steckerausrichtung nach unten

Produktname

Getriebeuntersetzung

Gewicht
[kg]

AZM66ACH-FCEDA

7,2/10/20/30

1,7

Passfeder (enthalten)

2502 . 5—8,030

PE-Anschluss M4

A-A B-B
10 0
13 $37-0.025 (h7)
$17,5
= d>15—[u),013(h7) o
3
<l | A1
® |
<
T |
Iz |
o 3=
© o
| 1
1 0 1

@ Mit installiertem Anschlusskabel

Kabelfiihrung zur Welle

3)

Kabelfiihrung vertikal

- T .
R
— L —
]
‘19 27 | § (44) S
19 27
Kabelftihrung zur Ruckseite
(25)
/ | | ©
= |
= |
© © I ©
19 27 | (44)

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.




<Mit FC-Getriebe und elektromagnetischer Bremse
FlanschmaB 42 mm, Steckerausrichtung nach oben

Gewicht
kgl
AZM46MCH-FCEUA 7,2/10/20/ 30 0,89

Produktname Getriebeuntersetzung

uopeInBluoywWasAS

PE-Anschluss M4

43,5

357

alsiegnpinpold

0|
o

25+

>[—]
—

A 0
6 $10-0,015 (h7)
1.7 12
M3 $30-0021 (h7)

Bunbiosianwonsg-oy

s[ewWMSA pun
usuoneyyizadg

Passfeder (enthalten) 9{76,
Y

18+0.2 . 3-8 02 _3209% — o
=0 = 4 PR
o§' | i’; } K.@-VX(\d {

‘ - 4xb4,5

167,5

@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal
2120 (44) 2120 (27)

g [

uoienBiyuoyweIshs

QLA :

| ——

1yaisiaqnpinpold

Kabelfiihrung zur Riickseite

=
Bunbiosianwons-od

s[ewnsl\ pun
usuoneyyizeds

(o)
(q
BN
usBunssewqy

leqey

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 42 mm, Steckerausrichtung nach unten

Produktname Getriebeuntersetzung Ge[\g?ht
AZM46MCH-FCEDA 7,2/10/20/ 30 0,89
167,5
Passfeder (enthalten)
0 —
1802 3-0,025 So I o
e 2 (
I g | ,ﬁ
s 3608 ' horle’
[sr]
A-A B-B
R 6 0
54 - 1,7 $30-0.021 (h7)
48 M3 12
(27) $10-9.015 (h7)
Al | IA
il PE-Anschiuss M4 8]£U,L e z
f/ & ' = ~
= g R
i b —

@ Mit installiertem Anschlusskabel

Kabelfiihrung zur Welle

3)
ax

L

20 | 21

a1

(44)

Kabelftihrung zur Rickseite

77—
H

(24)
44

2021 | =

il

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle E eingefiigt werden.

@ Der farbige Teil

36

zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.

Kabelfiihrung vertikal

i |

m

(o) G—;\O

(37)

20 |21 (27)




FlanschmaB 60 mm, Steckerausrichtung nach oben

Gewicht
[kg]
AZM66MCH-FCEUA 7,2/10/20/ 30 2,1

Produktname Getriebeuntersetzung

uopeInBluoywWasAS

PE-Anschluss M4

50
61,5

alsiegnpinpold

45
38+1

0
— |0
™|

= —
=

Bunbiosianwonsg-oy

$15-0018 (h7)
d175

$37-8.025 (h7)

s[ewWMSA pun
usuoneyyizadg

Passfeder (enthalten)

0
0 5-0,030

_25+0,2 .5-0,030 Qﬂ(i ©

‘ ' f

-

| :
e s l B

oo|

[Te] I

208,5

uoienBiyuoyweIshs

@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle
27 19 (44)

1yaisiaqnpinpold

N 1

Kabelfiihrung vertikal
27 19 (27)

Bunbiosianwons-od

s[ewnsl\ pun
usuoneyyizeds

/N i :
N il

Kabelftihrung zur Ruckseite

27 19 . (44)
=

(25)

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm, Steckerausrichtung nach unten

Produktname Getriebeuntersetzung Ge[\:(vgi;]:ht
AZM66MCH-FCEIDA 7,2/10/20/30 2,1
208,5
Passfeder (enthalten) 60 15
0 | e
25+0,2, . . .5-0,030 | f © <
T o= y
R | [\
°F iS—o,uso | NS
[To) "
\“gl€
A-A B-B
10
69 = & 3 437 §025 (h7)
63 7.5
(33) ¢15—8,018(h7)
PE-Anschluss M4 gl | AL 5
@ 0| 0
<
© © - =
S I I
3 B
. E : 2
= ]
@ © [ ] .

O Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle

[

(3)

| —
—

g [19] 27 | (44)
Kabelfiihrung vertikal
(3)
N\ |
4 f
= |
Q S '
19 27 | (27)

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.

@ Der farbige Teil

zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.




<O Mit PS-Getriebe
FlanschmaB 42 mm

Gewicht
kgl

5/7,2/10 103 0,6

25/36/50 126,5 0,75

10 15 42 %X)‘;
4xM4x8 M
T A Q Passfeder (enthalten)
g %] o 15=02_ | “3—8.025 1.8+8'1 .
] <
SZElipuy
“’%ﬁ 3 c$

21120 @
PE-Anschluss M4

Produktname Getriebeuntersetzung L

uopeInBluoywWasAS

AZMA46ACH-PSEH

alsiegnpinpold

S
(h7)
(h7)

(

—0.004
3-0.029

A-A
11.2

@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelftihrung vertikal

() (3)

0
—0.015

0
—0.021

Bunbiosianwonsg-oy

$26

$10
s[ewWMSA pun
usuoneyyizadg

=
J:I

)
&%)
T
)
&%)

37

17

)|

n
=

20

(27) 2120

uoienBiyuoyweIshs

Kabelfiihrung zur Rickseite
(24)

1yaisiaqnpinpold

T
7z
)

(44) g 2120

Bunbiosianwons-od

s[ewnsl\ pun
usuoneyyizeds

usBunssewqy

leqey

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

Produktname Getriebeuntersetzung L Ge[\:;ht
5/7,2/10 106,5 1,2
AZM66ACH-PSH
25/36/50 126,5 1,5
L 381
1025 AXM5X10 60 ©
,\QX/ Passfeder (enthalten)

| (& ) 25202 “4—8,03 2,5+3’1H
<t (7 -

; 3 ¥ By = v J{P’
kA 3 g 2
! = < ) e T T
\_’E] = . < -
MoS S
5| &
@, oF|ee 27 |19
AN N~
| ™
135 << PE-Anschluss M4

@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle

Kabelfiihrung vertikal
8 e
2
1 ] 1
] — )g ]
(44) S L2 |19
(27) 27 |19 |

Kabelfiihrung zur Ruckseite
(25)

(44) g | Q

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle E eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.



{Mit PS-Getriebe und elektromagnetischer Bremse ©
(%]
FlanschmaB 42 mm g
=
i o
Produktname Getriebeuntersetzung L il =
ka] g
5/7,2/10 1345 0,74 =3
AZM46MCH-P S
6Mc SH 25/36/50 157,5 0,89 =
o
L 28+1 . §_
10 15 4xM4x8 42 b?;b& Passfeder (enthalten) > =
T A - b 15+02 H 3—8.025 1,8+8’1 ) g §
3 = 7]
o 7//6 = o =%
D ) R =3
. N Sk e :
NS ES ] °g 59 e o
A-A = 5 @ e g2 33
5 _8 21,20 s 2R
E;j °7|°7 e =35
o © _ < [0 *'
11,2 3 _%‘ PE-Anschluss M4 8 2 g‘
3 0
53
@ Mit installiertem Anschlusskabel © =
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal
8 e
= &) = 7
] Kié 1 k%
e ] g
(44) = 2120 = 3
s
(§".
(27) 21120 =
g
Kabelfiihrung zur Ruckseite 5
(24) g
L o &
= () o | 8
L o e
] < ( g (=)
8 .o
I~ s ST
44 = |21]20 8 28
=
=8
3
® 5

usBunssewqy

leqey

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

Produktname Getriebeuntersetzung L Ge[‘lilgi;]:ht
5/7,2/10 | 152 16
AZM66MCH-PSH
25/36/50 | 172 | 19
L 38 1 60
10, 25 | 4xMox10 |

Passfeder (enthalten)

| . & I 25:00 4-b0 2,5+8’1H
= o (e C 1T, 0
— o N
‘ © ¥ 32 = -
] I N J B o3| o3
— — . -~ | |
< = { p:} < =
AA S % S
@, Sles| &Y 27 |19
AN N~
135 2 2 PE-Anschluss M4
O Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelftihrung vertikal
_{8) _{8)
| ] |
| I ] \Ef
>
(44)
27 27 |19

Kabelftihrung zur Ruckseite
25

e |

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.



<Mit Harmonic-Getriebe
FlanschmaB 42 mm

Gewicht
[kl
AZM46ACH-HSH 50/100 0,61

Produktname Getriebeuntersetzung

uopeInBluoywWasAS

107 251 42

2105 6xM3x5* 2 Passfeder (enthalten)
18] 4xM4x8 N

T y *% 18—8.18 ) “3—8,025
A Q .(:)[ 7% Ju" g
~A % ~| N Q9
‘ 29 % L E
L N o

@.

nN

48
54

alsiegnpinpold

~0,004
3-0.029

$26,5
$37,6-8.025 (h7)

A-A

11,2

skDie Lage der Abtriebswelle zu den Befestigungsbohrungen im Montageflansch ist nicht definiert.

——
2120

PE-Anschluss M4

Bunbiosianwonsg-oy

$10-8015 (h7)

s[ewWMSA pun
usuoneyyizadg

@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal

®3) ©)

= L &

e

17

21|20

(44)

(37)
uoienBiyuoyweIshs

Kabelftihrung zur Rickseite

(24)

1yaisiaqnpinpold

Nt

Bunbiosianwons-od

(7)

21120

s[ewnsl\ pun
usuoneyyizeds

usBunssewqy

leqey

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefligt werden.
@ Der farbige Teil der Skizze rotiert.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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44

FlanschmaB 60 mm

Produktname Getriebeuntersetzung Ge[‘l'(\’;m
AZM66ACH-HSH 50/100 1,3
1145 28,51 BXM4X6* 60
2,15 4xM5X10 -
2. - S
38 S : )
| A W %% g
NS
SRS
5 3 g &
= o PE-Anschluss M4
A-A o <+ —
i 2 27 | 19
17

s« Die Lage der Abtriebswelle zu den Befestigungsbohrungen im Montageflansch ist nicht definiert.

O Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle

~{8)
1= (@
(44) S |27 |19

Kabelftihrung zur Rickseite
(25)

(44)

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefligt werden.
@ Der farbige Teil der Skizze rotiert.

@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.

Passfeder (enthalten)

20—8‘21

69

Kabelftuihrung vertikal

)

21"

90°

i
5-0,030

(37)

0

5-0,030
0

5-0,030

27 |19




<Mit Harmonic-Getriebe und elektromagnetischer Bremse
FlanschmaB 42 mm

Gewicht
kgl
AZM46MCH-HSH 50/100 0,75

Produktname Getriebeuntersetzung

uopeInBluoywWasAS

138,5 25+

6xM3x5* 42 2 Passfeder (enthalten)
4xM4x8 &&bx’

J 7 3025 1.8

G

+0,1
0

alsiegnpinpold

N

<r
' §20.5:0

=]

p=3
=
$10-0.015 (h7)

0
3-0,025
0
0

18—8,18

$26,5

$37,6-8.025 (h7)

W
(27)
48
54
S
+—
90°
4?4
04
29
Bunbiosianwonsg-oy

600
PE-Anschluss M4

s[ewWMSA pun
usuoneyyizadg

112 21120

=% Die Lage der Abtriebswelle zu den Befestigungsbohrungen im Montageflansch ist nicht definiert.

O Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelftihrung vertikal

8 8

N | = &)

3 : —  \&Z

(44) EF 2120 ET

Kabelfiihrung zur Ruckseite

(24)
' e @)
. =
=]

(44)

T T

\{

]
@y
£

uoienBiyuoyweIshs

1yaisiaqnpinpold

Bunbiosianwons-od

(17)
N
8

s[ewnsl\ pun
usuoneyyizeds

usBunssewqy

leqey

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefligt werden.
@ Der farbige Teil der Skizze rotiert.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

Produktname Getriebeuntersetzung Ge[‘gg]:ht
AZM66MCH-HSH 50/100 1,7
160 28,51 Passfeder (enthalten)
2/.15 6xM4x6* 60 o8
20 4xM5x10 &’\“/ - -
— COSRY 20
. A 3 AT WA
= A ™ 8 *[%* =
=) *“2 ] oD ‘
| A &255/ f% 8 “ Q,L 5—8‘03 ‘ ‘ “3+8'1
NS I
£8 <
AT
| | 600
© < PE-Anschluss M4
= £ —
17 27 |19

skDie Lage der Abtriebswelle zu den Befestigungsbohrungen im Montageflansch ist nicht definiert.

@ Mit installiertem Anschlusskabel

Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal

48 ~48)
B
| |
5
[—] %
—
] ] = )
G B
5
e &
(27) L 27 |19
Kabelfiihrung zur Ruckseite
(25
|
]
(44)

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefligt werden.
@ Der farbige Teil der Skizze rotiert.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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AZ 'Serle mit Steckeranschluss fuir DC Stromversorgung

iSystemkonfiguration

>
@Kombination aus Motor mit elektromagnetischer Bremse und Einzelachs-Treiber mit EtherCAT Schnittstelle 8
Motor, Treiber und Kabel miissen separat bestellt werden. g
z
@Fiir den Betrieb notwendig 3
- - Nicht im Lieferumfang 7]
) Optionales Zubehor enthalten. O DC-Stromversorgungskabel @ Treiber 3
24VDC oo oo =
Steuerstrom- = Q@
versorgung —_—
\—
@ Anschlusskabel - Seite 85 S
@® Motor e
= @
Q
=0
2
>
«
(D)
@
(2]
Ne— ;
O DC-Stromversorgungskabel — =1
DC =
Parametrier-Software MEXEO2 p ] S o N =
versorgung g
Nicht im Lieferumfang
enthalten.
@Die Parametrier-Software MEXEO2 steht auf der

Webseite von Oriental Motor zum Download bereit.

O 1/0-Kabel

Bei Steuerung tber I/0

Bunbiosienwons-oQg

Host-Controller

Nicht im Lieferumfang enthalten.

—
EtherCAT.~

@Beispiel einer Systemkonfiguration

Kabel

Motor Treiber Anschlusskabel Allgemeine Kabel filr
_|_ _|_ Kabelfiihrung zur Welle 1/0-Signale (1m)

AZM66MKH AZD-KED CCMO010Z1DFF CC16DO10B-1

@® @® @® @)

@Es sind auch andere Kombinationen mdglich.
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BISystemkonfiguration

®Kombination aus Motor mit elektromagnetischer Bremse und einem mini-Treiber mit EtherCAT Schnittstelle.
Motor, Treiber und Kabel miissen separat bestellt werden.

@Fiir den Betrieb notwendig

@® Treiber

OOptionaIes Zubehor Stecker fiir Motor und Stromversorgung sind nicht im Lieferumfang enthalten.
Motor: Zur Verbindung von Motor und Treiber wird ein Anschlusskabel bendtigt.
Parametrier-Software MEXEQ?2 -Stromversorgung: Ein Stromversorgungskabel kann bei Oriental Motor
= erworben werden. Alternativ kann auch ein Stromversorgungskabel vom
Kunden gefertigt werden.
Nicht im Lieferumfang Die Teilenummer des Steckers steht im Bereich "Abmessungen” des jeweiligen
enthalten. Kabels oder in der Bedienungsanleitung.
_— USB-Kabel
@Die Parametrier-Software MEXEO2 steht auf der
Webseite von Oriental Motor zum Download bereit. | |
24/48 VDG .
Hauptstrom- ODG Stromversorgungskabel -> Webseite
versorgung |
= NS =]
24\DC
Steuerstrom-
versorgung
@ Motor @ Anschlusskabel - Seite 88
Nicht im Lieferumfang enthalten.
—
[ EtherCAT-Kommunikationskabel | EtherCAT. *
S
°
-
[
=]
(&)
k73 e A
:I°: Nicht im Lieferumfang enthalten. Eingangssignale




B Aufbau der Produkthummer

@®Motor
{>Standard

AZM6 6 AOKH

©® 2000660

<PS, Harmonic-Getriebe

AZM 66 AKH - PS 7.2

® 000® ® O

OTS-Getriebe

AZM66AKH-TS7.2U
®

® 20006 O ©

FC-Getriebe

AZM66AKH-FC7.2UA
®

® 000O® @ ® OO

@Anschlusskabel / Flexibles Anschlusskabel

CCMOI0OZ1 CFF

0] @ 6 ®6 06

@ | Motor AZM: AZ-Serie
® FlanschmaB 4:42 mm
6:60 mm
® | Motorbaulénge
@ | Konfiguration A: Einzelwelle M: Mit elektromagnetischer Bremse
® | Ausfiihrung der Motorwelle™ g:‘%’::‘ﬁ M,\',E fgg:;'fﬁ:fr Welle (D-Cut)
® | Wicklungsausfiihrung K: Fiir DC-Stromversorgung
@ | Anschluss H: Stecker
Getriebe PS: PS-Getriebe
HS: Harmonic-Getriebe
©® | Getriebeuntersetzung

=k Bei Standardmotoren ohne spezifizierte Wellenform ist eine Wellenseite abgeflacht (D-Cut).

@ | Motor AZM: AZ-Serie
@ | Flanschmas 4:42mm
6:60 mm
® | Motorbaulénge
@ | Konfiguration A: Einzelwelle M: Mit elektromagnetischer Bremse
® | Wicklungsausfiihrung K: Fiir DC-Stromversorgung
® | Anschluss H: Stecker
@ | Getriebe TS: TS-Getriebe
Getriebeuntersetzung
(© | Steckerausrichtung U: Oben L: Links R: Rechts
@ | Motor AZM: AZ-Serie
® | FlanschmaB 4: 42 mm, 6: 60 mm
® | Motorbaulénge
@ | Konfiguration A: Einzelwelle M: Mit elektromagnetischer Bremse
® | Wicklungsausfiihrung K: Spezifikation der DC-Stromzufuhr
® | Anschluss H: Stecker
@ | Getriebe FC: FC-Getriebe
Getriebeuntersetzung
® | Steckerausrichtung™ D: Unten U: Oben
Identifikation A: Rundwelle

skWenn die Abtriebswelle nach links zeigt, wird der Kabelabgang von der Getriebeseite
gesehen bestimmt.

Stecker zeigt nach oben: U

Abtriebswelle 'ﬂjl/ Getriebe nach vorne gerichtet
nach links
Stecker zeigt nach unten: D
©) CCM: Anschlusskabel
Lénge 005:05m, 010:1m, 020:2m,
@) 030:3m, 050:5m, 070:7 m,
100:10m
® | Geeignetes Produkt Z1: Motoren der AZ-Serie mit Steckeranschluss
@ Elrt-:;knt]r:;nagnetlsche C: Fiir Motoren ohne elektromagnetische Bremse
D: Fiir Motoren mit elektromagnetischer Bremse
Kabelfiihrung™ F: Kabelfiihrung zur Welle
® V: Kabelfiihrung Kabelfiihrung vertikal
B: Kabelfiihrung zur Riickseite
® Kabel F: Standard
R: Flexibel

sEs stehen drei Versionen von Anschlusskabeln zur Verfiigung.
Bitte wéhlen Sie die fiir die Installation erforderliche Ausfiihrung.

F: Kabelfiihrung zur Welle

V: Kabelfiihrung vertikal

B: Kabelfiihrung
zur Riickseite
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B Produktiibersicht

Motor, Treiber und Kabel miissen separat bestellt werden.

®Motor
{>Standard

FlanschmaB

Produktname

42 mm

AZMA46AKH
AZMA46A0KH
AZMA48AKH
AZMA48AOKH
AZMA48A1TKH

60 mm

AZM66AKH
AZM66AOKH
AZM66ATKH

AZM69AKH
AZM69AOKH
AZM69ATKH

O Mit TS-Getriebe

FlanschmaB

Produktname

42 mm

AZMA46AKH-TS3.6
AZM46AKH-TS3.6R
AZM46AKH-TS3.6U
AZM46AKH-TS3.6L
AZMA46AKH-TS7.2
AZM46AKH-TS7.2R
AZM46AKH-TS7.2U
AZMA46AKH-TS7.2L
AZMA46AKH-TS10
AZMA46AKH-TS10R
AZMA46AKH-TS10U
AZM46AKH-TS10L
AZMA46AKH-TS20
AZMA46AKH-TS20R
AZMA46AKH-TS20U
AZM46AKH-TS20L
AZMA46AKH-TS30
AZMA46AKH-TS30R
AZMA46AKH-TS30U
AZM46AKH-TS30L

60 mm

AZM66AKH-TS3.6
AZM66AKH-TS3.6R
AZM66AKH-TS3.6U
AZM66AKH-TS3.6L
AZM66AKH-TS7.2
AZM66AKH-TS7.2R
AZM66AKH-TS7.2U
AZM66AKH-TS7.2L
AZM66AKH-TS10
AZM66AKH-TS10R
AZM66AKH-TS10U
AZM66AKH-TS10L
AZM66AKH-TS20
AZM66AKH-TS20R
AZM66AKH-TS20U
AZM66AKH-TS20L
AZM66AKH-TS30
AZM66AKH-TS30R
AZM66AKH-TS30U
AZM66AKH-TS30L

<>Mit elektromagnetischer Bremse

FlanschmaB

Produktname

42 mm

AZM46MKH
AZM46MOKH

60 mm

AZM66MKH
AZM66MOKH
AZM66M1KH
AZM69MKH
AZM69MOKH
AZM69MI1KH

<O Mit TS-Getriebe und elektromagnetischer Bremse

FlanschmaB

Produktname

42 mm

AZM46MKH-TS3.6
AZMA46MKH-TS3.6R
AZMA46MKH-TS3.6U
AZM46MKH-TS3.6L
AZM46MKH-TS7.2
AZMA46MKH-TS7.2R
AZMA46MKH-TS7.2U
AZMA46MKH-TS7.2L
AZM46MKH-TS10
AZM46MKH-TS10R
AZM46MKH-TS10U
AZMA46MKH-TS10L
AZM46MKH-TS20
AZM46MKH-TS20R
AZM46MKH-TS20U
AZM46MKH-TS20L
AZM46MKH-TS30
AZM46MKH-TS30R
AZM46MKH-TS30U
AZM46MKH-TS30L

60 mm

AZM66MKH-TS3.6
AZM66MKH-TS3.6R
AZM66MKH-TS3.6U
AZM66MKH-TS3.6L
AZM66MKH-TS7.2
AZM66MKH-TS7.2R
AZM66MKH-TS7.2U
AZM66MKH-TS7.2L
AZM66MKH-TS10
AZM66MKH-TSTO0R
AZM66MKH-TS10U
AZM66MKH-TS10L
AZM66MKH-TS20
AZM66MKH-TS20R
AZM66MKH-TS20U
AZM66MKH-TS20L
AZM66MKH-TS30
AZM66MKH-TS30R
AZM66MKH-TS30U
AZM66MKH-TS30L




<Mit FC-Getriebe

FlanschmaB

Produktname

42 mm

AZMA46AKH-FC7.2UA
AZMA46AKH-FC7.2DA
AZMA46AKH-FCTOUA
AZMA46AKH-FCT10DA
AZMA46AKH-FC20UA
AZMA46AKH-FC20DA
AZMA46AKH-FC30UA
AZMA46AKH-FC30DA

60 mm

AZM66AKH-FC7.2UA
AZM66AKH-FC7.2DA
AZM66AKH-FCTOUA
AZM66AKH-FC10DA
AZM66AKH-FC20UA
AZM66AKH-FC20DA
AZM66AKH-FC30UA
AZM66AKH-FC30DA

<OMit PS-Getriebe

FlanschmaB

Produktname

42 mm

AZMA46AKH-PS5
AZMA46AKH-PS7.2
AZM46AKH-PS10
AZM46AKH-PS25
AZM46AKH-PS36
AZM46AKH-PS50

60 mm

AZM66AKH-PS5
AZM66AKH-PS7.2
AZM66AKH-PS10
AZM66AKH-PS25
AZM66AKH-PS36
AZM66AKH-PS50

<Mit Harmonic-Getriebe

FlanschmaB Produktname
42 mm AZM46AKH-HS50
AZM46AKH-HS100
60 mm AZM66AKH-HS50

AZM66AKH-HS100

BLieferumfang

> Mit FC-Getriebe und elektromagnetischer Bremse

FlanschmaB

Produktname

42 mm

AZM46MKH-FC7.2UA
AZM46MKH-FC7.2DA
AZM46MKH-FCTOUA
AZM46MKH-FC10DA
AZM46MKH-FC20UA
AZM46MKH-FC20DA
AZM46MKH-FC30UA
AZM46MKH-FC30DA

60 mm

AZM66MKH-FC7.2UA
AZM66MKH-FC7.2DA
AZM66MKH-FCTOUA
AZM66MKH-FC10DA
AZM66MKH-FC20UA
AZM66MKH-FC20DA
AZM66MKH-FC30UA
AZM66MKH-FC30DA

< Mit PS-Getriebe und elektromagnetischer Bremse

FlanschmaB

Produktname

42 mm

AZMA46MKH-PS5
AZM46MKH-PS7.2
AZM46MKH-PS10
AZMA46MKH-PS25
AZMA46MKH-PS36
AZM46MKH-PS50

60 mm

AZM66MKH-PS5
AZM66MKH-PS7.2
AZM66MKH-PS10
AZM66MKH-PS25
AZM66MKH-PS36
AZM66MKH-PS50

< Mit Harmonic-Getriebe

und elektromagnetischer Bremse

FlanschmaB Produktname
42 mm AZM46MKH-HS50
AZM46MKH-HS100
60 mm AZM66MKH-HS50

AZM66MKH-HS100

Variante

Enthalten

Passfeder LA

Befestigungsschrauben

Standard

Abgeflachte Welle (D-Cut)

Rundwelle

Rundwelle mit Passfeder 1 Stiick -

. FlanschmaB 42 mm - -
TS-Getriebe Flanschmas 60 mm 1 Stiick N460 PO,7 (4 Stiick)
FC-Getriebe 1 Stiick -
PS-Getriebe FlanschmaB 42 mm, 60 mm 1 Stiick -
Harmonic-Getriebe FlanschmaB 42 mm, 60 mm 1 Stiick -
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.Ubersicht der Kombinationen

Version Produktname
Standard AZMA46[KH, AZM48A[IKH
AZM66[1KH, AZM69C 1 KH
) AZMA46[IKH-TS[ 1=
TS-Getriebe AZM66CKH-TSCIH
. AZMA46[KH-FC[EA
Motor FC-Getriebe AZM66LKH-FCLIA
. AZMA46[KH-PS[]
PS-Getriebe AZM66CIKH-PS[]
) ) AZMA46[KH-HS[]
Harmoni-Getriebe AZM66LCIKH-HS[]
Version Produktname
Mit EtherCAT Schnittstelle AZD-KED
Mit EtherNet/IP Schnittstelle AZD-KEP
Einzslachs-Treiber Mit PROFINET Schnittstelle AZD-KPN
Mit integriertem Controller AZD-KD
Mit Takteingang und RS-485 Schnittstelle AZD-KX
Mit Takteingang AZD-K
Mit EtherCAT Schnittstelle AZD-KRED
Mit EtherNet/IP Schnittstelle AZD-KREP
mini-Treiber Mit integriertem Controller AZD-KRPN
Mit Modbus RTU AZD-KR2D
Mit EtherNet/IP Schnittstelle AZD-KRX
Version Produktname

Fiir Einzelachs-Treiber

Anschlusskabel

Fiir Motor/Encoder: CCMO<OZ 1 CHIF
Fiir Motor/Encoder/Mit Bremse: CCM<<><Z 1 DEIF

Flexibles Anschlusskabel

Fiir Motor/Encoder: CCMOOOZ1CHR
Fiir Motor/Encoder/Mit Bremse: CCM<>><>Z 1DEIR

Fiir mini-Treiber

Anschlusskabel

Fiir Motor/Encoder, Fiir Motor/Encoder/Mit Bremse: CCM<>><>Z 1EMF

Flexibles Anschlusskabel

Fiir Motor/Encoder, Fiir Motor/Encoder/Mit Bremse: CCMO OO Z 1EMR

@ Die folgenden Informationen werden an der Stelle der Kodierung im Produktnamen angegeben.

[: Konfiguration

[J: Ausfiihrung der Motorwelle
[[]: Getriebeuntersetzung

[H: Steckerausrichtung

I: Kabelfiihrungsrichtung

: Kabelldnge

®Katalog AZ-Serie

M Treiber-Funktionen

B Spezifikationen fur
Kommunikation

Il Treiber-Abmessungen

H Kabel und Zubehor



Standardmotor Fianschmas 42 mm, 60 mm

B Spezifikationen

A\ T

Motor Einzelwelle AZM46A[KH AZM48A[KH AZM66A[KH AZM69A[KH
Mit elektromagnetischer Bremse AZM46M[IKH — AZM66M[IKH AZM69MKH

Treiber AZD-KH

Max. Haltemoment Nm 0,3 0,72 1 2

Haltemoment bei Mit Haltestrom Nm 0,15 0,36 0,5 1

Motorstillstand Mit Bremse Nm 0,15 - 0,5 1

- 55107 . 370107 740107

Rotortrégheitsmoment J: kgm? 71107+ 115x107 (530X 107)%1 (000x 107+

Aufldsung Bei Einstellung: 1000 0,36°/Takt

:tauptstromversorgung £ Siehe unter , M Treiberspezifikationen“ auf Seite 61 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.

euerstromversorgung

@ Die Ausfiihrung der Motorwelle wird an der Stelle, an der sich das Késtchen [] im Produktnamen befindet, entweder durch eine O (Rundwelle) oder eine 1 (Rundwelle mit Passfeder) angegeben.
(AZM46 nur Version mit Rundwelle). Bei Motoren mit abgeflachter Welle (D-Cut) ist im Késtchen [] keine Nummer angegeben.
Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Kastchen [ im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der , M Liste der Kombinationen® auf Seite 52.

@ Beim Betrieb an 48 VDC sollte das Verhéltnis der Tragheitsmomente von Last zu Rotor den Faktor 10 nicht {iberschreiten und der Sicherheitsfaktor des Beschleunigungsdrehmoments mindestens 2 sein

(Mit Ausnahme von AZM46).

%1 Die Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.
%2 Mit Ausnahme von AZD-KD, AZD-KX und AZD-K

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)

AZM46
04
---48VDC
= ——24VDC
.03 NG <%
3 ~~<
= Fso o
g£02 By
o s
€ S~
< =<
[ To-a
Qo1 3
|
0
0 1000 2000 3000 4000
Drehzahl [U/min]
0 10 20 30 40 50 60
Taktfrequenz [kHz]
AZM66
15
---48VDC
——24VDC
S0
£ <L
o SS
£ o
505 S
5 “tee-
S—
0Cl 500 1000 1500 2000 2500 3000
Drehzahl [U/min]
0 10 20 30 40 50

Taktfrequenz [kHz]
(Aufldsungseinstellung: 1000)

AZM48
1,0 T
---48VDC
08 ——24VDC 4
RN ~es
Z06 =
5] RN
5
£04 Saes
s T
5 02 N T
, — Femes
1 ]
0U 1000 2000 3000 4000
Drehzahl [U/min]
0 10 20 30 40 50 60
Taktfrequenz [kHz]
AZM69
3 T
---48VDC
——24VDCH
g b
£ <
S S
£ .
51 S
e \ TTe-he
—F—
00 500 1000 1500 2000
Drehzahl [U/min]
0 5 10 15 20 25 30

Taktfrequenz [kHz]
(Auflsungseinstellung: 1000)

@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien wurden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen andern, kann sich auch der Kennlinienverlauf dndern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehauses 80 °C nicht {ibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.
Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehéuses 75 °C nicht iibersteigen.

Erkldarung der Begriffe in der Tabelle Spezifikationen

Maximales Haltemoment:

Zulassiges Drehmoment:
Spitzendrehmoment:

Haltemoment bei Motorstillstand

Der Motor hat das maximale Haltemoment, wenn bei Motorstillstand Nennstrom flieBt. (Bei Motoren mit Getriebe kann das zuldssige
Haltemoment aufgrund der Getriebefestigkeit geringer ausfallen).

Zulassiges Moment bei rotierender Welle im

Das maximale Drehmoment, das beim Beschleunigen und Abbremsen am Wellenabtrieb anliegen darf.

Mit Haltestrom:
Mit Bremse:

Dauerbetrieb.

Zustand generiert.

Das Haltemoment bei aktivierter automatischer Stromreduzierung im Stillstand.
Das statische Reibmoment, das die elektromagnetische Bremse im stromlosen (geschlossenen)
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TS-Getriebe Fianschmas 42 mm

B Spezifikationen

s *C €

Einzelwelle AZM46AKH-TS3.6( 1 | AZM46AKH-TS7.2[ 1 | AZM46AKH-TS10L] | AZM46AKH-TS20( 1 | AZM46AKH-TS30(]
Hotr Wi oeklromagnetischer | AZMAGMKH-TS3.60]1| AZMA6MKH-TS7.2] | AZMA6MKH-TS10C] | AZMAGMKH-TS20C] | AZMA6MKH-TS30C]
Treiber AZD-KH
Max. Haltemoment Nm 0,65 \ 1,2 \ 17 \ 2 \ 23
Rotortragheitsmoment J: kgm2 55% 107 (71x107)%
Getriebeuntersetzung 3,6 7,2 10 20 30
Auflésung bei Einstellung 1000 0,1°/Takt 0,05"/Takt 0,036°/Takt 0,018"/Takt 0,012°/Takt
Zuléssiges Drehmoment Nm 0,65 1,2 1,7 2 2,3
Spitzendrehmoment™ Nm 0,85 1,6 2 % 3
Haltemoment bei Mit Haltestrom Nm 0,54 1 1,5 1,8 2,3
Motorstillstand Mit Bremse Nm 0,54 1 1,5 1,8 2,3
Zuléssiger Drehzahlbereich U/min 0-833 0-416 0-300 0-150 0-100
Getriebespiel arcmin (°) 45(0,75) 25 (0,42) 15 (0,25)
gta uptstromversorgur;g Siehe unter , M Treiberspezifikationen“ auf Seite 61 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.

euerstromversorgung

@ Die Steckerausrichtung - R (rechts), U (oben) oder L (links) - wird an der Stelle [] eingefiigt. Fiir die Steckerausrichtung nach unten ist kein Buchstabe vorgesehen.
Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Kastchen [l im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der , M Liste der Kombinationen® auf Seite 52.

= Fir das Drehmoment an der Getriebewelle siehe Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie.
1 Die Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.
%2 Mit Ausnahme von AZD-KD, AZD-KX und AZD-K

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)

AZMA46 Getriebeuntersetzung 3,6 AZMA46 Getriebeuntersetzung 7,2

1,0 T 2,0 T
Spitzendrehmoment -=-48VDbC ‘ ===48VDC |
08 bl —24VDC | Spitzendrehmoment _ —24VDC
_ —15 S
é é Zulassiges Drehmoment RS
£ 06 S, £ S s
£ T~ £10 RIS S
o 1 o ~
£04 : € }
< <
[ 1 [ 1
& i S5 :
0.2 = -
% 200 200 600 300 % 100 200 300 200
Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min]
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Taktfrequenz [kHz] Taktfrequenz [kHz]
(Auflésungseinstellung: 1000) (Auflésungseinstellung: 1000)
AZMA46 Getriebeuntersetzung 20 AZMA46 Getriebeuntersetzung 30
4 T 4 T
‘ ---48VDC -=-48VDC
3 Spitzendrehmoment — 208 Spitzendrehmoment ——24VDC
5 ) - T ]
= RN £ | Zulassiges Drehmoment Tl
S Zulassiges Drehmoment SN S T
5 £’
£ £
a8 a4
0 0
0 50 100 150 0 20 40 60 80 100 120
Drehzahl [U/min] Drehzahl [U/min]
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 60
Taktfrequenz [kHz] Taktfrequenz [kHz]
(Aufldsungseinstellung: 1000) (Aufldsungseinstellung: 1000)

AZMA46 Getriebeuntersetzung 10

Drehmoment [Nm]

25 T
‘ ‘ ‘ ---48VDC
Spitzendrehmoment — 24 \IDC
20 r T S 1
Zulassiges Drehmoment Iae
__________ P
1,5 Shes
1,0
05
0
0 100 200 300
Drehzahl [U/min]
0 10 40 50

20 30
Taktfrequenz [kHz]
(Aufldsungseinstellung: 1

000)

@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien wurden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen dndern, kann sich auch der Kennlinienverlauf dndern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehéuses 80 °C nicht iibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.
Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehduses 75 °C nicht tibersteigen.



TS-Getriebe rianschmas 60 mm

B Spezifikationen

s *C €

Einzelwelle AZM66AKH-TS3.6( ] | AZM66AKH-TS7.2[1 | AZM66AKH-TS10[] | AZM66AKH-TS20[ ] | AZM66AKH-TS30(]
Wotor g"r';;'::""mag"et'scmr AZM66MKH-TS3.61] | AZM66MKH-TS7.20] | AZM66MKH-TS10C] | AZM66MKH-TS20] | AZM66MKH-TS30L]
Treiber AZD-KH
Max. Haltemoment Nm 1,8 \ 3 \ 4 5 \ 6
Rotortrédgheitsmoment J: kgm? 370x107 (5301 0’7)*1
Getriebeuntersetzung 3,6 7,2 10 20 30
Aufldsung Bei Einstellung: 1000 0,1°/Takt 0,057/Takt 0,036°//Takt 0,018 /Takt 0,012°/Takt
Zulassiges Drehmoment Nm 1,8 3 4 5 6
Spitzendrehmoment™ Nm * % * 8 10
Haltemoment bei Mit Haltestrom Nm 1,1 2,2 3 5 6
Motorstillstand Mit Bremse Nm 11 2,2 3 5 6
LI Wmin 0-833 0-416 0-300 0-150 0-100
Getriebespiel arcmin (°) 35 (0,59") 15(0,25) 10(0,17)
Hauptstromversorgung

Steuerstromversorgungf2

Siehe unter , MTreiberspezifikationen auf Seite 61 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.

@ Die Steckerausrichtung - R (rechts), U (oben) oder L (links) - wird an der Stelle [] eingefiigt. Fiir die Steckerausrichtung nach unten ist kein Buchstabe vorgesehen.
Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Kastchen [ im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der , M Liste der Kombinationen* auf Seite 52.
@ Beim Betrieb an 48 VDC sollte das Verhaltnis der Tragheitsmomente von Last zu Rotor den Faktor 10 nicht Gberschreiten und der Sicherheitsfaktor des Beschleunigungsdrehmoments mindestens 2 sein
(Mit Ausnahme von AZM46).

Fiir das Drehmoment an der Getriebewelle siehe Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie.

%1 Die Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.

2 Mit Ausnahme von AZD-KD, AZD-KX und AZD-K

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)
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@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien wurden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen andern, kann sich auch der Kennlinienverlauf dndern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgeh&uses 80 °C nicht iibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.
Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehéuses 75 °C nicht iibersteigen.
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FC-Getriebe rianschmas 42 mm

B Spezifikationen

s *C €

Einzelwelle AZMA46AKH-FC7.2[]A | AZM46AKH-FC10[]A | AZM46AKH-FC20[JA | AZM46AKH-FC30[ A

Mot i i

oo g"r';;'::""mag"et'smr AZMA46MKH-FC7.20]A | AZMA6MKH-FC10C1A | AZM46MKH-FC20C]A | AZM46MKH-FC30C1A
Treiber AZD-KH
Max. Haltemoment Nm 0,7 \ 1 2 3
Rotortragheitsmoment J: kgm2 55%107 (71107
Getriebeuntersetzung 7,2 10 20 30
Aufldsung Bei Einstellung: 1000 0,057/Takt 0,036°/Takt 0,018"/Takt 0,012°/Takt
Zulassiges Drehmoment 0,7 1 2 3
Haltemoment bei Mit Haltestrom Nm 0,7 1 2 3
Motorstillstand Mit Bremse Nm 0,7 1 2 3
Zulassiger )
Drehzahlbereich U/min 0-416 0-300 0-150 0-100
Getriebespiel arcmin (°) 25 (0,42) 15(0,25)
Hauptstromversorgung

Steuerstromversorgung™

Siehe unter , M Treiberspezifikationen* auf Seite 61 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.

@ Die Steckerausrichtung - U (oben) oder D (unten) - wird an der Stelle [J eingefiigt.

Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Kastchen [ im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der , M Liste der Kombinationen“ auf Seite 52.
%1 Die Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.
%2 Mit Ausnahme von AZD-KD, AZD-KX und AZD-K

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)
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@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien wurden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen dndern, kann sich auch der Kennlinienverlauf dndern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehéuses 80 °C nicht iibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.
Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehduses 75 °C nicht tbersteigen.



FC-Getriebe Fianschmas 60 mm

P Spezifikationen

¢ usC €

Einzelwelle AZM66AKH-FC7.2[JA | AZM66AKH-FC10[]A | AZM66AKH-FC20[]A | AZM66AKH-FC30[ A

Mot i i

o g"r';’f:::”"mag"e“sc“er AZM66MKH-FC7.20A | AZM66MKH-FCT10CIA | AZM66MKH-FC20C]A | AZM66MKH-FC30C1A
Treiber AZD-KH
Max. Haltemoment Nm 25 \ 35 7 \ 10,5
Rotortragheitsmoment J: kgm2 370x107 (530 10-7)*1
Getriebeuntersetzung 7,2 10 20 30
Aufldsung Bei Einstellung: 1000 0,057/Takt 0,036°/Takt 0,018"/Takt 0,0127/Takt
Zuldssiges 25 35 7 10,5
Drehmoment
Haltemoment bei Mit Haltestrom Nm 2,5 3,5 7 10,5
Motorstillstand Mit Bremse Nm 2,5 3,5 7 10,5
Zuldssiger ’
Drehzahibereich U/min 0-416 0-300 0-150 0-100
Getriebespiel arcmin (°) 15(0,25) 10(0,17)
Hauptstromversorgung

Steuerstromversorgung™2

Siehe unter , M Treiberspezifikationen* auf Seite 61 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.

@ Die Steckerausrichtung - U (oben) oder D (unten) - wird an der Stelle [ eingefiigt.
Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Késtchen [ im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der , M Liste der Kombinationen* auf Seite 52.
@ Beim Betrieb an 48 VDC sollte das Verhltnis der Tragheitsmomente von Last zu Rotor den Faktor 10 nicht tiberschreiten und der Sicherheitsfaktor des Beschleunigungsdrehmoments mindestens 2 sein
(Mit Ausnahme von AZM46).
sk1 Die Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.
2 Mit Ausnahme von AZD-KD, AZD-KX und AZD-K

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)

AZM66 Getriebeuntersetzung 7,2
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@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien wurden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen andern, kann sich auch der Kennlinienverlauf andern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhangig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehduses 80 °C nicht iibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.
Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehéuses 75 °C nicht tibersteigen.
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PS-Getriebe Fianschmas 42 mm

B Spezifikationen

s *C €

Einzelwelle AZM46AKH-PS5 | AZM46AKH-PS7.2 | AZM46AKH-PS10 | AZMA6AKH-PS25 | AZM46AKH-PS36 | AZM46AKH-PS50
Mot Wi oeklromagnetisoher | AZMAGMKH-PS5 | AZMAGMKH-PS7.2 | AZMASMKH-PS10 | AZMAGMKH-PS25 | AZMAGMKH-PS36 | AZMAGMKH-PS50
Treiber AZD-KH
Max. Haltemoment Nm 1 \ 15 25 \ 3
Rotortragheitsmoment J: kgm? 55%107 (71x107)%
Getriebeuntersetzung 5 7.2 10 25 36 50
Aufidsung Bei Einstellung: 1000 0,072/Takt 0,05°/Takt 0,036/ Takt 0,0144°/Takt 0,01°/Takt 0,0072°/Takt
Zuléssiges Drehmoment Nm 1 1,5 2,5 3
Spitzendrehmoment™ Nm * 2 6 % \ 6
Haltemoment bei Mit Haltestrom Nm 0,75 1 1,5 25 3
Motorstillstand Mit Bremse Nm 0,75 1 1,5 2,5 3
Zulassiger Drehzahlbereich U/min 0 - 600 0-416 0- 300 0-120 0-83 \ 0-60
Getriebespiel arcmin (°) 15 (0,25)
;a uptstromversorgur;{g Siehe unter , MTreiberspezifikationen“ auf Seite 61 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.

euerstromversorgung

@ Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Késtchen [ im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der , M Liste der Kombinationen* auf Seite 52.

= Fir das Drehmoment an der Getriebewelle siehe Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie.
%1 Die Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.
%2 Mit Ausnahme von AZD-KD, AZD-KX und AZD-K

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)
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@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien wurden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen andern, kann sich auch der Kennlinienverlauf dndern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehé&uses 80 °C nicht iibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.
Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehéuses 75 °C nicht iibersteigen.
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PS-Getriebe Fianschmas 60 mm 2
2
el
agn « ® &
BiSpezifikationen AN s ?C € 5
o
=1
Einzelwelle AZM66AKH-PS5 | AZM66AKH-PS7.2 | AZM66AKH-PS10 | AZM66AKH-PS25 | AZM66AKH-PS36 | AZM66AKH-PS50
Motor i i
g"r';;'::""mag"et'smer AZM66MKH-PS5 | AZM66MKH-PS7.2 | AZM66MKH-PS10 | AZM66MKH-PS25 | AZM66MKH-PS36 | AZM66MKH-PS50 3
Treiber AZD-KH > %
Max. Haltemoment Nm 35 \ 4 \ 5 8 % g
Rotortréagheitsmoment J: kgm? 370x107 (5301 0'7)*1 C:D g
Getriebeuntersetzung 5 7,2 10 25 36 50 g =3
Aufldsung Bei Einstellung: 1000 0,072/Takt 0,05°/Takt 0,036/ Takt 0,0144°/Takt 0,01°/Takt 0,0072°/Takt 5
Zuléssiges Drehmoment Nm 35 4 5 8 s S %’
Spitzendrehmoment™ Nm * * % % % [ 20 3 g
Haltemoment bei Mit Haltestrom _ Nm 25 36 5 76 8 £ 52
Motorstillstand Mit Bremse Nm 2,5 3,6 5 7,6 8 Q@ 35
Zulassiger Drehzahlbereich U/min 0 - 600 0-416 0-300 0-120 0-83 \ 0-60 g 8
Getriebespiel arcmin (°) 7(0,12) 9(0,15) o8
Hauptstromversorgur;{g Siehe unter , MTreiberspezifikationen“ auf Seite 61 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.
Steuerstromversorgung >
o
@ Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Késtchen [ im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der , M Liste der Kombinationen* auf Seite 52. g
@ Beim Betrieb an 48 VDC sollte das Verhéltnis der Tragheitsmomente von Last zu Rotor den Faktor 10 nicht tiberschreiten und der Sicherheitsfaktor des Beschleunigungsdrehmoments mindestens 2 sein té
(Mit Ausnahme von AZM46). Z
s Fiir das Drehmoment an der Getriebewelle siehe Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie. >
%1 Die Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.
%2 Mit Ausnahme von AZD-KD, AZD-KX und AZD-K e
w
@
3
- - ?of
B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte) &
=4
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@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien wurden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen dndern, kann sich auch der Kennlinienverlauf dndern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehéuses 80 °C nicht iibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.
Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehduses 75 °C nicht tbersteigen.
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Harmonic-Getriebe Fianschmas 42 mm, 60 mm

B Spezifikationen

s *C €

Einzelwelle AZM46AKH-HS50 AZMA46AKH-HS100 AZM66AKH-HS50 AZM66AKH-HS100
Mot i AZMA6MKH-HS50 | AZM46MKH-HS100 | AZM66MKH-HS50 | AZM66MKH-HS100
Treiber AZD-KH
Max. Haltemoment Nm 35 \ 5 7 10
Rotortragheitsmoment J: kgm?2 72x107 (88 %1 0'7)*1 405x10°7 (565%1 0'7)*1
Getriebeuntersetzung 50 100 50 100
Aufldsung Bei Einstellung: 1000 0,0072°/Takt 0,0036°/Takt 0,0072"/Takt 0,0036°/Takt
Zuléssiges Drehmoment Nm 35 5 7 10
Spitzendrehmoment™ Nm 83 11 * 36
Haltemoment bei Mit Haltestrom Nm 3,5 5 7 10
Motorstillstand Mit Bremse Nm 3,5 5 7 10
LI W/min 0-70 0-35 0-60 0-30
Lost Motion 1,5 max. 1,5 max. 0,7 max. 0,7 max.
(Lastmoment) arcmin (°) (£0,16 Nm) (£0,20 Nm) (+0,28 Nm) (£0,39 Nm)
Hauptstromversorgung

Steuerstromversorgung™?

Siehe unter , MTreiberspezifikationen* auf Seite 61 fiir die Stromaufnahme in Kombination mit einem Motor.

@ Die Treiberversion wird an der Stelle, an der sich das Kastchen [ im Produktnamen befindet, durch Buchstaben angegeben. Die Namen der Treiber finden Sie in der , M Liste der Kombinationen* auf Seite 52.
@ Beim Betrieb an 48 VDC sollte das Verhéltnis der Tragheitsmomente von Last zu Rotor den Faktor 10 nicht iiberschreiten und der Sicherheitsfaktor des Beschleunigungsdrehmoments mindestens 2 sein

(Mit Ausnahme von AZM46).
= Fir das Drehmoment an der Getriebewelle siehe Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie.
%1 Die Spezifikationen fiir die Produkte mit elektromagnetischer Bremse sind in Klammern () angegeben.
%2 Mit Ausnahme von AZD-KD, AZD-KX und AZD-K

@ Das angegebene Rotortragheitsmoment beriicksichtigt das Tragheitsmoment des Getriebes im Bezug auf die Motorwelle.

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)

AZMA46 Getriebeuntersetzung 50
12 T T
---48VDC
10 —— 24 VDG
= Dpil_dllulw_llll(.ﬂ:t”_l__~
= S
g 6 ERSN
g Zuléssiges [~~eo
5 4| Drehmoment
g S S, Epp—
2 |
0
0 20 40 60 8C
Drehzahl [U/min]
0 10 20 30 40 50 60
Taktfrequenz [kHz]
(Auflésungseinstellung: 1000)
AZMA46 Getriebeuntersetzung 100
15 T T
‘ ‘ ‘ ---48VDC
= ——24VDCH
Spitzendrehmoment
£ el
b= q
o
5
£ Zulassiges Drehmoment
[
a
\\
0
0 10 20 30 40
Drehzahl [U/min]
010 20 30 40 50 60
Taktfrequenz [kHz]
(Auflésungseinstellung: 1000)

AZM66 Getriebeuntersetzung 50
30 T T
‘ ---48VDC
% Spitzendrehmoment A
22 =
H i S
Z1s =
o s
E Zulassiges
5 10 D
= rehmoment
a oo booed
5
0
0 20 40 60 80
Drehzahl [U/min]
0 10 20 30 40 50 60
Taktfrequenz [kHz]
(Auflosungseinstellung: 1000)
AZM66 Getriebeuntersetzung 100
50 T T
---48VDC
m ——24VDC |
— Spitzendrehmoment
=30 =<
c s
o N
5
€20
@ Zuléssiges
a Drehmoment \
10
0
0 10 20 30 40

Drehzahl [U/min]

010 20 30
Taktfreq
(Auflésungsei

40 50 60
uenz [kHz]
nstellung: 1000)

@ Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien wurden unter Laborbedingungen von Oriental Motor ermittelt. Wenn sich die Bedingungen dndern, kann sich auch der Kennlinienverlauf &ndern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehéuses 80 °C nicht iibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.

Damit die Isolationsklasse A nach UL-Norm eingehalten werden kann, darf die Temperatur des Motorgehéuses 75 °C nicht iibersteigen.



B Treiberspezifikationen 2
a
. . 3
@Einzelachs-Treiber 3
AZD-KED =
Treiber-Produktname AZD-KEP A‘\zzl);(lz( AZD-KD %
AZD-KPN =
Nennspannun * 24VDC£5% 3
9 - 48VDC+5% g
f=
Hauptstrom- AZM46 1,5A 1,72 A (1,8 AT (:_>) =
versorgung Stromaufnahme AZMA8 214 224 @ §
AZM66 3,3A 3,55A (3,8 A1 =il ot
AZM69 31A 3,45A (3,7 AT g -
Steuerstrom-  Nennspannung 24 \DC+5% _ & .o
versorgung Stromaufnahme 0,15A (0,4 A)"‘2 — _8‘ 8_ }E
«Q e
+ 2 (Optokoppler) c <=
: ’ S @ X
Takteingang - Maximale Eingangstaktfrequenz B @ 8
Line Driver: 1 MHz (50 % ID) 3 8
Open Collector: 250 kHz (50 % ID) 2 2
Schnitistelle Digitale Eingénge 6 (Optokoppler) . : 10 (Optokoppler)
Taktausgang 2 (Line Driver) §
Digitale Ausgénge 6 (Optokoppler und Open Collector) §
Eingénge Stromabschaltung 2 (Optokoppler) - §
1 (Optokoppler und _ a
Ausgang Stromabschaltung Open Collector) [
=1 Der Wert in Klammer () gilt, wenn ein Motor mit elektromagnetischer Bremse angeschlossen ist.
=2 Der Wert in Klammer () gilt, wenn ein Motor mit elektromagnetischer Bremse angeschlossen ist. Fiir den AZM46 betragt der Wert 0,23 A. %’
@ mini Treiber g
AZD-KRED e
Treiber-Produktname AZD-KREP AZD-KR2D AZD-KRX =8
AZD-KRPN =
- 24\IDC+5%
N Nennspannung . 28VDC5% g
vers[())rgung Stromaufnahme™’ AZMA46:16A, AZMA8:2,1 A, AZM66:3,7A, AZM69:35A o %
Zuléissiger Spannunasbereich 24V/DC: 20 VDC bis 32 VDC (22,8 VDC bis 32 VDC)*? o} 5
ger spannung 48VDC: 40 VDC bis 55VDC o 2
- 24VDC=5% 3 g
Steuer- Nennspannung - 48VDC5% 3
strom- Stromaufnahme 0,15A (0,4 A o T
versorgung . ) 24VDC: 20 VDC bis 32 VDC (22,8 VDC bis 32 VDC)*? S B
Zulassiger Spannungsbereich 48VDC: 40 VDC bis 55 VDC @ z E.\
- 2 (Optokoppler) «:)s 0] g;‘
Takteingan _ - Maximum Maximale Eingangstaktfrequenz 3_ g-
gang Line Driver: 1 MHz (50 % ID) 53
Schnittstele Open Collector: 250 kHz (50 % ID) W 5
Digitale Eingéinge 20 - 32VDC _ 4,5-32VDC
9 gang 2 (Optokoppler) 5 (Optokoppler) P
Digitale Ausginge - 4,5 - 32VDC =
9 gang 3 (Optokoppler und Open Collector) A
c
%1 Die Stromaufnahme héngt von dem in Kombination verwendeten Motor ab. <§
=2 Der Wert in Klammer () gilt, wenn ein Motor mit elektromagnetischer Bremse angeschlossen ist. =
53 Der Wert in Klammer () gilt, wenn ein Motor mit elektromagnetischer Bremse angeschlossen ist. Fiir den AZM46 betragt der Wert 0,23 A.
QX)
o
@
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B Allgemeine Spezifikationen

Motor

Driver

Isolierstoffklasse

130 (8)
[UL 105 (A)-zertifiziert]

100 MQ oder mehr, wenn ein 500-VDC-Isolationsmessgerat zwischen
den folgenden Stellen angelegt wird:

100 MQ oder mehr, wenn ein 500-VDC-Isolationsmessgerat zwi-
schen den folgenden Stellen angelegt wird: *2

Isolationswiderstand - Gehause - Motorwicklungen - PE-Anschluss - Stromversorgungsanschluss
- Gehause - Wicklungen der elektromagnetischen Bremse™"
Ausreichend, um 1 Minute lang den folgenden Bedingungen
standzuhalten:
Durchschlagsfestigkeit - Gehause - Motorwicklung 1,0 KVAC 50/60 Hz —
- Gehause - Wicklungen der elektromagnetischen Bremse™!
1,0 KVAC 50/60 Hz
. Umgebungstemperatur 0 bis+40°C (kein Frost) 0 bis +50°C (kein Frost)
Betriebs- Luftfeuchtigkeit 85 % oder weniger (keine Kondensation)
bedingungen — m -
(im Betrieb) Hohe Max. 1000 m iiber Meeresspiegel

Atmosphare der Umgebung

Keine korrosiven Gase oder Staub. Das Produkt darf nicht in Beriihrung mit Wasser, Ol oder anderen Fliissigkeiten kommen.

Schutzart

Mit befestigtem Anschlusskabel
IP66 (ausgenommen Montagefldche des Motors und Stecker auf
der Treiberseite des Anschlusskabels)

IP10%3

Statische Winkelgenauigkeit

AZM46, AZMA8: +4 Bogenminuten (+0,067")

AZM66, AZM69: +3 Bogenminuten (+0,05)

Wellenrundlauf 0,05 TIR (mm)"‘4

Konzentrizitat des Fiihrungszapfens zur 0,075 TIR (mm)*4 _
Welle

Rechtwinkligkeit der Montagefléche zur Welle 0,075TIR (mm)”‘4 —

Multi-Turn-Erkennungsbereich im
stromlosen Zustand

+900 Umdrehungen (1800 Umdrehungen)

k1 Nur fiir Produkte mit elektromagnetischer Bremse.

%2 Ohne mini Treiber

%3 P20 bei AZD-KRED, AZD-KREP, AZD-KRPN, AZD-KRX
%4 Max-Min (TIR): Die Gesamtabweichung bei einer vollen Umdrehung des Messabschnitts um die Referenzachse.

@ Bei der Messung des Isolationswiderstands und der Durchfiihrung der elektrischen Festigkeitspriifung diirfen Motor und Treiber nicht angeschlossen sein.

Die Tests diirfen nicht am Absolutsensor des Motors durchgefiihrt werden.

BiSpezifikationen der elektromagnetischen Bremse

- Seite 19

B Drehrichtung

- Seite 19

B Zuldssige Radial- und Axiallast

- Seite 20

B Zuldssiges Lastmoment

- Seite 21

B Genauigkeit des Harmonic-Getriebes

- Seite 22

:



.Abmessungen (Alle MaBangaben in mm) £
@
3
@®Motor g
{>Standard g
Qo
FlanschmaB 42 mm g
. Gewicht
Ausfiihrung der Welle Produktname 3
o lka] g
f=
Abgeflacht (D-Cut) AZM46AKH 4 g &
Rund AZM46A0KH ' o 3
= o
Abgeflacht (D-Cut) s =
75 2021 42 2 o
12 3102 4xM3x4,5 8 373
150,05 a =5
c =
F & 2118 §
3 1) © 35
g # © 3 0
EESES $ T 4 g ® 3
S| £ £
o 5 F
6l o3| o3| =
& o PE-Anschluss M4 21 ‘ 20 | g’
& ®
© &
@ Mit installiertem Anschlusskabel é
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfuhrung vertikal Kabelftihrung zur Rickseite S
(3) (3) 24
1 S . Z
T T T —
1 h (R T3 g
() N (N =
N N N H
- s
~ < 5
: o = g -
(44) 21| 20 7] (44) 21|20 -
g
|w) =
(27) 21120 (I-) =
2 3
§ g
Gewicht é
Ausfiihrung der Welle Produktname [} )
[ka] TS G
o X
Abgeflacht (D-Cut) AZM48AKH E
Rund AZM48AOKH 0,63 3 BN
Mit Passfeder AZM48A1TKH é g'
=
Abgeflacht (D-Cut) Rund S
98 24+1 42 24=1,
12 31-02 | 4xM3x45 12 € §
20+0,25 a$ 2
T Z. & d: 2 §
S - Q
g ;E Gg ey ;L < =
o . .
25§ e S
1 3 5
25 8 Mit Passfeder
°71°7]  PEAnschiussi4/ | 21|20 | 2er — =
Y = &
< 12 = Passfeder (enthalten) 2
15| _3 0 0 +0,1 =
Q‘Z M3x8 15-0,18 3-0,025 18 0
N s g
9.2 S &
ol o
@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelftuihrung vertikal Kabelfuihrung zur Riickseite
.8 .08 24
T T 1 & T T D T T D
1 R 1
® @ ®
N N N
]
r’: N~
= ] = =
(44) 2120 - (44) 2120
(27) 21120
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhaltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

Ausfiihrung der Welle Produktname L Gi‘livéiht
Abgeflacht (D-Cut) AZM66AKH
Rund AZM66AOKH 74,5 0,84
Mit Passfeder AZM66ATKH
Abgeflacht (D-Cut) AZM69AKH
Rund AZM69A0OKH 100 1,3
Mit Passfeder AZM69ATKH
Abgeflacht (D-Cut)
L 24+1 60
712 500,35 4xd4,5
200,25
-3
85 /O\ 2l
o _|P|o
| © \/ 2
25§ I
+ (T
o 5 8
Flogles PE-Anschluss M4/ | 27 |19
o © u
— ™
o ©
Mit Passfeder
Passfeder (enthalten)
+0,1
M3x8 15-018 _ 3-002s 1.8 0
‘ Ranti s Ig;
1.2 -5 55
o e

@ Mit installiertem Anschlusskabel

Kabelfiihrung zur Welle

3)

27 119

Kabelftihrung zur Rickseite

25

(4
AN

|

@ Der farbige Teil

27

zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.

Kabelflihrung vertikal
3)

@“

/D

(37)




<{Mit Standard und elektromagnetischer Bremse
FlanschmaB 42 mm

Gewicht

Ausfiihrung der Welle Produktname Ika]

uoneinBlyuoywelsis

Abgeflacht (D-Cut) AZM46MKH
Rund AZM46MOKH

0,54

Abgeflacht (D-Cut)
106,5 201 42

12 3102 4xM3x4,5
15+0.25

yoisiegnnpold

42

31+02
e
0,
48
54

#‘
(27)

Bunbiosienwons-oy

5,5+015
<17643,012(h7)
$22 8 021(h7)

PE-Anschluss M4 21 120

s[ewss pun
usuoneyizeds

@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelfuhrung vertikal

3) (3)

usbunssawqy

5

ey
()
i

—
]—l

AN

Wz
S

ﬁ1_7)}

(37)

(44)

Kabelftihrung zur Ruckseite
24

N
=
-
ny
o

uolyeInBiuoyweIsAS

(27) 2120

JoISIBANPINPOI

iR
ey
&)

Bunbiosienwons-oQg

§
(44) 21120

c
=1
a
<
©
[0)
-
3
L
@

usuoneiizeds

usbunssawiqy

leqey

@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

Ausfiihrung der Welle Produktname L Ge[\ll(v;(]:ht
Abgeflacht (D-Cut) AZM66MKH
Rund AZM66MOKH 120 1,2
Mit Passfeder AZM66MITKH
Abgeflacht (D-Cut) AZM69MKH
Rund AZM69MOKH 145,5 1,7
Mit Passfeder AZM69M1KH
Abgeflacht (D-Cut)
L 241 60
2 500,35 4x$45
200,25
-
87 /O\ 2l
B | kJ 13 ©
=SS & -of
1s<
ot I =
D) os| oo
7| =5 PE-Anschiuss M4,/ | 27 | 19
o O u
— ™
S| 9
Mit Passfeder
Passfeder (enthalten)
0 0 1,870
M3x8 15-0.18 3-0,025 ]
‘ _ Y E
11,2 -5 55
o o

O Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle

(3)

|

Kabelfiihrung zur Ruckseite

(25)

o |

@ Der farbige Teil

27

zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.

Kabelfuhrung vertikal
3)

27

(37)

N

27 |19



<O Mit TS-Getriebe @
FlanschmaB 42 mm g
Steckerausrichtung Produktname Getriebeuntersetzung Ge[\ll(vght g-
==
Unten AZM46AKH-TSH %
Rechts AZMA6AKH-TSER =
0,55
Oben AZM46AKH-TSEHU 3,6/7,2/10/20/30 ’ =
Links AZMA46AKH-TSHL 2
f=
=
106 201 42 ()s =
35 4XM4x8 @ 3
12 3 S
; s I : s =
I I <
o o (-2 c
EENES ~ =Y s o 2B
15 << : ™ = @
Ol s ¥ ® — Q =
Slele NS c <=
og|es 2 S @ X
ST T oD | Q@ =9
= > 21120 =4
=3 _vé 3 o
PE-Anschluss M4 SIS
[
@ Steckerausrichtung =
o
Unten Rechts Oben Links a
g
g
L
&
=3
S
=
s
g
@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelftihrung vertikal _o'?
@) @) g
8 g
T T ) @
B o = [@ 24
S =
: 3
= c O»
S - : 8%
< i @ g =L
(44) = 2120 S ©
@ 2
3 O
(7) 21120 D 3
® 5

Kabelfiihrung zur Ruckseite

(24)
F - 7

(44)

%

usbunssawiqy

(7)

20

leqe

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

Steckerausrichtung Produktname Getriebeuntersetzung Ge[‘:;]:ht
Unten AZM66AKH-TSH
Rechts AZM66AKH-TSER
1,2
Oben AZM66AKH-TSEHU 3,6/7,2/10/20/30 ’
Links AZM66AKH-TSHL
© Befestigungsschrauben: M4 <60 P0,7 (4 Schrauben enthalten)
1175 321
(23 4x P45
50 4 2 60 ¢
18 | s
iy
_ @)
EEE 188
| d2:s 8
co? cj)
3 @ 27 |19
Passfeder (enthalten) PE-Anschluss M4
of% 9 B8
(3r] o
18=02 F 4—@» i
@ Steckerausrichtung
Unten Rechts Oben Links

@ Mit installiertem Anschlusskabel

Kabelfiihrung zur Welle

3)

(44)

Kabelftihrung zur Rickseite
(25)

(44)

Kabelfiihrung vertikal

3)

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle E eingefiigt werden.

@ Der farbige Teil

zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.

(27)

27




<Mit TS-Getriebe und elektromagnetischer Bremse
FlanschmaB 42 mm

Steckerausrichtung Produktname Getriebeuntersetzung Ge[\:(vgi\ht
Unten AZMA46MKH-TSH
Rechts AZMA46MKH-TSER
Oben AZM46MKH-TSEU
Links AZMA46MKH-TSEL

uoneinBlyuoywelsis

3,6/7,2/10/20/30 0,69

1375 201
35 4M4xE 42
12

yoisieqnNpold

4
54

8+05
$5,5-0,15
<l>648,012(h7)
H17-8018(n7)

Bunbiosienwons-oy

s[ewss pun
usuoneyizeds

PE-

@ Steckerausrichtung

Unten Rechts Oben Links

usbunssawiqy

uoleInBljuoxwalsig

@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal

(3) (3)

(7 ' g
L

JoISIRANPINPOI

%
%)

Bunbiosionwons-od

s[ewsa|\ pun
usuoneyizeds

(27) 21120

Kabelftihrung zur Rickseite
(24)

usbunssawiqy

|-

(7)

(44)

~

n

o
leqe

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle E eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

Steckerausrichtung Produktname Getriebeuntersetzung G?ﬁg(]:ht
Unten AZM66MKH-TSH
Rechts AZM66MKH-TSER
Oben AZM66MKH-TSEU 36/7,2/10/20/30 1o
Links AZM66MKH-TSEL

© Befestigungsschrauben: M4 x 60 P0,7 (4 Schrauben im Lieferumfang enthalten)

163 32+1
4
& %
50 18 )OX 60 4x 45
10 SR
[ ESES 3 S Ag 3
| S = 3
| =2l g 8 A B =
c;cli c:ol
o o
=Y 27 119
PE-Anschluss M4
Passfeder (enthalten) A-A B-B
9 =2 11,2 M3
| oc?; cl;'c‘; -
i = % 1,7
1802 3-0.025 1870 6
@ Steckerausrichtung
Unten Rechts Oben Links

@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle

Kabelfiihrung vertikal
(3)

@)

5
(44) =
27 27 |19
Kabelftihrung zur Rickseite
(25)
|
]
|
(44) 5

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle E eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.



<OMit FC-Getriebe
FlanschmaB 42 mm, Steckerausrichtung nach oben

Gewicht
[kg]
AZM46AKH-FCEUA 7,2/10/20/ 30 0,75

Produktname Getriebeuntersetzung

uoneinBlyuoywelsis

PE-Anschluss M4

42
435

35,7

yoisieqnNpold

o3

joe)
@
20
18
>
—]

< 125+

A
6 $10-0,015 (h7)
17 $12

$30-8021 (h7)

Bunbiosienwons-oy

s[ewss pun
usuoneyizeds

Passfeder (enthalten) s
~0,004 X

0 !
18+02, . 3-0,025 . 3-0029 —3 =

PTERS
{

8( 0.

i

4
usbunssawiqy

42 4xd4,5

O Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelftuihrung vertikal
2120 (44) 2120 (27)

g [

uoleInBljuoxwalsig

}\\o
8
(37)

JoISIRANPINPOI

Kabelftihrung zur Rickseite

2120, 44
\ =
i z

e
Bunbiosionwons-od

s[ewsa|\ pun
usuoneyizeds

(24)

usbunssawiqy

leqe

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 42 mm, Steckerausrichtung nach unten

Produktname Getriebeuntersetzung Ge[\il(v;ht
AZM46AKH-FCEDA 7,2/10/20/ 30 0,75
136
Passfeder (enthalten) 42 .
A,
18+0.2, L 3—8,025 So axd
L e | RSN
*'A‘F — ) ]
8 ‘ 00%4 B}“ ¥
oS 3-01029 el
) %7
0,
A-A B-B
54 1 $30-0021 (h7)
4N 1,7
48 N M3 0 $12
(27) - &10-0.015 (h7)
Al | |A
PE-Anschluss M4 —
gl SEILIIEEN
) =
f b O L ~ o
W E ¥
i & [
O Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelftihrung vertikal
()] (3)
e

N |

LT

‘20 21

/
i

(44)

Kabelftihrung zur Rickseite

LT

o3 |

20 | 21

EaN)

el

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle E eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm, Steckerausrichtung nach oben

Gewicht
[ka]
AZM66AKH-FCEIUA 7,2/10/20/ 30 1,7

Produktname Getriebeuntersetzung

uoneinBlyuoywelsis

PE-Anschluss M4

WE | L]

|
— o

60
50
61,

yoisieqnNpold

45
38+

10|
B-B »|&

s
o —

3 ¢157%,013 (h7)
$17,5
¢37—3,025 (h7)

Bunbiosienwons-oy

M5

s[ewss pun
usuoneyizeds

Passfeder (enthalten)

0
5-0,030 ®

%‘f&oz 4@;030 T | f

T So
2 T
<] @ ]
T

usbunssawiqy

O Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelftuihrung vertikal

27 .19 (44) 27 19 27
<—>‘ <

A= |
S~ LA
el N 1

uoleInBljuoxwalsig

JoISIRANPINPOI

Bunbiosionwons-od

s[ewsa|\ pun
usuoneyizeds

Kabelftihrung zur Ruickseite
27 _ 19 (44)

usbunssawiqy

cj _ 'f
5 il =] x

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm, Steckerausrichtung nach unten

Produktname Getriebeuntersetzung Ge[\il(v;ht
AZM66AKH-FCEDA 7,2/10/20/ 30 17

Passfeder (enthalten)

25=+0,2 . 5—8,030
I @3
| 5—8,030 ]

o

5-0,030

A-A B-B

10 ,
69 M5 3 $37-0,025 (h7)
63 = -G $17,5
(33) $15-5.018 (h7)

38+1

Xl
N

0|
PE-Anschluss M4 >

45

-
1 [ L

19

T
-

O Mit installiertem Anschlusskabel

Kabelftihrung zur Welle Kabelftihrung vertikal
(3) )
Fﬁﬁﬂ‘ ! fl ® o | r ©
— T \—
— —
® © I l, ® © ® I L ®
119 27 | (44) =
19] 27 (27)

Kabelfiihrung zur Ruckseite

[

1l

19] 27 | (44)

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.



<Mit FC-Getriebe und elektromagnetischer Bremse
FlanschmaB 42 mm, Steckerausrichtung nach oben

Gewicht
[kg]
AZM46MKH-FCEUA 7,2/10/20/ 30 0,89

Produktname Getriebeuntersetzung

uoneinBlyuoywelsis

PE-Anschluss M4

357
43,5

yoisieqnNpold

I
[3¢)

25+

>
—

A 0
6 $10-0,015 (h7)
1,7 12

M3 $30-3 021 (h7)

Bunbiosienwons-oy

s[ewss pun
usuoneyizeds

Passfeder (enthalten) z%
Y

0 ~0,004 X
18202 .3-0,025 .3-0,029 3 o

o —LF i . [ 175N
O§T: (i; | H@- 3 !
‘ - 4x P45

167,5

=
(%
42
usbunssawiqy

@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal
2120 (44) 21_20 (27)

g [__]

uoleInBljuoxwalsig

— / &)
S | el — TN\

JoISIRANPINPOI

Kabelftihrung zur Ruickseite
21_20 (44)

=
Bunbiosionwons-od

s[ewsa|\ pun
usuoneyizeds

W4

usbunssawiqy

leqe

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 42 mm, Steckerausrichtung nach unten

Produktname Getriebeuntersetzung Ge[‘:(\’;]:m
AZM46MKH-FCEIDA 7,2/10/20/ 30 0,89
167.5
Passfeder (enthalten) 42 Qb(f:)
18+0,2 378 025 S b
' ‘ N [ K'%g\@
,,é,, —] D) ]
g —05004 1 K )g\% 4
o< 3-0,029 TonS. fo2) ”
™ ¢6=x
%05
A-A B-B
N 6 0
54 - 1,7 $30-0.021 (h7)
48 M3 $12
(27) $10-5.015 (h7)
Al A
PE-Anschluss M4 © M
| |t I
g | =T
N 0 =
= < |2
—

O Mit installiertem Anschlusskabel

Kabelftihrung zur Welle

()

T

!20 21%

Kabelftihrung zur Ruckseite

(44)

Kabelftihrung vertikal

ax

|-
H

20 | 21

77—
JL#

4

24
(44)

2021 =

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle E eingefiigt werden.

@ Der farbige Teil

zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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(¢) ()
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FlanschmaB 60 mm, Steckerausrichtung nach oben

Gewicht
[ka]
AZM66MKH-FCEUA 7,2/10/20/ 30 2,1

Produktname Getriebeuntersetzung

uoneinBlyuoywelsis

PE-Anschluss M4

B o

60
50
61,5

yoisieqnNpold

38+

0
—
™

B-B

w0
L ALLLA

3 d>1578,01s (h7)
$17,5

$37-0025 (h7)

Bunbiosienwons-oy

M5

s[ewss pun
usuoneyizeds

Passfeder (enthalten)

0 59
2502 . 5-0,030 —0.030 | f © O

I

o

el

7
usbunssawiqy

2
=] s ]
=

60 %

208,5

éx
uoleInBljuoxwalsig

O Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle

27 .19 (44)

(17)

JoISIRANPINPOI

©)
©)
— ]

LN 1

Kabelfiihrung vertikal
27 19 (27)

Bunbiosienwons-oQg

s[ewsa|\ pun
usuoneyizeds

(37)

usbunssawiqy

(I \= |
N 1

Kabelftihrung zur Ruickseite

27 19 (44)

|
=
leqe

(17)

(25)

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm, Steckerausrichtung nach unten

Produktname Getriebeuntersetzung Ge[\il(v;ht
AZM66MKH-FCEDA 7,2/10/20/ 30 2.1
208.,5

Passfeder (enthalten)

2502, ) ‘5—3,030
J\‘ ) i’:;
=
o9 iS—o,nao
[Ye)
A-A
N~ -
69 ‘_E}
63
(33)
PE-Anschluss M4
©) ©
4R £
\gLE!
@ ©

O Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle

@)

B-B
10 0
3 $37-0,025 (h7)
M75
¢15—3,01s(h7)
M5
0|l |A A -
=N ] | H
& 0|8
<
11 =l
= Ii
o % |
© o
| 1
1 T 1

i

| —
—

©)
(©)

g [19] 27 |

Kabelftihrung vertikal

R

| —
B

(37)

19 27 |

Kabelftihrung zur Ruckseite

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.

@ Der farbige Teil

zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.




<O Mit PS-Getriebe
FlanschmaB 42 mm

Gewicht
kgl

5/7,2/10 103 0,6

25/36/50 126,5 0,75

Produktname Getriebeuntersetzung L

uoneinBlyuoywelsis

AZMA46AKH-PSH

L 281
10 15 42 o
4xM4x8 (%)

KA

Passfeder (enthalten)
0 +0,1
15+02_ . 3-0025 1,8 0

) §° |

21120 -

PE-Anschluss M4

yoisieqnNpold

54

—0,004
3-0,029

A-A
11,2

@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal

(3) (3)

Bunbiosienwons-oy

$10—=3015 (h7)
$26—8021 (h7)

s[ewss pun
usuoneyizeds

usbunssawiqy

=
)
T
=
)

=
J:I

37

(44) = |

—

20

(27) 21120

uoleInBljuoxwalsig

Kabelftihrung zur Ruickseite

24
FJ' g
J‘:l

==

(44) @ 2120

JoISIRANPINPOI

=)
)

Bunbiosionwons-od

s[ewsa|\ pun
usuoneyizeds

usbunssawiqy

leqe

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

80

Produktname Getriebeuntersetzung L Ge[\il(v;a:ht
5/7,2/10 106,5 1,2
AZMGGAKH-PST 25/36/50 126,5 15
L 381
10, 25 AXM5X10 60 ©
&7 Passfeder (enthalten)
] [ ‘ 25+02 4003 2,5+3’1H
= s (g L
— 3@ y 8 = e
' - J 3 g g
2 <

$1 248,013 (h7)
$37-8,025 (h7)

@ Mit installiertem Anschlusskabel

Kabelfiihrung zur Welle

(3)

| )

= [

B B,
S o7 |19

Kabelftihrung zur Ruickseite

25

(44)

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle E eingefiigt werden.

@ Der farbige Teil

zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.

27

19

PE-Anschluss M4

<

Kabelfiihrung vertikal
(3)

27 |19



<Mit PS-Getriebe und elektromagnetischer Bremse
FlanschmaB 42 mm

Gewicht
kgl

5/7,2/10 134,5 0,74

25/36/50 157,5 0,89

Produktname Getriebeuntersetzung L

uoneinBlyuoywelsis

AZM46MKH-PSH

L 281
10 15

4xM4x8 42 f Passfeder (enthalten)
o

1
KA 15+02_ “378,025 1,8+8’1H

' 7

A-A

11,2

@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal

(8) e

yoisieqnNpold

42
&
48
54
025
—0,004

(27)

I
=1

3-0.029

2120
PE-Anschluss M4

Bunbiosienwons-oy

$10-8015(h7)
$26-0021(h7)

s[ewss pun
usuoneyizeds

usbunssawiqy

=
. =

(44) EF

|-

B@?@ﬂ

s QIKY)
T
N
b

(27) 21120

uoleInBljuoxwalsig

Kabelftihrung zur Ruickseite

i

(44)

JoISIRANPINPOI

@)
£

o, T

Bunbiosionwons-od

s[ewsa|\ pun
usuoneyizeds

usbunssawiqy

leqe

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

Produktname Getriebeuntersetzung L Ge[‘:(\’;]:m
5/7,2/10 152 1,6
AZME6MKH-PSH 25/36/50 172 19
L 38 +1 60
10 25 4xM5x10
M Passfeder (enthalten)
= 0 +0,1
| . é(/ 25+02  _ 4-003 25 0,
=@ g s $
] A J (3 os| o2
E E § B < <
- ] S
@, Seg Y 27 |19
AN N~
135 =3 PE-Anschluss M4
@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal
{3 {3

(44)
(27) 27 |19
Kabelfiihrung zur Ruckseite
25
i -
 p— |
—
] -
(44) k=

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt werden.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.



<Mit Harmonic-Getriebe
FlanschmaB 42 mm

Gewicht
[kl
AZMA46AKH-HSH 50/100 0,61

Produktname Getriebeuntersetzung

uoneinBlyuoywelsis

107 251 42

205 6xM3x5* & Passfeder (enthalten)
18] 4xM4x8 &

T 7 \—% 1878,18 ) “378,025
A g '(:j © 7% ; ‘ JQ" g
A —~ °
L0 = [N )
— > s = < 12
@- "

54
1YaI1sieqnnpoid

~0,004
3-0029

o

3-0,025

$26,5

$37,6-0,025 (h7)

A-A

11,2

s«Die Lage der Abgangswelle zu den Befestigungshohrungen im Montageflansch ist nicht definiert.

_—
21 120
PE-Anschluss M4

Bunbiosienwons-oy

$10-0015 (h7)

s[ewss pun
usuoneyizeds

@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle Kabelfiihrung vertikal
(3) (3)

usbunssawiqy

T T =g T T
D
o

= e

(44)

]

17

21 20

(37)
uoleInBljuoxwalsig

Kabelftihrung zur Rickseite

(24)
( =

e |

JoISIRANPINPOI

e

Bunbiosionwons-od

(7

20

s[ewsa|\ pun
usuoneyizeds

usbunssawiqy

leqe

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefligt werden.
@ Der farbige Teil der Skizze rotiert.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

2078,21

Produktname Getriebeuntersetzung Ge[\ll(\l;ht
AZM66AKH-HSE 50/100 1,3
14,5 28,5:1 ExM4x6* 60
1.5 45x10 B
20 &/\Q
&
| — N
3 W= : 3
. = s < IE
NS I
£ W =
ERE o
oo o3 PE-Anschluss M4
A-A w E"; —
‘ R 27 |19
17

s«Die Lage der Abgangswelle zu den Befestigungshohrungen im Montageflansch ist nicht definiert.

@ Mit installiertem Anschlusskabel

Kabelfiihrung zur Welle

(3)

Kabelfiihrung zur Ruckseite
(25)

-
I

(17)

(44)

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefligt werden.

@ Der farbige Teil
@ Der farbige Teil

der Skizze rotiert.

zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.

Kabelfiihrung vertikal
3)

2.1]

Passfeder (enthalten)

90°

(27)

il
5-0,030

(37)

0
5-0,030

0
5-0,030

27

+0,1



<Mit Harmonic-Getriebe und elektromagnetischer Bremse
FlanschmaB 42 mm

Gewicht
[kl
AZM46MKH-HSH 50/100 0,75

Produktname Getriebeuntersetzung

uoneinBlyuoywelsis

138,5 251
NI 6xM3x5* 42 KRS Passfeder (enthalten)

4xM4x8 > -

T 7 3—3,025
RN Qﬂ‘i
s ) NY '8 = @

12]
18—8,18

- ]E

yoisieqnNpold

48
54
90°

(27)

0
3-0,025
0
0

$26,5

$37,6-9.025 (h7)

A-A

11,2

s%Die Lage der Abgangswelle zu den Befestigungsbohrungen im Montageflansch ist nicht definiert.

6o
PE-Anschluss M4

0
0
Bunbiosienwons-oy

$10-8.015 (h7)

2120

s[ewss pun
usuoneyizeds

@ Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelftihrung zur Welle Kabelftihrung vertikal
13) 8

N ' | =

3 —  \&Z

usbunssawiqy

T 7

]
@)
£
]

N

|-
U

(44) ~

(17)
3
(37)
uoleInBljuoxwalsig

Kabelftihrung zur Ruickseite
(24)

JoISIRANPINPOI

(a7)

< (7

S
Bunbiosionwons-od

e |

s[ewsa|\ pun
usuoneyizeds

usbunssawiqy

leqe

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefligt werden.
@ Der farbige Teil der Skizze rotiert.
@ Der farbige Teil zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.
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FlanschmaB 60 mm

Produktname Getriebeuntersetzung Ge[\ll(\l;ht
AZM66MKH-HSH 50/100 1,7
160 28,51
2,15 EXM4X6*| 60 ©
.20 | 4xM5x10 | &/\%/
A 5
8 0.2 3 %
| — $259° <@ =
£ x =
NS
< ™ =
EEE
A o3 TS
; © < PE-Anschluss M4
3 2 —
17 27 |19

s«Die Lage der Abgangswelle zu den Befestigungshohrungen im Montageflansch ist nicht definiert.

O Mit installiertem Anschlusskabel
Kabelfiihrung zur Welle

e

(44)

Kabelftihrung zur Rickseite
(25

o |

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle [ eingefiigt
@ Der farbige Teil der Skizze rotiert.
@ Der farbige Teil

werden.

zeigt ein separat erhdltliches Anschlusskabel.

Kabelfiihrung vertikal

3

20—3.21

Passfeder (enthalten)

90°

2,1

27




Kabel

B Anschlusskabel / Flexibles Anschlusskabel

Diese Kabel verbinden einen Motor und einen Treiber direkt miteinander. Verwenden Sie flexible Anschlusskabel fir Anwendungen,

bei denen die Kabel stetig bewegt werden.

@ Es stehen drei Versionen von Kabeln zur Verfiigung. Bitte wahlen Sie die fiir die Installation geeignete Ausfiihrung.

Kabelfiihrung
zur Welle

@Produktiibersicht
<>Anschlusskabel

[Far Treiber mit AC Stromversorgung]

Kabelfiihrung Kabelfiihrung
vertikal zur Riickseite

@ Fur Standardmotor @ Fur Motor mit elektromagnetischer Bremse
Kabelfiihrung Lénge L [m] Produktname Kabelfiihrung Lénge L [m] Produktname
1 CCMO10Z1AFF 1 CCMO10Z1BFF
2 CCMO20Z1AFF 2 CCMO20Z 1BFF
2ur Welle 3 CCMO30Z1AFF Zur Welle 3 CCMO30Z1BFF
5 CCMO50Z1AFF 5 CCMO50Z 1BFF
7 CCMO70Z1AFF 7 CCMO70Z1BFF
10 CCM100Z1AFF 10 CCM100Z 1BFF
1 CCMO10Z1AVF 1 CCMO10Z1BVF
2 CCMO020Z1AVF 2 CCMO020Z1BVF
Vertikal 3 CCMO30Z1AVF Vertikal 3 CCMO30Z1BVF
5 CCMO50Z1AVF 5 CCMO50Z1BVF
7 CCMO70Z1AVF 7 CCMO070Z1BVF
10 CCM100Z1AVF 10 CCM100Z1BVF
1 CCMO10Z1ABF 1 CCMO10Z1BBF
2 CCMO020Z1ABF 2 CCMO020Z1BBF
Zur Riickseite 3 CCMO30Z1ABF Zur Riickseite 3 CCMO30Z1BBF
5 CCMO50Z1ABF 5 CCMO50Z1BBF
7 CCMO070Z1ABF 7 CCMO070Z1BBF
10 CCM100Z1ABF 10 CCM100Z1BBF
[Fir Treiber mit DC Stromversorgung]
@ Fir Standardmotor @ Fur Motor mit elektromagnetischer Bremse
Kabelfiihrung Léange L [m] Produktname Kabelfiihrung Lénge L [m] Produktname
0,5 CCMOO5Z1CFF 0,5 CCMOO05Z 1DFF
1 CCMO10Z1CFF 1 CCMO10Z1DFF
2 CCMO20Z1CFF 2 CCMO020Z 1DFF
Zur Welle 3 CCMO30Z1CFF Zur Welle 3 CCMO30Z 1DFF
5 CCMO50Z1CFF 5 CCMO50Z1DFF
7 CCMO70Z1CFF 7 CCMO70Z1DFF
10 CCM100Z1CFF 10 CCM100Z1DFF
0,5 CCMOO5Z1CVF 0,5 CCMOO5Z1DVF
1 CCMO10Z1CVF 1 CCMO10Z1DVF
2 CCMO20Z1CVF 2 CCMO020Z1DVF
Vertikal 3 CCMO30Z1CVF Vertikal 3 CCMO30Z1DVF
5 CCMO50Z1CVF 5 CCMO50Z1DVF
7 CCMO70Z1CVF 7 CCMO70Z1DVF
10 CCM100Z1CVF 10 CCM100Z1DVF
0,5 CCMOO05Z1CBF 0,5 CCMOO5Z1DBF
1 CCMO10Z1CBF 1 CCMO10Z1DBF
2 CCMO020Z1CBF 2 CCMO020Z1DBF
Zur Riickseite 3 CCMO30Z1CBF Zur Riickseite 3 CCMO30Z1DBF
5 CCMO50Z1CBF 5 CCMO50Z1DBF
7 CCMO70Z1CBF 7 CCMO70Z1DBF
10 CCM100Z1CBF 10 CCM100Z1DBF

Bunbiosianwons-oy

BunBiosianwons-od

sjewIB|\ pun
WoisIeqnNpNpold  uoneinBiuoywelskg  usBunssawqy e WoIsIeqNNpold  uoneinbyuoyweisAg

s[ewnsl\ pun
usuoneyyizeds

>
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3
@
w
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c
=
Q
@
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88

[Fir mini-Treiber (Treiber Produktname: AZD-KRH)]

@ Fir Standardmotor,

Fir Motor mit elektromagnetischer Bremse

Kabelfiihrung

Lénge L [m]

Produktname

Zur Welle

0,2

CCMOO02Z 1EFF

0.5

CCMOO5Z1EFF

CCMO10Z1EFF

CCMO20Z 1EFF

CCMO30Z1EFF

CCMO50Z1EFF

CCMO70Z1EFF

CCM100Z1EFF

Vertikal

CCMO02Z1EVF

CCMOO5Z1EVF

CCMO10Z1EVF

CCMO020Z1EVF

CCMO30Z1EVF

CCMO50Z1EVF

CCMO070Z1EVF

CCM100Z1EVF

Zur Riickseite

CCMO002Z1EBF

CCMOO5Z1EBF

CCMO10Z1EBF

CCM020Z1EBF

CCMO30Z1EBF

CCMO50Z1EBF

~N| o w| N

CCMO070Z1EBF

10

CCM100Z1EBF

{Flexibles Anschlusskabel

[Far Einzelachs-Treiber mit AC Stromversorgung (Produktname AZD-A, AZD-AM, AZD-C, AZD-C)]

@ Fur Standardmotor @ Fur Motor mit elektromagnetischer Bremse
Kabelfiihrung Lange L [m] Produktname Kabelfiihrung Léange L [m] Produktname
1 CCMO10Z1AFR 1 CCMO10Z1BFR
2 CCMO020Z1AFR 2 CCMO20Z1BFR
Zur Welle 3 CCMO30Z1AFR 7ur Welle 3 CCMO30Z1BFR
5 CCMO50Z1AFR 5 CCMO50Z1BFR
7 CCMO70Z1AFR 7 CCMO70Z1BFR
10 CCM100Z1AFR 10 CCM100Z1BFR
1 CCMO10Z1AVR 1 CCMO10Z1BVR
2 CCMO020Z1AVR 2 CCMO020Z1BVR
Vertikal 3 CCMO30Z1AVR Vertikal 3 CCMO30Z1BVR
5 CCMO50Z1AVR 5 CCMO50Z1BVR
7 CCMO070Z1AVR 7 CCMO70Z1BVR
10 CCM100Z1AVR 10 CCM100Z1BVR
1 CCMO10Z1ABR 1 CCMO10Z1BBR
2 CCMO020Z1ABR 2 CCMO020Z1BBR
Zur Riickseite 3 CCMO30Z1ABR Zur Riickseite 3 CCMO30Z1BBR
5 CCMO50Z1ABR 5 CCMO50Z1BBR
7 CCMO070Z1ABR 7 CCMO070Z1BBR
10 CCM100Z1ABR 10 CCM100Z1BBR




[Fir Einzelachs-Treiber mit DC Stromversorgung (Produktname: AZD-K, AZD-K[X)]

@ Fur Standardmotor @ Fur Motor mit elektromagnetischer Bremse
Kabelfiihrung Lénge L [m] Produktname Kabelfiihrung Lénge L [m] Produktname
0,5 CCMOO5Z1CFR 0,5 CCMOO5Z1DFR
1 CCMO10Z1CFR 1 CCMO10Z1DFR
2 CCMO20Z1CFR 2 CCMO020Z1DFR
Zur Welle 3 CCMO30Z1CFR Zur Welle 3 CCMO30Z1DFR
5 CCMO50Z1CFR 5 CCMO50Z1DFR
7 CCMO70Z1CFR 7 CCMO70Z1DFR
10 CCM100Z1CFR 10 CCM100Z1DFR
0,5 CCMOO5Z1CVR 0,5 CCMOO5Z1DVR
1 CCMO10Z1CVR 1 CCMO10Z1DVR
2 CCMO020Z1CVR 2 CCMO020Z1DVR
Vertikal 3 CCMO30Z1CVR Vertikal 3 CCMO30Z1DVR
5 CCMO50Z1CVR 5 CCMO50Z1DVR
7 CCMO70Z1CVR 7 CCMO070Z1DVR
10 CCM100Z1CVR 10 CCM100Z1DVR
0,5 CCMOO05Z1CBR 0,5 CCMOO5Z1DBR
1 CCMO10Z1CBR 1 CCMO10Z1DBR
2 CCMO020Z1CBR 2 CCMO020Z1DBR
Zur Riickseite 3 CCMO30Z1CBR Zur Riickseite 3 CCMO30Z1DBR
5 CCMO50Z1CBR 5 CCMO50Z1DBR
7 CCMO070Z1CBR 7 CCMO070Z1DBR
10 CCM100Z1CBR 10 CCM100Z1DBR

[FGr mini-Treiber (Treiber Produktname: AZD-KRH)]

@ Fur Standardmotor,

Fir Motor mit elektromagnetischer Bremse

Kabelfiihrung

Lénge L [m]

Produktname

Zur Welle

0,5

CCMOO5Z1EFR

1

CCMO10Z1EFR

2

CCMO020Z1EFR

CCMO30Z1EFR

CCMO50Z1EFR

~N| o w

CCMO70Z1EFR

.y
o

CCM100Z1EFR

Vertikal

o
o

CCMOO5Z1EVR

CCMO10Z1EVR

CCMO20Z1EVR

CCMO30Z1EVR

CCMO50Z1EVR

N w| N =

CCMO70Z1EVR

—
o

CCM100Z1EVR

Zur Riickseite

=]
(3]

CCMOO5Z1EBR

CCMO10Z1EBR

CCMO020Z1EBR

CCMO30Z1EBR

CCMO50Z1EBR

N oW N =

CCMO070Z1EBR

—_
o

CCM100Z1EBR
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@®Abmessungen (Alle MaBangaben in mm)
@ Die Buchstaben an der Stelle I geben die Version des Treibers an.

[Far Einzelachs-Treiber mit AC Stromversorgung (Produktname: AZD-A, AZD-Al, AZD-C, AZD-CH)]

@®Fur Standardmotor
e Kabelflhrung zur Welle, Kabelfihrung zur Rickseite

Motorseite Treiberseite

©J
|

50 435 max. |
44)
2 ]f F32FSS-05V-KX(JST)

(90) 22,8
Ringkabelschuh, isoliert (1,25-4)
(150)

314

500654-0609(Molex)

({17)

$8.9

@Fur Standardmotor mit elektromagnetischer Bremse
e Kabelflhrung zur Welle, Kabelfihrung zur Rickseite

Motorseite Treiberseite

o
o3|

314

44 50 43,5 max.

500654-0609(Molex)

— F32FSS-05V-KX(JST) 5

$8.9

(90) 22,8
Ringkabelschuh, isoliert (1,25-4)

e Kabelflihrung vertikal

Motorseite Treiberseite

37

5 :%:CE

8

Ringkabelschuh, isoliert (1,25-4)

(150)
e Kabelflihrung vertikal
Motorseite Treiberseite
{ B
L
37,
- 3
Ringkabelschuh, isoliert (1,25-4)

[Far Einzelachs-Treiber mit DC Stromversorgung (Produktname: AZD-K, AZD-K[m)]

©Fr Standardmotor
e Kabelflhrung zur Welle, Kabelfiihrung zur Rickseite

Motorseite Treiberseite

|
0|

314

18,

50 435 max 122
a4 500654-0609(Molex] -

17,

‘16,7‘ J11DF-06V-KX(JST)

$8.9

(15,2

@Fur Standardmotor mit elektromagnetischer Bremse
e Kabelflhrung zur Welle, Kabelfihrung zur Rickseite

Motorseite Treiberseite

|
0|

314

50 43,5 max. 12,2

(44) 500654-0609(Molex) ﬁ
s : :
2 ]

&

8 o

Aderendhiilse: Al0.25-8YE
(PHOENIX CONTACT)
130

[FGr mini-Treiber (Treiber Produktname: AZD-KRH)]

e Kabelflihrung vertikal

Motorseite Treiberseite

15,6

=

$8,9

e Kabelflihrung vertikal

Motorseite Treiberseite
<
|
- 2
&l
L ‘
50 43,5 max. 12,2

ﬁgﬁ
o

® Fir Standardmotor und Standardmotor mit elektromagnetischer Bremse

e Kabelfiihrung zur Welle, Kabelftihrung zur Rickseite

Motorseite Treiberseite

314
| l1s6

_ (44) 1-1827864-6 (TE Connectivity) ©
= =
] [ =
2 50 11,3 (12,45)
L

e Kabelfihrung vertikal

Motorseite Treiberseite
]
|
<] 2
&
(37) 1-1827864-6 (TE C ivity)
g g
@
- 2| 50 1113
L




BVerlangerungskabel, Flexible Verlangerungskabel (treiberseitig)
[FUr mini-Treiber (Produktname: AZD-KR)]

Kabel zur Verlangerung zwischen Anschlusskabel und Treiber. Die Gesamtlange des Kabels darf 10 m nicht Giberschreiten.

Verwenden Sie flexible Anschlusskabel fir Anwendungen, bei denen die Kabel stetig bewegt werden.

@Produktiibersicht
{Verlangerungskabel {>Flexibles Verlangerungskabel
Lange L [m] Produktname Léange L [m] Produktname
1 CCMO10Z2ADFT 1 CCMO10Z2ADRT
3 CCMO30Z2ADFT 3 CCMO30Z2ADRT
5 CCMO50Z2ADFT 5 CCMO50Z2ADRT

@®Abmessungen (Alle MaBangaben in mm)
1-1903131-6 (TE Connectivity)
1-1827864-6 (TE Connectivity)

] n
< el §F
5 [ %:ﬂi@tf HE
2
13,9] 211 50 50 ‘ 11,3 | [(12,45)
L
Motorseite Treiberseite
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Orientalmotor

Diese Produkte werden in Werken hergestellt, die nach den
internationalen Normen 1SO 9001 (Qualitatssicherung) und
ISO 14001 (Systeme fur Umweltmanagement) zertifiziert sind.

Die Angaben konnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden. Dieser Katalog wurde im Januar 2024 verbffentlicht.

ORIENTAL MOTOR (EUROPA) GmbH

Hauptsitz Europa

Schiessstralle 44

40549 Dusseldorf, Deutschland

Tel: 0211 5206700  Fax: 0211 52067099

Biiro Spanien

C/Calendula 93 - Ed. E - Miniparc Ill
28109 El Soto de La Moraleja,
Alcobendas (Madrid), Spanien

Tel: +34 918 266 565

ORIENTAL MOTOR (UK) LTD.

Hauptsitz GroBbritannien

Unit 5, Faraday Office Park,

Rankine Road, Basingstoke,

Hampshire RG24 8AH, U.K.

Tel: +44 1256 347090 Fax: +44 1256 347099

ORIENTAL MOTOR SWITZERLAND AG

Hauptsitz Schweiz

Badenerstrasse 13

5200 Brugg AG, Schweiz

Tel: +41 56 560 50 45 Fax: +41 56 560 50 47

Kundenservicecenter
(Service in Deutsch & Englisch)

0080022 55 66 22~

Mo-Do: 08:00 - 16:30 CET
Freitag: 08:00 - 15:00 CET

*kostenlos in Europa

info@orientalmotor.de
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ORIENTAL MOTOR ITALIA s.r.l.

Hauptsitz Italien

Via XXV Aprile 5

20016 Pero (M), Italien

Tel: 439 2 93906346 Fax: +39 2 93906348

ORIENTAL MOTOR (FRANCE) SARL

Hauptsitz Frankreich
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92000 Nanterre, Frankreich

Tel: +33 147 86 97 50 Fax: +33 147 8245 16
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